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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila- M

vuzu 1 Bu Isletim Yénergeleri nasil okunmali?

eleri nasil okunmal?

VLT AutomationDrive
Kullanma Kilavuzu
Yazilim siiriimii: 6.0x

Bu Kullanma Kilavuzu tim VLT AutomationDrive frekans donistiricileriyle kullanilabilir (6.0x yaziim sirimleriyle birlikte).
Yazilim siirim numarasi par. 15-43 Yaziim Stirdmdten gorilebilir.

1.1.1 Bu Kullanim Kilavuzu Nasil Okunmali?

VLT AutomationDrive elektrik motorlarina yiiksek saft performansi saglamak lizere tasarlanmistir. Litfen diizgiin kullanim igin bu el kitabini dikkatle
okuyun. Frekans donistiiriiciiniin yanls kullanimi frekans donistiriicii veya ilgili donanimin diizgiin galismamasina, kullanim 6mriniin kisalmasina veya
diger sorunlara neden olabilir.

Bu Kullanma Kilavuzu, VLT AutomationDrive Uriiniinii baglatmaniza, kurmaniza ve sorunlarinizi gidermenize yardimci olur.

VLT AutomationDrive ikisaft performansi diizeyinde verilir. FC 301 skalar (U/f) - VVC+ arasindadir ve yalnizca asenkron motorlari yonetir. FC 302, asenkron
motorlar oldugu kadar stirekli motorlar igin de yiiksek performansli frekans donistrtciidir ve skalar (U/f), VVC+ ve Flux vektor motor kontroll gibi farkl
tiirden motor kontrol ilkelerini igler.

Bu kullanma kilavuzu hemFC 301, hem de FC 302 trlininii kapsar. Bilgilerin her iki seriyi de kapsadidi durumlarda, VLT AutomationDrive Griiniinden
bahsedilmektedir. Aksi taktirde, FC 301 veya FC 302 lrliniinden bahsedilmektedir.

Bolim 1, Bu Isletim Yonergeleri Nasil Okunmal, kilavuzu tanitir ve bu belgelerde kullanilan onaylar, semboller ve kisaltmalar hakkinda size bilgi
verir.

Bolim 2, Giivenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar, FC 300'U dogru kullanma hakkinda y6nergeler verir.
Bdlim 3, Nasil Kurulur, mekanik ve teknik tesisat igin size yol gosterir.

Bolim 4, Nasil Programlanir, FC 300'tin LCP Uzerinden nasll igletildigini ve programlandigini gosterir.
Bolim 5, Genel Belirtimler, FC 300 hakkinda teknik veriler igerir.

Bolim 6, Sorun Giderme, FC 300'G kullanirken olusabilen sorunlarin géziimiinde size yardimci olur.

FC 300 Mevcut Belgeleri
- VLT AutomationDrive Kullanma Kilavuzu siiriicliyi hazirlamak ve calistirmak igin gereken bilgileri saglar.

- VLT AutomationDrive Dizayn Kilavuzu, kodlayici, géziimleyici ve réle segenekleri dahil stirlicti tasarimi ve uygulamalariyla ilgili ttim teknik bilgileri
saglar.

- VLT AutomationDrive Programlama Kilavuzu frekans donusturiictiye ait tim programlarini nasil programlandigi ve kapsandigi hakkinda bilgiler
verir.

- VLT AutomationDrive Profibus Isletim Yénergeleri, siiriiciiyli Profibus fieldbus {izerinden denetlemek, izZlemek ve programlamak icin gereken
bilgileri saglar.

- VLT AutomationDrive DeviceNet isletim Yénergeleri, siiriiciiyii DeviceNet fieldbus iizerinden denetlemek, izlemek ve programlamak icin gereken
bilgileri saglar.

- VLT AutomationDrive MCT 10 Isletim Yénergeleri, kurulum ve yazilimi bir bilgisayarda kullanma hakkinda bilgi saglar.
- VLT AutomationDrive IP21 / Tiir 1 Yonergesi, IP21 / Tir 1 segenegini yiiklemek igin bilgiler saglar.
- VLT AutomationDrive 24 V DC Yedekleme Yonergesi, 24 V DC Yedekleme segenedini yliklemek igin bilgiler saglar.

Danfoss teknik belgeleri www.danfoss.com/drives adresinden de bulunabilir.
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
1 Bu Isletim Yénergeleri nasil okunmali? M vuzu

1.1.2 Onaylar

CUS

1.1.3 Semboller

Bu Isletim Yoénergelerinde kullanilan semboller.

Not
Okuyucunun not etmesi gerekenleri belirtir.

Genel bir uyar belirtir.

Yiiksek voltaj uyarisi belirtir.

* Varsayilan ayari belirtir
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vuzu M 1 Bu Isletim Yénergeleri nasil okunmali?

1.1.4 Kisaltmalar

Alternatif akim AC
Amerikan tel gapi AWG
Amper/AMP A
Otomatik Motor Adaptasyonu AMA
Akim siniri Ium
Santigrat Derece °C
Dogru akim DC
Sturlictiye Bagh D-TYPE
Elektro Manyetik Uyumluluk EMC
Elektronik Termal Réle ETR
Frekans Donlstiriicl FC
Gram g
Hertz Hz
Kilohertz kHz
Yerel Denetim Panosu LCP
Metre m
Milihenry Endiiktansi mH
Miliamper mA
Milisaniye ms
Dakika dak.
Hareket Denetim Araci MCT
Nanofarad nF
Newton Metre Nm
Nominal motor akimi ImN
Nominal motor frekansi fm,N
Nominal motor glicl Pum,N
Nominal motor voltaji UmN
Parametre par.
Koruyucu Ekstra Diglk Voltaj PELV
Baskili Devre Karti PCB
Nominal Evirici Cikis Akimi Imnwv
Dakika Basina Devir RPM
Reaktif terminaller Reak
Saniye sn
Senkronize Motor Hizi Ns
Tork siniri Tum
Volt Vv
Maksimum gikis akimi Tvit,mAx
Frekans donustiriict tarafindan saglanan nominal gikis akimi Twrn

1.1.5 Atma Yonergesi

Elektrik bilesenleri igeren cihazlar, ev atiklariyla birlikte atilamaz.
Yerel ve gegerli mevzuata uygun olarak, elektrikli ve elektronik atiklarla birlikte toplanmalidir.
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu M 2 Glvenlik Yonergeleri ve Genel Uyari

2 Gilivenlik Yonergeleri ve Genel Uyari

I DC baglantisi kondansatorleri, gl kesildikten sonra elektrik ylkli olarak kalir. Elektrik carpmasi tehlikesinden korunmak igin, bakim
islemini yapmadan 6nce frekans donustiriiciiniin sebeke baglantisini kesin. PM motoru kullanirken baglantisinin kesik oldugundan emin
. olun. Frekans donistiriicliye servis uygulamadan énce en azindan asadida belirtilen siire boyunca bekleyin:
Voltaj Giig Bekleme Siiresi
200 - 240 V 0.25 - 3.7 kW 4 dakika
5.5-37 kW 15 dakika
380 - 480/500 V 0.37 - 7.5 kW 4 dakika
11 - 75 kw 15 dakika
525 - 600 V 0.75 - 7.5 kW 4 dakika
11 - 75 kw 15 dakika
525-690 V 11 - 75 kW 15 dakika

2.1.1 Yiiksek Voltaj

Frekans donustiriici sebekeye bagliyken frekans donustiriiciniin voltaji tehlikelidir. Motorun veya frekans donistirtciinin yanlis
monte edilmesi veya calismasi, donanima zarar verebilir, ciddi kisisel yaralanmalara veya 6lime yol agabilir. Bu nedenle, bu kilavuzdaki
yonergelerin yani sira gegerli ulusal ve yerel kurallara ve giivenlik diizenlemelerine uyulmalidir.

Yiiksek rakimlarda montaj
380 - 500 V: Denizden 3 km daha yiiksek yerlerde, PELV s6z konusu oldugunda liitfen Danfoss ile gorisiin.
525 - 690 V: Denizden 2 km'den daha yliksek yerlerde, DanfossPELYV ile ilgili Iitfen ile irtibat kurun.

2.1.2 Giivenlik Onlemleri

Sebekeye badlandidinda, frekans dondstiriiciniin voltaji tehlikelidir. Motorun, frekans dondstiriiciniin veya fieldbus protokoliinin
yanlis takilmasi donanimda arizaya, ciddi yaralanmalara ya da 6lime neden olabilir. Bu nedenle, bu kilavuzdaki yonergelerin yani sira
ulusal ve yerel kurallara ve giivenlik dlizenlemelerine uyulmalidir.

Giivenlik Diizenlemeleri

1. Onarnm yapilacaksa, frekans dénustlriicliniin sebeke baglantisi kesilmelidir. Sebeke beslemesinin kesik oldugundan ve motor ve sebeke figlerini
¢lkarmadan once yeterli stirenin gegtiginden emin olun.

2. Frekans donustirictniin kontrol panelindeki [OFF] tusu sebeke baglantisini kesmez ve bu nedenle giivenlik anahtari olarak kullanilamaz.

3. Cihaz dogru sekilde topraklanmali, kullanici besleme voltajina karsi korunmali ve motor ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olarak agiri yiikle-
meye karsi korunmaldir.

4.  Toprak kagak akimi 3,5 mA'yl asar.

5. Motor asiri Isinmasina karsi koruma fabrika ayarinda yoktur. Bu islevi isterseniz, par. 1-90 Motor Termal Korumasi segenedini ETR agma 1 [4]
veri degerine veya ETR uyari 1 [3] veri dederine ayarlayin.

6.  Frekans donustlriicti sebekeye bagliyken, motor ve sebeke beslemesi fislerini gikarmayin. Sebeke beslemesinin kesik oldugundan ve motor ve
sebeke figlerini glkarmadan 6nce yeterli stirenin gegtiginden emin olun.

7. Yik paylagimi (DC ara devre baglantis) ve dis 24 V DC yiikli oldugunda frekans donustiiriicti L1, L2 ve L3'ten daha fazla voltaj kaynagina sahiptir.
TUm voltaj giris kaynaklarinin baglantisinin kesildiginden ve onarima baglamadan 6nce gerekli siirenin gegtiginden emin olun.

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir. 7
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2 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyari M vuzu

istenmeyen baslatma uyarisi
1. Motor, frekans donustiirlicii sebekeye bagliyken dijital komutlar, bus komutlari, referanslar veya yerel durdurma ile durdurulabilir. Kisisel glivenlik
cekinceleri nedeniyle (6r. istenmeyen baslatmayi takiben hareket eden makine pargalarina temasin neden oldudu kisisel yaralanma riski) isten-
meyen baglatmanin yapilmamasi gerekiyorsa, bu durdurma islevleri yeterli olmaz. Bu gibi durumlarda sebeke beslemesi kesilmelidir veya Giiven/i

Durdurma islevi etkinlegtiriimelidir.

2. Parametreleri ayarlarken motor baslatilabilir. Bu yolla kisisel gtivenlik tehlikeye diiserse (6r. hareket eden makine pargalarin neden oldugu kisisel
yaralanma), motor baslatmasinin engellenmesi gerekir, 6rnegin Givenli Durdurma islevinin kullaniimasi veya motor baglantisinin kesilmesi gui-
venlik altina alinarak.

3. Frekans dondstiiriictiniin gegici asir yikleme ile elektronik devrelerinde ariza olmasi veya glig beslemesi 1zgarasinda ariza olmasi ya da motor
baglantisinin giderilmesi durumunda sebeke beslemesine sahip durdurulmus bir motor galisabilir. Kisisel glivenlik nedenleri (6r. hareket eden
makine pargalari ile temasin neden oldugu yaralanma riski) igin istenmeyen baslatmanin engellenmesi gerekiyorsa, frekans donistiiriictiniin
normal durdurma islevleri yeterli degildir. Bu gibi durumlarda sebeke beslemesi kesilmelidir veya Giivenli Durdurma islevi etkinlestirilmelidir.

Not
Glivenli Durdurma islevini kullanirken daima VLT AutomationDrive Dizayn Kilavuzu'nun Gtivenli Durdurma kismindaki yonergeleri uy-

17

gulayin.

»

Frekans donustiriicii'den gelen veya dahili olarak igerisinde olan kontrol sinyalleri nadiren hatayla etkinlestirilebilir, geciktirilebilir veya tamamen
meydana gelmesi basarisiz olabilir. Glivenligin 6nemli oldugu (6r. kaldirma uygulamasinin elektromanyetik fren islevi kontrol edilirken) durum-
larda kullanildidinda, yalniz bu kontrol sinyallerine glivenilmemesi gerekir.

Elektrikli pargalara dokunulmasi, ekipmanin sebeke baglantisi kesildikten sonra bile 6limcl olabilir.

Kinetik yedekleme igin motor baglantisi, dis 24 V DC, yiik paylasimi (DC ara devresinin baglantisi) gibi diger voltaj girislerinin baglan-
tisinin kesildiginden emin olun.

Frekans donisttriclerin takili oldugu sistemlerin gerekirse, gegerli glivenlik yonetmeliklerine (6r. mekanik araglarla ilgili kanun, ka-
zalarin dnlenmesi yonetmelikleri, vb.) gore ilave izleme ve koruyucu aygitlarla donatiimasi gerekir. Frekans donustiricilerde isletim
yaziimi ile yapilan degisikliklere izin verilmistir.

Not

Tehlikeli durumlar, gerekli dnleyici 6nlemleri diistinmesi almaktan sorumlu olan makine Ureticisi / entegratori tarafindan belirlenmelidir.
Her zaman gegerli ulusal glivenlik ydnetmeliklerine (6rn. mekanik araglarla ilgili kanun, kazalarin énlenmesi yonetmelikleri, vb.) gore
ilave izleme ve koruyucu aygitlarla donatiimasi gerekir.

Not
Ving, Asansor ve Kaldiraglar:
Dis frenleri kontrol etmek igin daima yedek bir sistem bulunmalidir. Frekans donustirici, higbir zaman birincil giivenlik devresi olamaz.

% 2 [®

Tlgili standartlara uyumlu olmalidir; 6rn.
Kaldiraglar ve vingler: IEC 60204-32
Asansorler: EN 81

Koruma Modu

Motor akimindaki veya dc baglanti voltajindaki bir donanim sinirinin agilmasi durumunda frekans dénustiriicti "Koruma modu"na girer. "Koruma modu",
kayiplari en aza indirgemek igin PWM modiilasyon stratejisinin degistiriimesi ve dustik bir anahtarlama frekansi demektir. Bu islem, son arizadan sonra
10 san stirer ve motorun tam kontroliini yeniden kurarken frekans donusturictintn gtvenilirligini ve saglamhigini artirir.

Kaldirma uygulamalarinda "Koruma modu" kullanilamaz giinkii frekans donistiriicti genelde bu modu tekrar terk edemez ve bu nedenle fren etkinlesti-
rilmeden 6nceki slireyi uzatir (6nerilmez).

“Koruma modu”, frekans donustiriictiniin donanim sinirlarindan biri asildiginda hemen agiimasi anlamina gelen, sifira ayarlanarak par. 14-26 Cevirici
Arnizasinda Alarm Gecikmesi iptal edilebilir.

Not
Kaldirma uygulamalarinda koruma modunun iptal edilmesi onerilir (par. 14-26 Cevirici Arizasinda Alarm Gecikmesi = 0)

8 MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.



VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu M 2 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyari

2.1.3 Genel Uyan

Uyari:

Cihazin sebekeden baglantisi kesildikten sonra bile elektrikli pargalara dokunmak 6limcl olabilir.

Kinetik yedekleme igin motor baglantisi, yiik paylagimi (DC ara devresinin baglantisi) gibi diger voltaj girislerinin baglantisinin kesil-
diginden emin olun.

VLT AutomationDrive kullanma: en az 15 dakika bekleyin.

Daha kisa stireye sadece ilgili birimin plakasinda yazdig takdirde izin verilir.

Kagak Akim

Frekans dontstiiriictiniin toprak kagak akimi 3,5 mA'i agiyor. Toprak kablosunun toprak baglantisiyla (terminal 95) iyi mekanik baglanti
kurmasini saglamak igin kablo kesiti en az 10 mm?2 olmali veya 2 nominal toprak teli ayri ayri baglanarak sonlandiriimalidir.

Kagak Akim Aygiti

Bu Uriin, koruyucu iletkende DC akima neden olabilir. Ek koruma igin kagak akim aygiti (RCD) kullanildidinda, bu Griiniin besleme
tarafinda yalnizca B Tirl (zaman gecikmeli) bir RCD kullaniimalidir. Ayrica bkz. RCD Uygulama Notu MN.90.GX.02.

VLT AutomationDrive'iin koruyucu topraklamasinin ve RCD kullaniminin her zaman ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olmasi gerekir.

Not

Dikey kaldirma veya yikseltme uygulamalarinda, acil durumda veya kontaktor vb. gibi tek bir parganin arizalanmasi durumunda yiikiin
durdurulabilecedinin garantiye alinmasi 6nemle onerilir.

Frekans donistirici alarm modundaysa veya asiri voltaj durumundaysa, mekanik fren devreye girer.

2.1.4 Onarnim Isine Baglamadan Once

1. Frekans donustiriicliyl sebekeden ayirin.
2. DC bus terminalleri 88 ve 89'un yiik paylasim uygulamalariyla baglantisini kesin
3. DC baglantisinin desarjini bekleyin. Uyari etiketinin tzerindeki siireye bakin

4. Motor kablosunu gikarin

2.1.5 FC 300 Giivenli Durdurmasi

FC 302 ve A1 muhafazasindaki FC 301 de, Giivenli Tork Kapal (IEC 61800-5-2 ile tanimlandi§i gibi) veya Durdurma Kategorisi 0 (EN 60204-1'de tanim-
landigi gibi) gtivenlik islevini gergeklestirebilir.

FC 301 A1 muhafazasi: Glivenli Durdurma siriiciiye dahil edildiginde, Tir Kodunun konum 18'i T veya U olmali.Konum 18 B veya X ise, Glivenli Durdurma
Terminal 37 dahil degildir!

Ornek:

Guvenli Durdurmall FC 301 Al igin Tur Kodu: FC-301PK75T4Z20H4TGCXXXSXXXXAOBXCXXXXDO0

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir. 9



2 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyari

Suna ait gereksinimler igin tasarlanmig ve onaylanmistir :
- Guivenlik Kat. 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1)

- ISO EN 13849-1'deki Performans Diizeyi "d"

- IEC 61508 ve EN 61800-5-2'deki SIL 2 Yetenegi

- EN 61062'deki SILCL 2

Bu islevsellige Glivenli Durdurma adi verilir. Kurulumda Guvenli Durdurmanin entegrasyon ve kullanimindan 6nce, Glivenli Durdurma iglevi ile glivenlik

diizeylerinin uygun ve yeterli olup olmadigini anlamak igin kurulumdaki biitiin risk analizleri yapilmalidir.

Gvenli Durdurma kurulumundan sonra, Tasarim Kilavuzu'nun Gtivenli Durdurma Galistirma Testikisminda belirtilen bir galistirma testi

yapiimalidir. Giivenlik Kat. 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1) uyumu igin basaril bir galistirma testi zorunludur

Asadidaki degerler, farkli givenlik diizeyleri tiirleri ile iligkilidir:

Performans Dizeyi "d":
- MTTFD (Tehlikeli Arizaya Ortalama Zaman): 24816 yil

- DC (Teshis Kapsami): 99,99%

- Kategori 3

SIL 2 Yetenegi, SILCL 2:
- PFH (Saat basina Tehlikeli ariza Olasiligi) = 7e-10FIT = 7e-19/sa

- SFF (Glivenli Ariza Kismi) > %99

- HFT (Donanim Ariza Toleransi) = 0 (1001D mimarisi)

Guvenlik Kat. 3 (EN 954-) / PL "d" (ISO 13849-1) gereklilikleri dogrultusunda Guivenli Durdurma iglevinin kurulumu ve kullaniimasi igin, VLT
AutomationDrive Dizayn Kilavuzu MG.33.BX.YY ‘de bulunan ilgili bilgi ve yonergeler izlenmelidir! Kullanma Kilavuzu'ndaki bilgi ve yonergeler, Giivenli

Durdurma islevinin dogru ve givenli kullanimi igin yeterli degildir.

islevsel Giivenlikle ilgili kisaltmalar

Kisaltma Referans Aciklama

Kat. EN 954-1 Guvenlik kategorisi, dlizeyler 1-4

FIT Sire Arizasi: 1E-9 saat

HFT IEC 61508 Donanim Ariza Toleransi: HFT = n, n+1 ariza giivenlik islevinde bir kayba neden olabilir demektir

MTTFd EN ISO 13849-1 Tehlikeli Arizaya Ortalama Zaman: (Galisan cihazlarin toplam sayisi) / (tehlikeli, belirlenmeyen ari-
zalarin sayist), belirtilen kosullar altindaki 6zel 6lgtim araligi sirasinda

PFHd 1EC 61508 Saat basina Tehlikeli Ariza Olasiligi. Bu deger, guvenlik aygiti yiiksek yogunlukta (yilda bir kezden
daha sik) veya giivenlikle ilgili bir sistemde yapilan isletim igin frekans isteklerinin bir yildan veya
dayaniklilik testi frekansinin iki katindan daha fazla oldugu sirekli isletim modunda isletildiginde
dikkate alinmalidir.

PL EN ISO 13849-1 Performans Diizeyi: SIL'e karsilik gelir, Diizeyler a-e

SFF IEC 61508 Glvenli Ariza Kismi [%]; Tum arizalarla ilgili bir glivenlik islevinin veya alt sistemin giivenli arizalarin
ve belirlenen tehlikeli arizalarinin yizde kismi.

SIL IEC 61508 Glvenlik Bitlnlugl Duzeyi

STO EN 61800-5-2 Gvenli Tork Kapali

10 MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.
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BGIA

Prif- und Zertifizierungsstelle . Berufsgenossenschaftliches
im BG-PRUFZERT Institut fir Arbeitsschutz

Hauptverband der gewerblichen

Berufsgenossenschaften
‘ H . e
ey SOOI Type Test Certificate 55 0Aeo
original shall prevail.

No. of certificate
Name and address ofthe  Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1

holder of the certificate: - DK.6300 Graasten, Danemark
(customer)

Name and address ofthe  Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1

manufadturer: DK-6300 Graasten, Dénemark

Ref. of customer: Ref. of Test and Certification Body: Date of Issue:
Apf/Ksh VE-Nr. 2003 23220 13.04.2005

Product designation: Frequency converter with integrated safety functions

Type: VLT® Automation Drive FC 302

Intended purpose: Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based on: EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,
EN ISO 13849-2; 2003-12,
EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,

Test certificate: No.: 2003 23220 from 13.04.2005

Remarks: The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid
down in the test bases.
With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety
function.

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Procedure for Testing and Certification of April 2004,

-
-
(a0
~
o)
<
o
o
[Sp]
-—
Head of certifigation body Certification officer
R, I it~
|Dipl.-Ing. R. Apfeld)
é’ﬂu&k Postal adress: Office: Phone: 0 22 41/2 31-02
PZB10OE = Alte HeerstraBle 111 Fox: 022 41/2 31-22 34
01.05 53754 Sankt Augustin 53757 Sankt Augustin
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~

TuV NORD

130BB178.10

Certificate

TUV NORD SysTec GmbH & Co. KG hereby certifies

Danfoss Drives A/S
Ulsnaes 1
DK-6300 Graasten
Denmark

for the realisation of the function “Safe Stop - STO”
in the Danfoss drives types

VLT® Automation Drive FC 302, VLT® Automation Drive FC 301 in the A1 housing
VLT® AQUA Drive FC 202, VLT® HVAC Drive FC 102

the compliance with the requirements listed in the following standards

* IEC 61800-5-2:2007; Designated Safety Function “Safe Torque Off - STO; SIL2 capability
= |EC 61508; Part 1:1998 + Corrigendum 1999

= EN 61508; Part 2:2000; SIL 2 capability for STO function

« ENISO 13849-1:2006; PL d, EN 954-1:1996; Category 3

* |EC 62061:2005; SILCL 2

based on report No. SAS-163/2006C in the valid version.
This certificate entitles the holder to use the mark:

FC 102

FC 202
q FC 301 A1
FC 302 '
TUVNORD / . 570 tunction

Certification

EN ISO 13849-1:2000

PL "

IEC 61508-1:1998 and

Conrrigendum 1999;

IEC 61508-2:2000;

S8iL2

IEC 62061:2005

SILCL2 capability

EN 954-1:1996
b -

SAS1724/07
Voluntary Cerification
Expiry date: 2013-01-16 TOV NORD SysTec GmbH & Co. KG Dr. Immanuel Hfer
Certification No.: SAS1724/07, Vers. 1.0 Branch South
Reference No.: M.1B5.03.122.01.SLA HalderstraBe 27
B6150 Augsburg 86150 Augsburg
, 2008-01-16 Germany
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu

M 2 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyari

2.1.6 Giivenli Durdurma Kurulumu - FC 302 yalnizca (ve FC 301 Cerceve Boyutu Al'de)

Giivenlik Kat. 3’e (EN 954-1) / PL "d" (ISO 13849-1) uygun ola-
rak Kategori 0 Durdurma (EN60204) kurulumu gergeklestirmek

icin:
1.

Terminal 37 ve 24 V DC arasindaki sont (gegici baglanti teli) kal-
dinimalidir. Gegici baglant telini kesmek veya koparmak yeterli
olmaz. Kisa devre olmasini 6nlemek igin tamamen gikarin. Ci-
zimdeki gegici baglanti teline bakin.

Terminal 37'yi kisa devre korumali bir kabloyla 24 V DC'ye bagla-
yin. 24 V DC voltaj beslemesi Kat. 3 (EN954-1) / PL "d" (ISO
13849-1) devre kesme aygitiyla kesilebilir olmalidir. Kesme ay-
giti ve frekans dénustiirlici ayni kurulum panosuna yerlestirilir-
se, korumali yerine normal kablo kullanabilirsiniz.

Giivenli Durdurma islevi Kat. 3'G (EN 954-1) / PL “d” (ISO
13849-1) yalnizca 6zel iletken kirlenmesi korumasi saglanmigsa
karsilar. Bu tiir bir korumaya, koruma sinifi IP54 veya (stiine
sahip FC 302 kullanilarak ulasilabilir. Distik korumaya (veya yal-
nizca bir IP21 muhafazasi ile dagitilan FC 301 A1) bulunan FC
302 kullanildigi taktirde IP54 kaplamasinin ig tarafina karsilik
gelen bir igletim ortami saglanmalidir. Isletim ortaminda bir ilet-
ken kirlenmesi riski varsa, agik bir ¢bziim olarak aygitlar IP54
korumasi saglayan bir panoya monte edilebilir.

130BA874.10

Cizim 2.1: Terminal 37 ve 24 VDC arasindaki sont gegici
baglanti teli

Asadidaki gizim glivenlik Kat. 3 (EN 954-1) / PL "d" (ISO 13849-1) iceren Durdurma Kategorisi 01 (EN 60204-1) gosterir. Devre kesilmesi agilan kapi
temasiyla gergeklesmistir. Asagidaki gizim glivenlikle ilgili olmayan bir donanim yanasmasinin nasil baglanacagini gosterir.

Door contact

Coast

Safety device Cat.3 (Circuit interrupt
device, possibly with release input)

130BA073.14

v

Short-circuit protected cable
(if not inside installation cabinet)

Cizim 2.2: Guvenlik Kat. 3 (EN 954-1) / PL "d" (ISO 13849-1) igeren Durdurma Kategorisi 0’1 (EN 60204-1) elde etmek Uzere yapilan kuru-

lumun &nemli noktalarini gdsteren gizim.

Frequency
Converter

Control
Safe l«—T board
channel

|
5Vdc | 4—Inverter

2.1.7 IT Sebekesi

Par. 14-50 RFI Filtresi 380 - 500 V frekans donUsttiricllerde ig RFI kapasitorlerin RFI filtresinden toprada olan baglantisini kesmek igin kullanilir. Bu

yapildiginda RFI performansi A2 seviyesine iner. 525 - 690 V frekans donusturiictilerde par. 14-50 RFI Filtresi 'nin iglevi yoktur. RFI anahtari agilamaz.

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir. 13
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vuzu

VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila- M

3 Kurma

3.1.1 Tesisat Hakkinda

Bu bdliim, gli¢ terminallerine ve kontrol karti terminallerine giden ve bu terminallerden gelen mekanik ve elektrik tesisatlarini kapsar.
Secenekierin elektrik tesisaty, ilgili sletim Yonergeleri'nde ve Dizayn Kilavuzu'nda agiklanmaktadir.

' Birimi monte etmeden &nce givenlik yonergelerini

. okuyun.

130BA015.13

AT

1]
IR o o ol T
91 92 93 95 88 89 T T

@ 0 DG+ 0]

1
1
U213 PE srod L1 \
|
180

5001

5301
U VoW PE 5501

S RORe jj
96 97 98 99 81 82
9 9 0 9 o o A

Gizim 3.1: Diyagram sebeke, motor, baglatma/durdurma
anahtari ve hiz ayarlamasi igin potansiyometre de dahil ol-
mak Uzere temel montaji gostermektedir.

3.1.2 Kontrol listesi

Frekans donistiriciinin paketini agtiginizda, cihazin hasarsiz ve eksiksiz oldugundan emin olun.

130BA295.10

0
@
)

Glig 6lglimleri igin Ittfen bir sonraki sayfadaki Mekanik Boyutiar tablosuna bakin.

130BA288.10

Tornavida segimi (dliz veya yildiz tornavida ve tork), yan keski, matkap ve bigak da frekans dénustiriiciiniin paketinden gikarilmasi ve montaji igin dnerilir.
Bu muhafazalar asagida gosterilenleri igerir: Aksesuar cantasi, belgeler ve cihaz. Belirtilen segenede gore, bir veya iki adet canta ve bir veya birden fazla

kitapgik bulunabilir.

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
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3.2 Mekanik Tesisat
3.2.1 Mekanik Montaj

Tum Kasa Boyutlar 7P21/IP4X/ TIP 1 Muhafaza Kiti kullanlmadiginda yan yana montaja olanak tanir (bkz. Dizayn Kilavuzu Secenekier ve Aksesuarlar
bélimi).

IP 21 Muhafaza kiti A1, A2 veya A3 kasa boyutundan kullanildiginda sirticiiler arasinda en az 50 mm aralik bulunmalidir.

En iyi sogutma kosullari igin frekans donusttriciniin Gstlinde ve altinda serbest hava akimina olanak saglayin. Asagidaki tabloya bakin.

Z Farkli kasa boyutlari icin hava akimi
. Kasa
‘ boyu- Al* A2 A3 A4 A5 Bl B2 B3 B4 C1 c2 C3 c4
tu:

(m?’n)' 100 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225
(m?n): 100 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

* Sadece FC 301
1. Verilen dlgllere uygun olarak delikleri agin.

2. Uzerine frekans déniistiiriiciyli monte etmek istediginiz yiizey icin uygun olan vidalan saglamalisiniz. Dért viday da yeniden sikistirin.

o o
o oo
[ = g ~ N}
= — = =
|
O 18 o R r— @
o
—
et —
o [
A
\\,,, "
—
\\/rr‘ j

Tablo 3.1: Kasa boyutlarini A4, A5, B1, B2, C1 ve C2 kalin madde olmayan arka duvara monte ederken, sogutucu tizerinde yetersiz havalandirma
olacadindan siiriicti iin arka plaka A kullaniimalidir.

Kapaklar igin sikistirma torku (Nm)

Kasa 1P20 P21 IP55 1P66
Al * - - -
A2 * * - -
A3 * * - -
A4/A5 - - 2 2
B1 - * 2,2 2,2
B2 - * 2,2 2,2
B3 * - - -
B4 2 - - -
C1 - * 2,2 2,2
Cc2 - * 2,2 2,2
c3 2 - - -
C4 2 - - -
* = Sikilacak vida yok
- = Yok

18 MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.



VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu M 3 Kurma

3.2.2 Panelle Montaj
Frekans donistirici serisi VLT HVAC FC 102, VLT Aqua Siiriiclisii ve VLT AutomationDrive igin bir Pano Montaj Kiti mevcuttur.
Sogutucu sogutmayi artirmak ve pano derinligini azaltmak igin frekans donustiriicti pano ile monte edilebilir. Ayrica bu durumda yerlesik fan gikarilabilir.

Kit, A5-C2 muhafazalar (230V, 1/3 - 50HP ve 460V/575V 1/2 - 100HP) igin mevcuttur.

Not
Kit, dokme 6n kapaklarla kullanilamaz. Bunlarin yerine IP21 plastik kapak kullaniimaldir.

Siparis numaralari hakkinda bilgi igin bkz. Dizayn Kilavuzu, Siparis Numaralar
Daha ayrintili bilgi icin bkz. Pano Montaj Kiti yénergesine MI.33.H1.YY, burada yy dil kodudur.

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir. 19



3 Kurma

3.3 Elektrik tesisati

M VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu

Not

Kablolar Genel

Tim kablolar kablo kesiti ve ortam sicaklidi ile ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olmalidir. Bakir (75°C) iletkenler onerilir.

Aliiminyum iletkenler

Terminaller aliminyum iletkenleri kabul edebilir, ancak iletken baglanmadan 6nce iletken yiizeyinin temiz olmasi, oksitlenmenin temizlenmesi ve asitsiz

notr vazelin yadiyla ortlilmesi gerekir.

Ayrica, aliminyumun yumusak olmasi nedeniyle terminal vidasinin iki giin sonra tekrar sikilmasi gerekir. Baglantinin gaz gegirmez bir birlesme yeri olarak

korunmasi 6nemlidir, aksi taktirde aliiminyum ylzey yeniden oksitlenir.

Sikistirma Torku

Kasa boyu- {200 - 240 V |380 - 500 V |525 - 690 V |Kablo amaci: Torku sikistirma
tu
Al 0.25-1.5 kW | 0.37-1.5 kW - 0.5-0.6 Nm
A2 0.25-2.2 kW | 0.37-4 kW -
A3 3-3.7 kW 5.5-7.5 kW - Sebeke, Fren direnci, yilik paylagimi, Motor kablosu
A4 0.25-2-2 kW | 0.37-4 kW
A5 3-3.7 kW 5.5-7.5 kW -
Bl 5.5-7.5 kW |[11-15 kW - Sebeke, Fren direnci, yilik paylagimi, Motor kablosu 1.8 Nm
Réle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
B2 11 kW 18.5-22 kW | 11-22 kW | Sebeke, Fren direnci, yiik paylasimi kablolari 4.5 Nm
Motor kablolari 4.5 Nm
Réle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
B3 5.5-7.5kw |11-15 kW - Sebeke, Fren direnci, yik paylasimi, Motor kablosu 1.8 Nm
Réle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
B4 11-15 kW 18.5-30 kW - Sebeke, Fren direnci, yiik paylagimi, Motor kablosu 4.5 Nm
Role 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
C1 15-22 kW 30-45 kW - Sebeke, Fren direnci, ylik paylagimi kablolari 10 Nm
Motor kablolari 10 Nm
Réle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
Cc2 30-37 kW | 55-75 kW 30-75 kW | Sebeke, motor kablolari 14 Nm (en gok 95 mm?)
24 Nm (95 mm? (izeri)
Yik Paylasimi, fren kablolari 14 Nm
Réle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
C3 18.5-22 kW |30-37 kW - Sebeke, Fren direnci, yik paylasimi, Motor kablosu 10 Nm
Réle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
Cc4 37-45 kW  |55-75 kW = Sebeke, motor kablolari 14 Nm (en gok 95 mm?)
24 Nm (95 mm?2 lizeri)
Yk Paylasimi, fren kablolari 14 Nm
Réle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
20 MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.
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3.3.1 Blendajsiz Kablolar igin Gii¢ ve Kontrol Kablo Tesisati

Indiklenen Voltaj!

Motor kablolarini birden gok siirliciden ayri olarak gegirin. Birlikte gegirilen gikis motor kablosu kaynakli indiiklenmis voltaj, ekipman
kapali veya kilitli oldugunda bile ekipman kapasitorlerini sarj edebilir. Cikis kablolarinin ayri gegirilmemesi 6lim veya ciddi yaralanmayla
sonuglanabilir.

I Suriich giris glictinii, motor kablo tesisatini ve kontrol kablo tesisatini yiiksek frekanslh giirdlti yalitimi igin tic ayr metal kanaldan veya
tepsiden gegirin. Glig, motor veya kontrol kablo tesisatlarini yalitiimamasi en iyi denetleyici ve iliskili ekipman performansindan daha
. dlsiik performansa neden olur.

Glig kablo tesisati yliksek frekansli elektrik darbeleri tasidigindan girig glictiniin ve motor gtictiniin farkli kanallardan gegmesi 6nemlidir. Gelen giig kablo
tesisati motor kablo tertibatiyla ayni kanaldan gegerse bu darbeler elektrik giiriiltiistinii ikiye katlayip yapi glic 1zgarasina donduiriir. Kontrol kablo tesisatinin
her zaman yliksek voltaj giig kablo tesisatindan yalitiimis olmasi gerekir.

blendajli/korumali blendajli kablo kullaniimadidinda panel segenedine en az (g ayr kanalin baglanmasi gerekir (asagidaki sekle bakin).

. Muhafazaya giden giig kablo tesisat
. Muhafazadan motora giden giig kablo tesisati

. Kontrol kablo tesisati

130BB447.10

gl

5 - U

Q sert |:|
Speed Line
«t F Motor

@ Power
Separate Conduit

Control

Cizim 3.2: Giig ve kontrol kablo tesisati baglantisi

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir. 21
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3.3.2 Cikan Parcalarin Ek Kablolar igin Cikarilmasi

1. Kablo girisini frekans donusturiictden gikarin (cikan pargalar gikarirken frekans donlstiirliicliye yabanc cisimlerin girmesini dnleyerek)
2. Kablo girisi, cikarmay disiinduguniiz gikan parga gevresinde desteklenmelidir.

3. Parga simdi guglu bir mandrel ve gekig yardimiyla gikarilabilir.

4. Delikteki pirizleri temizleyin.

5. Kablo girigini frekans donustiriciye takin.

3.3.3 Sebekeye Baglama ve Topraklama

Not
Glig igin fig konektorl 7,5 kW'ye kadar frekans dontstiriictilere baglanabilir.

1. iki vidayr dekuplaj plakasina takin, yerine oturtun ve vidalar sikigtirin.

2. Frekans donustiiricliniin dlizgiin sekilde topraklandigindan emin olun. Toprak baglantisina (terminal 95) baglayin. Aksesuar gantasindan aldiginiz
viday kullanin.

3. Aksesuar ¢antasindan aldiginiz fis konektorii 91(L1), 92(L2), 93(L3)' frekans doniistiiriiciiniin altindaki MAINS etiketli terminallere yerlestirin.
4. Sebeke kablolarini sebeke fis konektdriine baglayin.

5. Kabloyu ekteki destek kelepgesi ile destekleyin.

Not
Sebeke voltajinin, frekans donistiriici plakasindaki sebeke voltajina uygun olmasina dikkat edin.

IT Sebekesi
RFI filtresi bulunan 400 V frekans donustiiriicliyl faz ile toprak arasindaki 440 V'den fazla olan voltajli sebeke besleyiciye baglamayin.

Toprak baglanti kablosunun kesiti, EN 50178 uyarinca en az 10 mm? veya ayn terminallere baglanan 2 x nominal sebeke kablosu
olmalidir.

Bu dahil edildiginde, sebeke baglantisi sebeke anahtari igine takilmalidir.

=
O
I
(=]
=
3 Phase =]
91 (L1) -
power
. 92(L2)
input
93(L3)

\\}7

95 PE %
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A1, A2 ve A3 kasa boyutlari:
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Sebeke konektorii kasa boyutu A4/A5 (IP 55/66)

130BT336.10
130BT335.10

130BA725.10

Gizim 3.3: kasa boyutlari B1 ve B2 (IP 21/NEMA Tir 1 ve IP
55/66/ NEMA Tiir 12) igin sebeke baglantisi.

Cizim 3.4: Boyut B3 (IP20).
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130BA389.10

130BA714.10

Cizim 3.5: Boyut B4 (IP20) igin sebeke baglantisi.

N

Cizim 3.6: Boyut C1 ve C2 (IP 21/ NEMA Tir 1 ve IP 55/66/
NEMA Tiir 12) .

130BA718.10
130BA719.10

Cizim 3.7: Boyut C3 (IP20) igin sebeke baglantisi.

Cizim 3.8: Boyut C4 (IP20) .

Genellikle sebeke glig kablolari blendajsiz kablolardir.
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3.3.4 Motor Baglantisi

Not
EMC emisyonu belirtimlerine uymak igin blendajli/korumalikablolar énerilir. Blendajsiz/korumasiz kablo kullanilirsa bkz. Blendajsiz Kab-
lolar igin Gti¢ ve Kontrol Tesisati.. Daha fazla bilgi igin bkz. EMC Test Sonugilar.

Motor kablosu kesiti ve uzunlugunun dogru boyutlandiriimasi igin Genel Belirtimler bélimaine bakin.

Kablolarin blendajlanmasi: Blendaj uglarinin biikiilmesini (blkilmiis kablo uglart) énleyin. Bu yiiksek frekanslarda blendaj etkilerini bozar. Motor
yaliticisi veya motor kontaktorii takmak igin blendaji agmak gerekirse, blendajin olasi en disik HF empedansi ile strdiriilmesi gerekir.

Motor kablosu blendajini frekans dénustiriiclinin hem dekuplaj plakasina hem de motordaki metale baglayin.

Blendaj baglantilarini olasi en biiylik ylizey alaniyla yapin (kablo kelepgesi). Bu, frekans donusttirtcii ile birlikte verilen tesisat aygitlari kullanilarak yapilir.
Motor yaliticisi veya motor rélesi takmak igin blendaji bélmek gerekirse, blendajin olasi en disik HF empedansi ile strdirilmesi gerekir.

Kablo uzunluklari ve kesitleri: Frekans donustiriicl belirli bir kablo uzunlugu ve kesitiyle test edilmistir. Kesit artirilirsa, kablo kapasitansi ve kagak
akim da artabilir ve kablo uzunlugunun uygun sekilde azaltiimasi gerekir. Gurliltii dlizeyini ve kagak akimlar azaltmak igin motor kablosunu olabildigi kadar
kisa tutun.

Anahtarlama frekansi: Motordaki akustik giirtiltiyl azaltmak igin frekans donUstricller Sints dalgasi filtreleriyle birlikte kullanildiginda anahtar fre-
kansi, par. 14-01 Anahtarlama Frekans/daki Sinls dalga filtresi yonergesine uygun olarak ayarlanmalidir.

1. Dekuplaj plakasini aksesuar gantasindan aldiginiz vidalar ve pullarla frekans dondstiriiciiniin altina sabitleyin.

2. Motor kablosunu 96 (U), 97 (V), 98 (W) numarali terminallere takin.

3. Aksesuar gantasindan aldidiniz vidalarla dekuplaj plakasindaki toprak baglantisina (terminal 99) baglayin.

4. 96 (U), 97 (V), 98 (W) (en gok 7,5 kW) numarali fis konektorlerini ve motor kablosunu MOTOR etiketli terminallere takin.
5. Blendajli kabloyu, aksesuar cantasindan aldiginiz vidalar ve pullarla dekuplaj plakasina sabitleyin.

Frekans donistiriicliye, her tiirde g fazl standart asenkron motorlar baglanabilir. Normalde, kiigiik motorlar yildiz baglantilidir (230/400 V, Y). Biylik
motorlar genelde delta baglantilidir (400/690 V, A). Dogru baglanti modu ve voltaj igin motor plakasina bakin.

13087302.12
3087337.10

Gizim 3.10: Boyut A4/A5 (IP 55/66/NEMA Tiir 12) icin se-

beke baglantisi.
Cizim 3.9: A1, A2 ve A3
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130BA726.10

Cizim 3.11: Boyut B1 ve B2 (IP 21/ NEMA Tiir 1, IP 55/ NEMA
Tir 12 ve IP66/ NEMA Tiir 4X)

Cizim 3.12: Boyut B3.

130BA721.10

‘@4{

EomvaN T

Gizim 3.13: Kasa boyutu B4 igin motor baglantisi.
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130BA390.10

Cizim 3.14: Kasa boyutu C1 ve C2 (IP 21/ NEMA Tir 1 ve IP
55/66/ NEMA Tiir 12) igin motor baglantisi

130BA740.10

Gizim 3.15: Kasa boyutu C3 ve C4 igin motor baglantisi.

™~
™~
130BA609.11

i — /.
E/ 021/ / /

Cizim 3.16: Kasa boyutu B1 igin kablo girig delikleri. Delik-
lerin Gnerilen kullanimlar tamamen tavsiye niteligindedir ve
bagka ¢oziimler de bulunmaktadir.

0263 017 =
2 |
A ) NN
O N _/ B // \\ ©)
f’ LY )
AN NN S RNY I
o f— - ~—
0429 @33.1 2429
A B C

Cizim 3.17: Kasa boyutu B2 igin kablo girig delikleri. Delik-
lerin Gnerilen kullanimlar tamamen tavsiye niteligindedir ve
bagka ¢oziimler de bulunmaktadir.

2

e
—

2

eny

i>

e

130BA643.11
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Cizim 3.18: Kasa boyutu C1 igin kablo giris delikleri. Delik-
lerin 6nerilen kullanimlari tamamen tavsiye niteligindedir ve
bagka g6zlimler de bulunmaktadir.

M25 =
§
3
3
o JL o/V  ole
NN -
//:\\\
o |
N i

M63 M63 M50

Cizim 3.19: Kasa boyutu C2 igin kablo girig delikleri. Delik-
lerin 6nerilen kullanimlari tamamen tavsiye niteligindedir ve
bagka gozlimler de bulunmaktadir.

Kullanilmayan kablo girig delikleri, kauguk tikaglarla (IP 21 igin) mihirlenebilir. Daha fazla bilgi ve siparis numaralari igin bkz. Dizayn Kilavuzu.
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Term. no. 96 97 98 99
U Vv W PED Motor voltaji sebeke voltajinin %0-100'G.
3 tel motorun diginda
U1 %1 w1 PED Delta baglantili
w2 U2 V2 |6 tel motorun disinda
U1 V1 w1 PED Yildiz baglanti U2, V2, W2
U2, V2 ve W2 ayri ayri birbirine baglanacak.

DKorumali Toprak Baglantisi

v v w - Not
oO—o— 0O p Besleme voltaji ile isletim (bir frekans dondstiriicl gi-
E bi) igin uygun olan ve faz yalitim kagidi veya baska bir
v ! A ) yalitim takviyesi bulunmayan motorlarda, frekans do-
nistlriictnin gikisina bir Sinds dalga filtresi takin.
96 97 98 96 97 98
A

3.3.5 Sigortalar

Yan devre korumasi:
Tesisatin yangina ve elektrikle ilgili tehlikelere karsi korunmasi igin, tesisat, anahtar dislisi, makine vb. donanimda yer alan tiim sube devreler, ulusal/
uluslararasi yonetmeliklere uygun olarak kisa devreye ve asiri akima karsi korunmalidir.

Kisa devre korumasi:

Yangin veya elektrikle ilgili tehlikeleri &nlemek igin frekans donistiriciiniin kisa devreye karsi korunmasi gerekir. Danfoss siiriiclide bir dahili ariza olusmasi
durumunda servis personelini ve donanimi korumak igin agadida belirtilen sigortalarin kullanilmasini 6nermekteyiz. Frekans donusturiicti, motor gikisinda
kisa devre olmasi durumunda tam kisa devre korumasi saglamaktadir.

Asir akim korumasi:

Tesisattaki kablolarin asiri isinmasindan kaynaklanabilecek yangin tehlikesine karsi asiri ylik korumasi saglar. Frekans donusturtict, kaynadga yakin agiri
ylk korumasinda (UL uygulamalari harig) kullanilabilen dahili bir asir akim korumasina sahiptir. Bkz. par. 4-18 Akim Siniri. Ayrica, tesisatta asir akim
korumasi saglamak igin sigortalar ve devre kesiciler de kullanilabilir. Asiri akim korumasi, her zaman ulusal yonetmeliklere uygun olarak gergeklestirilme-
lidir.

Sigortalarin maksimum 100.000 A rms (simetrik), maksimum 500 V sunabilen devrede koruma saglayacak sekilde tasarlanmasi gerekir.
UL uyumlulugu olmamasi

UL/cUL uyumlulugu zorunlu degilse, asadida belirtilen ve EN50178 uyumlulugu saglayan sigortalarin kullanilmasini 6neririz:
Onerilerin uygulanmamasi, ariza durumunda frekans déniistiiriiciide gereksiz hasara yol agabilir.

FC Tir Maks sigorta boyutul) Min. nominal Voltaj Tir

K25-K75 10A 200-240 V gG tird
1K1-2K2 20A 200-240 V gG tird
3K0-3K7 32A 200-240 V gG tird
5K5-7K5 63A 200-240 V gG tird
11K 80A 200-240 V gG tird
15K-18K5 125A 200-240 V gG tird
22K 160A 200-240 V aR tird
30K 200A 200-240 V aR tard
37K 250A 200-240 V aR tlrd

1) Maks. sigortalar - uygun bir sigorta boyutu segmek igin ulusal/uluslararasi yonetmeliklere bakin.
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FC Tir Maks sigorta boyutul) Min. nominal Voltaj Tir
K37-1K5 10A 380-500 V gG turu
2K2-4K0 20A 380-500 V gG turu
5K5-7K5 32A 380-500 V gG turd
11K-18K 63A 380-500 V gG turu
22K 80A 380-500 V gG turu
30K 100A 380-500 V gG turd
37K 125A 380-500 V gG turd
45K 160A 380-500 V aR tird
55K-75K 250A 380-500 V aR tird
UL Uyumlulugu
200-240 V

FC Tur Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW RK1 Tard J Turd T Tard CC Tard CC Tiri CC Tiru
K25-K37 KTN-RO5 JKS-05 JIN-06 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3K0 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5K5 KTN-R50 KS-50 JIN-50 - - -
7K5 KTN-R60 JKS-60 JIN-60 - - -
11K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 - - -
15K-18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 - - -

" . . Ferraz- Ferraz-
FC Tir SIBA Littel sigortasi Shawmut Shawmut
kW RK1 Tiird RK1 Tiirii CC Tariu RK1 Tirid
K25-K37 5017906-005 KLN-RO5 ATM-R05 A2K-05R
K55-1K1 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 5014006-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 5014006-063 KLN-R60 - A2K-60R
11K 5014006-080 KLN-R80 - A2K-80R
15K-18K5 2028220-125 KLN-R125 - A2K-125R

. . ' Ferraz-
FC Tur Bussmann SIBA Littel sigortasi Shawmut
kW JFHR2 Tiri RK1 Tird JFHR2 JFHR2
22K FWX-150 2028220-150 L255-150 A25X-150
30K FWX-200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
37K FWX-250 2028220-250 L255-250 A25X-250

Bussmann tarafindan saglanan KTS sigortalari, 240 V frekans dontistirictileri igin KTN'nin yerine kullanilabilir.

Bussmann tarafindan saglanan FWH sigortalari, 240 V frekans donustrtcileri igin FWX'in yerine kullanilabilir.

LITTEL FUSE tarafindan saglanan KLSR sigortalari, 240 V frekans donistiiriicleri igin KLNR sigortalarinin yerine kullanilabilir.

LITTEL FUSE tarafindan saglanan L50S sigortalari, 240 V frekans donUsttrtclleri icin L50S sigortalarinin yerine kullanilabilir.

FERRAZ SHAWMUT tarafindan saglanan A6KR sigortalari, 240 V frekans donusttriclleri icin A2KR sigortalarinin yerine kullanilabilir.

FERRAZ SHAWMUT tarafindan saglanan A50X sigortalari, 240 V frekans donisttirlictileri igin A25X sigortalarinin yerine kullanilabilir.

380-500 V

FC Tur Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW RK1 Tiird J Tird T Tard CC Taru CC Taru CC Taru
K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 JJS-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3K0 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4K0 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5K5 KTS-R25 JKS-25 J1S-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7K5 KTS-R30 JKS-30 J1S-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11K KTS-R40 JKS-40 J1S-40 - - -

15K KTS-R50 JKS-50 J1S-50 - - o
18K KTS-R60 JKS-60 JJS-60 - - -
22K KTS-R80 JKS-80 J1S-80 - o o
30K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 - - -
37K KTS-R125 JKS-150 J1S-150 - - -
45K KTS-R150 JKS-150 J3S-150 - - -
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. . . Ferraz- Ferraz-
FC Tur SIBA Littel sigortasi Shawmut Shawmut
kW RK1 Tari RK1 Tird CC Turi RK1 Tiru
K37-1K1 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R
1K5-2K2 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
3K0 5017906-016 KLS-R15 ATM-R15 A6K-15R
4K0 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R
7K5 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
15K 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R
18K 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
22K 2028220-100 KLS-R80 = A6K-80R
30K 2028220-125 KLS-R100 - A6K-100R
37K 2028220-125 KLS-R125 - A6K-125R
45K 2028220-160 KLS-R150 - A6K-150R
FC Tir Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW JFHR2 Tur H T Tirl JFHR2
55K FWH-200 - - -
75K FWH-250 - - -
FC Tir SIBA Littel sigortasi Femaz- Peraz-

Shawmut Shawmut

kW RK1 Tirii JFHR2 JFHR2 JFHR2
55K 2028220-200 L50S-225 - A50-P225
75K 2028220-250 L50S-250 A50-P250

Ferraz-Shawmut A50QS sigortalarin yerine A50P sigortalar kullanilabilir.

Gosterilen 170M Bussmann sigortalar -/80 gorsel gostergesini kullanir; ayni boyut ve ampere sahip -TN/80 Tur T, -/110 veya TN/110 Tur T

gosterge sigortalariyla degistirilebilir.

550 - 600V
FC Tur Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW RK1 Tird J Turd T Tara CC Turu CC Turu CC Turu
K75-1K5 KTS-R-5 JKS-5 J1S-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
2K2-4K0 KTS-R10 JKS-10 JJs-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
5K5-7K5 KTS-R20 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
. . . Ferraz-
FC Tir SIBA Littel sigortasi Shawmut
kw RK1 Tiiri RK1 Tiri RK1 Tiird
K75-1K5 5017906-005 KLSR005 A6K-5R
2K2-4K0 5017906-010 KLSR010 A6K-10R
5K5-7K5 5017906-020 KLSR020 A6K-20R
- Ferraz-
FC Tur Bussmann SIBA Shawmut
kW JFHR2 RK1 Tiird RK1 Tiri
P37K 170M3013 2061032.125 6.6URD30D08A0125
P45K 170M3014 2061032.160 6.6URD30D08A0160
P55K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200
P75K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200

Gosterilen 170M Bussmann sigortalar -/80 gorsel gostergesini kullanir; ayni boyut ve ampere sahip -TN/80 Tur T, -/110 veya TN/110 Tur T

gosterge sigortalariyla degistirilebilir.

Bussmann 170M sigortalari 525-600/690 V FC 302 P37K-P75K, FC 102 P75K veya P45K-P90K siiriiciileriyle verildiginde 170M3015 olur.

Bussmann 170M sigortalari 525-600/690V FC 302 P90K-P132, FC 102 P90K-P132 veya P110-P160 siiriiclileriyle verildiginde 170M3018 olur.

Bussmann 170M sigortalari 525-600/690V FC 302 P160-P315, FC 102 P160-P315 veya P200-P400 siiriicileriyle verildiginde 170M5011 olur.
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3.3.6 Kontrol Terminallerine Erisim

Kontrol kablolarina giden tiim terminaller, frekans donlistiiriici 6n tarafindaki

1308724810

terminal kapaginin altinda bulunur. Terminal kapagini bir tornavida ile gikarin.

Gizim 3.20: A2, A3, B3, B4, C3 ve C4 muhafazalarin kontrol termi-
nallerine erisim

Kontrol terminallerine erismek icin 6n kapagini gikarin. On kapagi degistirirken

130BT334.10

ltitfen 2 Nm tork uygulanarak diizgiin sekilde sikistiriidigindan emin olun.

Cizim 3.21: A4, A5, B1, B2, C1 ve C2 muhafazalarin
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3.3.7 Elektrik Tesisati, Kontrol Terminalleri

Kabloyu terminale takmak igin:
1. Yalitim malzemesini 9-10 mm kadar sokiin

2. Kare seklindeki delige bir tornavida®) sokun.
3. Kabloyu yandaki yuvarlak delige sokun.
4. Tornavidayi gikarin. Kablo terminale takilmistir.

Kabloyu terminalden gikarmak igin:

1. Kare seklindeki delige bir tornavida®) sokun.

2. Kabloyu gekin.

1) Maks. 0,4 x 2,5 mm

1308A150.10

9-10mm |

| o3 1q

130BT306.10

&
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3.4 Baglanti Ornekleri
3.4.1 Baslatma/Durdurma

Terminal 18 = par. 5-10 Terminal 18 Djjital Giris [8] Baslat
Terminal 27 = par. 5-12 Terminal 27 Djjital Giris [0] Isletim yok (Varsa- g g =
2 7 2
yilan ters yanasma) S A 3
Terminal 37 = Guvenli durdurma (kullanilabildigi durumlarda!) 12|13)18/19)27129)32/33) 20 37 -
O|0|0|0|0 [e][e][e)
LOPIPGO99 Y
| /
Start/Stop o 7S;fe Stop
Speed‘ ﬁ
[Swtg]rt/Stop
3.4.2 Darbe Baslatma/Durdurma
Terminal 18 = par. 5-10 Terminal 18 Dijjital GirisMandalli baglatma, [9]
Terminal 27= par. 5-12 Terminal 27 Djjital GirisTers durdurma, [6] z % E
Terminal 37 = Guvenli durdurma (kullanilabildigi durumlarda!) % 2 i =
12 113 |18 | 19 |27 |29 |32 |33 [20 |37
[ i 1| || —1 i 1| 1| 1| i ]
O|0|0|0|010/0|0|0]0O
O1PIOIP IO O|0|O|D
i 1L ] | — i 1| 1L 1L | —

Start Stop inverse Safe Stop

Speed

Start (18)|

Start (27)
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3.4.3 Hiz Artirma/Azaltma

Terminaller 29/32 = Hiz artirma/azaltma:
Terminal 18 = par. 5-10 7erminal 18 Dijjital Giris Baslat [9] (var-
sayilan)

Terminal 27 = par. 5-12 Terminal 27 Djjital Giris Referansi don-
dur [19]

Terminal 29 = par. 5-13 7erminal 29 Djjital Giris Hiz artirma [21]
Terminal 32 = par. 5-14 7Terminal 32 Dijital Giris Hiz azaltma [22]

NOT: Terminal 29 yalnizca FC x02'de bulunur (x=seri tir{).

3.4.4 Potansiyometre Referansi

Potansiyometre ile voltaj referansi:
Referans Kaynadi 1 = [1] Analog giris 53 (varsayilan)

Terminal 53, Disik Voltaj = 0 Volt

Terminal 53, Yiksek Voltaj = 10 Volt

Terminal 53, Duslk Ref./Geri Besleme = 0 RPM
Terminal 53, Yiiksek Ref./Geri Besleme = 1500 RPM
Anahtar S201 = OFF (U)

3 Kurma

~
5
12 +24V 2
[=2)
]
18 Par.5-10
27 Par.5-12
29 Par.5-13
32 Par.5-14
37
130BA194.11 <
€
=]
M
~
3
Speed RPM I )’
P 6-15
A 39(42|50(53(54|55
C 1|C ]|C ]|C JIC JIC ]
O|0|0|0|0|0
O|O|D|D|OID
C 1|C J|C J|C J|C J|C |
>
/ Ref. voltage i I B
/ P 6-11 10V -
Y .1 _ . —
/
/
/
’ 1kQ
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3 Kurma

Danfott

3.5.1 Elektrik Tesisati, Kontrol Kablolar

o
LI Q
L 1 g
oh V)96 X/ [ e §
gowgie (VEZ S 1’7:% = -
input T (W) 98 =
@(PE) 99 T
{ g e
DC bus [ T Switch Mode
gﬂi Power Supply 5 _
<+ (R+) 82 Brake
VOouT resistor
50 (+1 _
+10Vdc 0610V OUD) (R-) 81
5201
-10Vdc - -
53 (AIN) d
+10Vdc o H Z ON/I=0-20mA relay1
0/4-20mA 5202 | OFF/U=0-10V
;110(;/\2;1% [ S4AN) ] H % 240Vac, 2A
0/4-20 mA
55 (COM A IN)
/N ;o\ 12 (+24V OUT)
\ \ 240Vac, 2A
T T T
13 (+24V OUT)
| \ | \ P 500 400Vac, 2A
; | 24V (NPN)
I I 18 (DIN) :'X}ov (PNP)
| |
! ! | 24V (NPN)
| I 19 (DIN) :"X}OV (PNP) (COM A OUT) 39 } /S/r:‘alzoog O:tput
| -, m
’ T 20 (COMDIN) ) \ (roun4
: : 27 (DIN/OUT) :'\‘ﬁzw (o)
5801
| - | - | OV (PNP) = o ON=Terminated
[ I [ L | S8 OFF=Open
| b |
: ) | ! 5v
* \ 24V (NPN)
| [ 729 @INOUT) | — D‘X}ov (PNP)
\ (N | |
| I | H 5801 ov
I I o) !
RS-485
‘ ‘ \ (N RS-485) 69 RS-485
| | | | o 24V (NPN) Interface
\ | \ RE (DIN) :'\'ﬁ OV (PNP) (P RS-485) 68
{ 24V (NPN)
o [ ¢ F 10T :'X} ov (LNP (COM RS-485) 61
(- Vv (PNP) = Source
/ / * (NPN) = Sink
T r T37(DIN)

A = analog, D = dijital

Kurulumu bdlimiine bakin.

Cizim 3.22: Tum elektrik terminallerini gdsteren diyagram.
Terminal 37, Givenli Durdurma igin kullanilir. Glivenli Durdurma kurulumu hakkinda yénergeler igin litfen Dizayn Kilavuzu Géiven/i Durdurma

* Terminal 37 FC 301'de mevcut degildir (Glivenli Durdurma igeren FC 301A1disinda).
Réle 2 ve Terminal 29'un FC 301 Griiniinde islevi yoktur.

Cok uzun kontrol kablolari ve analog sinyaller, nadiren ve tesisata bagli olarak, sebeke besleme kablolarindan gelen giriilti nedeniyle 50/60 Hz toprak

gevrimlerine yol agabilir.

Bu gergeklesirse, blendaji agmaniz veya blendaj ile sasi arasinda bir 100 nF kondansator takmaniz gerekebilir.

Dijital ve analog giris ve gikislar, frekans donusttirlict ortak girislerine (terminal 20, 55, 39) ayri ayri baglanarak, bu iki gruptan gelen toprak akimlarinin
diger gruplan etkilemesi engellenmelidir. Ornegin, dijital girise gecilmesi analog giris sinyalini bozabilir.
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Kontrol terminallerinin giris polaritesi

PNP (Source) 9 g o =
8 - . g 3 NPN (Sink) ) 3
<>r Digital input wiring H c F Digital input wiring o =
I 2 ] 2
+ o 1 =2
- 12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
o 6 6 6 6 6 6 &6 0 o
° [} [} ° ° ° ° ° [} ° ® &6 06 6 6 ¢ ¢ o o ,
|
[ ] [ ] ® [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] L] ’ | :
f f
I
| |
I
| ‘ |
| I 77
| ! /
_ I I
/ (AR N (NN A P [
| o000 o
Not
EMC emisyonu belirtimlerine uymak igin blendajli/korumalikablolar dnerilir. Blendajsiz/korumasiz kablo kullanilirsa bkz. Blendajsiz Kab-
lolar igin Gti¢ ve Kontrol Tesisati.. Daha fazla bilgi igin bkz. EMC Test Sonugiar.

130BA681.10
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3.5.2 Anahtar S201, S202 ve S801

S201 (A53) ve S202 (A54) anahtarlari, sirasiyla 53 ve 54 numarali analog girig terminallerinin bir akim (0-20 mA) veya voltaj (-10 - 10 V) konfiglirasyonunu

segmek igin kullanilir.

Anahtar S801 (BUS TER.), RS-485 baglanti noktasinda (terminal 68 ve 69) uglandirmayi saglamak igin kullanilabilir.

Elektrik Tesisatr bolimundeki 7iim elektrik terminallerini gosteren diyagram gizimine bakin.

Varsayilan ayar:
S201 (A53) = OFF (voltaj girisi)

5202 (A54) = OFF (voltaj girisi)
S801 (Bus uglandirmasi) = OFF

Not
S201, S202 veya S801'in islevini dedistirirken glig uygulamamaya dikkat edin. Anahtarlar galistirilirken LCP baglantisinin (kafes) kaldi-

rilmasi 6nerilir. Anahtarlar frekans donistiriict tizerinde gl uygulanarak calistirlmamalidir.

°
5
B
8
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3.6 Son Kurulum ve Test

Kurulumu test etmek ve frekans donistiirici galismasini saglamak igin su adimlari uygulayin.

Adim 1. Motor plakasini bulun

Not
Motor yildiz- (Y) veya delta - (A) bagldir. Bu bilgiler motor plaka verilerinde bulunur.

130BT307.10

BAUER D-7 3734 ESLINGEN

3~MOTOR NR. 1827421 2003
S/E005A9

1.5 KW
n231,5 /MIN. 400 Y %
n1 1400 /MIN. 50 Hz
cos 0,80 3,6 A
1,7L
B P65 H1/1A

Adim 2. Motor plaka verilerini bu parametre listesine girin.

—

Par. 1-20 Motor Glicd [kW]
Bu listeye erigmek igin [QUICK MENU] anahtarina basin ve “Q2 Quick Se- Par. 1-21 Motor Giicii [HP]
Par. 1-22 Motor Voltaji

Par. 1-23 Motor Frekansi
Par. 1-24 Motor Akimi

Par. 1-25 Motor Nominal Hizi

tup” segenegini belirleyin.

viR Wi

Adim 3. Otomatik Motor Adaptasyonunu (AMA) etkinlestirin
Bir AMA gergeklestirmek optimum performans saglayacaktir. AMA motor modeli esdeger diyagramindan gelen degerleri dlger.
1. Terminal 37'yi terminal 12'ye baglayin (terminal 37 kullanilabiliyorsa).

2. Terminal 27'yi terminal 12'ye badlayin veya par. 5-12 Terminal 27 Dijital Girisyi 'Islev yok' olarak ayarlayin.
3. AMA par. 1-29 Ofomatik Motor Adaptasyonu (AMA) etkinlestirin.

4.  Tam veya indirgenmis AMA arasinda segim yapin. Siniis dalga filtresi monte edildiyse, sadece indirgenmis AMA veya AMA prosediirii sirasinda
Sinis dalga filtresini kaldirin.

5. [OK] anahtarina basin. Gostergede “Baglatmak icin [Hand on] anahtarina basin” ifadesi goriindr.
6. [Hand on] anahtarina basin. AMA prosediiriiniin yirirliikte oldugunu belirten bir durum gubugu gorinttilenir.

isletim sirasinda AMA"1 durdurun

1. [OFF] tusuna basin — Frekans dondistiiricti alarm moduna girer ve ekranda AMA'In kullanici tarafindan sonlandirildigi gosterilir.
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Basarii AMA
1. Ekranda "AMA' bitirmek igin [OK] tusuna basin" yazisi gorinar.

2. AMA durumundan gikmak igin [OK] tusuna basin.

Basarisiz AMA
1. Frekans donustiriict alarm moduna girer. Alarmin agiklamasi Uyarilar ve Alarmiar bélimiinde bulunabilir.

2. [Alarm Kaydi]'nda "Rapor Degeri", frekans donsttirticti alarm moduna girmeden 6nce AMA tarafindan y(ritilen son 6lglim dizisini g6sterir. Bu
numara ve alarmin agiklamasi, sorun gidermede size yardimci olur. Servis igin Danfoss baglanti kurarsaniz, numarayi ve alarm agiklamasini
bildirmeyi unutmayin.

Not
Basarisiz AMA codu zaman yanlis kaydedilmis motor plakasi verilerinden veya motor giicti boyutu ile frekans donistiiriicli glig boyutu
arasinda gok biiylik fark olmasindan kaynaklanir.

Adim 4. Hiz sinirini1 ve rampa siirelerini ayarlayin

Par. 3-02 Minimum Referans
Par. 3-03 Maksimum Referans

Tablo 3.2: Hiz ve rampa siiresi igin istenen sinirlari ayarlayin.

Par. 4-11 Motor Hizi Alt Sinir1 [RPM] veya par. 4-12 Motor Hizi Alt
Sinirt [Hz]

Par. 4-13 Motor Hizi Ust Sirurr [RPM] veya par. 4-14 Motor Hiz Ust
Sinirt [Hz]

Par. 3-41 Rampa 1 Hizlanma Stiresi
Par. 3-42 Rampa 1 Yavaslama Stiresi

40 MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.



VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila- M
vuzu 3 Kurma

3.7 Ek Baglantilar
3.7.1 Mekanik Fren Kontrolii

Kaldirma/indirme uygulamalarinda elektromekanik bir freni kontrol edebilmeniz gerekir:
3 Herhangi bir réle gikisi veya dijital gikis (terminal 27 veya 29) kullanarak freni denetleyin

. Ornegin yiikiin gok fazla olmasi nedeniyle frekans doniistiiriicii motoru 'destekleyemediginde’, cikisi kapali (voltajsiz) tutun.

. Elektromekanik frenli uygulamalar igin parametre 5-4'teki Mekanik fren denetim/ni [32] segin.
. Motor akimi, par. 2-20 Fren Akimini Ayirmade 6nceden ayarlanmis degeri astiginda fren serbest birakilir.

. Cikis frekans, par. 2-21 Fren Hizinv Etkinlestir [RPM] veya par. 2-22 Fren Hizini Etkinlestir [Hz]de ayarlanan frekanstan az oldugunda ve ancak
frekans donustiriicl bir durdurma komutunu yirdtirse fren gegirilir.

Frekans donustiriicti alarm modundaysa veya asiri voltaj durumundaysa, mekanik fren derhal devreye girer.

3.7.2 Motorlarin Paralel Baglantisi

Frekans donUstliriicti paralel baglantili birkag motoru denetleyebilir. Mo-

torlarin toplam akim tiiketimi, frekans donusturiicl igin nominal gikis aki-
mi ImN'yi asmamaldir. “H T H“ :
=
000
Not K
Kablolarin agagidaki gizimdeki gibi ortak bir birlesme
yerine baglandidi tesisatlar yalnizca kisa kablolar igin
oOnerilir. -
Motorlar paralel olarak baglandiginda par. 1-29 Oto-
matik Motor Adaptasyonu (AMA) kullanilamaz.
.
Not A—4
Frekans donustiricinin elektronik termal réle (ETR), =
motorlarin paralel baglandigi sistemlerde tek bir motor @f@%
igin motor korumasi olarak kullanilamaz. Her motorda =2
veya tek tek termal rélelerde termistor gibi ek bir motor
korumasi saglayin (devre kesiciler koruma olarak uy-
gun degil). .

Kiiglik motorlarin statordaki nispeten yiiksek ohmik direncinin, baslatmada ve diisiik RPM degerlerinde daha yliksek bir voltaj gerektirmesi nedeniyle,

motor boyutlar arasinda biiytik farkliliklar varsa, baglatmada ve diisiik RPM degerlerinde sorunlar gikabilir.
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3.7.3 Motor Termal Korumasi

Frekans donustiiriiciideki elektronik termal role, par. 1-90 Motor Termal Korumasi ETR Alarmi ve par. 1-24 Motor Akimi, olarak ayarlandidinda (motor
plakasina bakin) tek motor korumasi igin UL onayi almigtir.
Termal motor korumasi igin MCB 112 PTC Termistor Karti segenedi de kullanilabilir. Bu kart, patlama tehlikesi bulunan Bolge 1/21 ve Bolge 2/22'de

motorlar korumak igin ATEX sertifikasi saglar. Daha fazla bilgi igin litfen Dizayn Kilavuzi/na basvurun.

3.7.4 Bir Bilgisayari Frekans Doniistiiriiciiye Baglama

Frekans donistiriicliyl PC'den denetlemek igin MCT 10 Kurulum Yazili-
mi'ni yiikleyin.

°
<
8
il
5
2
2

PC, Programlama Kilavuzu bélimiindeki Bus Baglantisi konusunda gos-
terildigi gibi standart (ana bilgisayar/aygit) bir USB kablosu veya RS485
arabirimi tizerinden baglanir.

Not
USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger
yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla ya-

Iitiir. USB baglantisi frekans donustiriiclide koruma

topraklamasina baglanir. Frekans déniistiriiciideki Gizim 3.23: USB baglantisi.

USB konektoriine bilgisayar baglantisi olarak yalnizca

izolasyonlu bir dizlstu bilgisayar kullanin.

3.7.5 FC 300 PC Yazilimi

MCT yoluyla bilgisayarda veri depolama 10 Kurulum Yazilim:: MCT 10 Kurulum Yazilimi iizerinden PC'den siiriiciiye veri akta-
1. USB com baglanti noktasi ile birimi PC'ye baglayin rimi:

2. MCT 10 Kurulum Yaziimi'ni agin 1. USB com baglanti noktasi ile birimi PC'ye baglayin

3. "Network" (Ag) kisminda USB baglanti noktasini segin 2. MCT 10 Kurulum yaziimini agin

4. “Copy” (Kopyala) secenegini belirleyin 3. “Open” (Ag) segenegini belirleyin— depolanan dosyalar gosterilir

5.  “Project” (Proje) kismini segin + Uygun dosyay! agin

6.  “Paste” (Yapistir) segenegini belirleyin 5. “Sriicliye yaz"i segin

7. “Farkli kaydet'i secin Tlm parametreler siirliciiye aktariimistir.

Tum parametreler depolanmistir.
MCT 10 Kurulum Yazilimiigin ayri bir kilavuz bulunmaktadir.
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4 Naslil Programlanir

4 Nasil Programlanir

4.1 Grafiksel ve Sayisal LCP

Frekans donistiriicliniin en kolay programlamasi Grafiksel LCP (LCP 102)ile gergeklestirilir. Sayisal Yerel Denetim Panosu (LCP 101) kullanilirken frekans

donistiricl Dizayn Kilavuzu'na bakmak gerekir.

4.1.1 Grafikselde LCPProgramlama
Grafiksel LCP (LCP 102) igin su yonergeler gegerlidir:

Denetim panosu dort islevsel gruba ayrilir:

1. Durum satirlari olan Grafik ekrani.

2. Menl anahtarlar ve gosterge isiklar - parametreleri degistirme
ve ekran iglevleri arasinda gegis yapma.

3. Gezinme tuslan ve gosterge isiklari (LED'ler).

4. Isletim tuslar ve gdsterge isiklari (LED'ler).

TUm veriler, [Status] gorintiilemesi sirasinda en gok beg isletim verisi
gosterebilen grafiksel bir LCP ekranda goriintilenir.

Ekran satirlari:
a. Durum satiri:  Simge ve grafik goriintiileyen durum mesajla-
r.

b. Satir 1-2: Kullanicinin tanimladigi veya sectidi verileri goriintu-
leyen operatdr veri satirlari. [Status] anahtarina basilarak en gok
bir satir daha eklenebilir.

[ Durum satiri: Metin goriintiileyen durum mesajlari.

w

1308A018.13

status

N
1(0)

1234rpm

104A

43,5Hz

43,5Hz

Run OK

— — — —

Quick Main Alarm
- a
- @

-

Alarm

4.1.2 Sayisal Yerel Denetim Panosu'nda Nasil Programlanir?

Sayisal LCP (LCP 101) igin su yonergeler gegerlidir:

Denetim panosu dort islevsel gruba ayrilir:
1. Sayisal ekran.

2. Men( anahtarlari ve gosterge isiklar - parametreleri degistirme
ve ekran iglevleri arasinda gegis yapma.

3. Gezinme tuslan ve gosterge igiklari (LED'ler).

4. Tsletim tuslan ve gdsterge isiklari (LED'ler).

O

Warn &
Alarm
= =

=

Status Quick Main
Setup Menu

130BA191.10
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4.1.3 ilk Kullanima Alma

ilk kullanima almanin en kolay yolu Quick Menu diigmesini ile hizll kurulum yordamini izlemektir kullanimLCP 102 (tabloyu soldan sada okuyun). Bu érnek
acik gevrim uygulamalari igin gegerlidir:

Basin

Q2 Hizli Menu

Par. 0-01 Di/ Dili ayarlar

1-20 Motor Giicii [kW]

Par.

=

Motor plakasi giiciinii ayarlar

Par. 1-22 Motor Voltaji ‘ Motor plakasi voltajini ayarlar

Par.

1-23 Motor Frekansi

=

Motor plakasi frekansini ayarlar

1-24 Motor Akimi ‘ Motor plakasi akimini ayarlar

1-25 Motor Nominal Hizi

Par.

=

=

Par. Motor plakasi hizint RPM olarak ayarlar

Terminal varsayilani 7ers yanasma ise bu ayar slev yok olarak
Par. 5-12 Terminal 27 Dijjital Giris ayarlanabilir. Bu durumda AMA galistirmak igin Terminal 27'ye

baglanti olmamasi gerekir

Par. 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu
(AMA)

Istediginiz AMA islevini ayarlayin. Tam AMA etkinlestirilmesi
onerilir

Par. 3-02 Minimum Referans ‘ Motor saftinin minimum hizini ayarlar

Par. 3-03 Maksimum Referans Motor saftinin maksimum hizini ayarlar

Par. 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi ‘ Senkron motor hizi (ns) referansiyla hizlanma siresini ayarlar

Nominal motor hizi referansiyla (ns) yavaslamayavaslama siire-
sini ayarlar

Par. 3-13 Referans Sitesi Referansin galismasi gereken siteyi ayarlar

Par. 3-42 Rampa 1 Yavaslama Stiresi
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4.2 Hizh Kurulum

0-01 Dil
Secgenek: fonksiyon:

[0] * English Dil paketi 1 — 4'tin pargasi

[2] Francais Dil paketi 1'in pargasi

[4] Spanish Dil paketi 1'in pargasi

Svenska Dil paketi 1'in pargasi

[10] Chinese Dil paketi 2'nin pargasi

[22] English US Dil paketi 4lin pargasi

Bras.port Dil paketi 4'lin pargasi

Korean Dil paketi 2'nin pargasi

Turkish Dil paketi 4'Uin pargasi

Bulgarian Dil paketi 3'lin pargasi

Romanian Dil paketi 3'lin pargasi

Czech Dil paketi 3'lin pargasi

Russian Dil paketi 3'Un pargasi

Bahasa Indonesia Dil paketi 2'nin pargasi
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1-20 Motor Giicii [kW]

Arahk: fonksiyon:
Uygulama-  [Uygulamaya bagli] Nominal motor gticlinii, motor plakasi verilerine uygun olarak kW cinsinden girin. Varsayilan deger,
ya bagh* cihazin nominal gikis degerine karsilik gelir.

Motor calisirken bu parametre diizeltilemez. Bu parametre par. 0-03 Bdlgesel Ayariar Uluslararasi
[0] oldugunda LCP'de gérdilebilir.

Not
Nominal cihaz oranindan dért boyut asadi, bir boyut yukari.

1-22 Motor Voltaji

Arahk: fonksiyon:
400. V* [10. - 1000. V]

1-23 Motor Frekansi

Arahk: fonksiyon:
Application [20 - 1000 Hz] Min - Maks motor frekansi: 20 - 1000 Hz.
dependent* Motor frekansi degerini motor plakasi verilerinden segin. 50 Hz veya 60 Hz disinda bir deger segilirse,

par. 1-50 Sifir Hizda Motor Miknatislamasiteki yik bagimsiz ayarlarini par. 1-53 Mode/ Degisme
Frekans/e uyarlamak gerekir. 230/400 V motorlarda 87 Hz'de galistirma igin, plaka verilerini 230 V/
50 Hz olarak ayarlayin. par. 4-13 Motor Hizi Ust Simrr [RPM] ve par. 3-03 Maksimum Referans
degerlerini 87 Hz uygulamaya uyarlayin.

1-24 Motor Akimi
Arahik: fonksiyon:
7.20 A* [0.10 - 10000.00 A]

Not
Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.

1-25 Motor Nominal Hizi
Arahk: fonksiyon:

1420. RPM* [100 - 60000 RPM] Nominal motor hizi degerini motor plakasi verilerinden girin. Bu veri motor dengelemesi hesapla-

masinda kullanilir.

Not
Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.
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5-12 Terminal 27 Dijital Giris

Secenek: fonksiyon:
Islevi kullanilabilir dijital giris araligindan secin.

Isletim yok [0]
Sifirla [1]
Ters yanasma [2]
Ters yanagma ve sifirlama [3]
Ters hizli durdurma [4]
Ters DC fren [5]
Ters durdurma [6]
Baglat [8]
Mandalli baslatma [9]
Ters gevirme [10]
Ters baglatma [11]
fleri baslatmay etkinlestirme [12]
Ters baglatmay! etkinlestirme [13]
Aralikli galigtirma [14]
Onceden ayar. ref bit 0 [16]
Onceden ayar. ref bit 1 [17]
Onceden ayar. ref bit 2 [18]
Referansi dondur [19]
Cikisi dondur [20]
Hiz artirma [21]
Hiz azaltma [22]
Kurulum segme bit 0 [23]
Kurulum segme bit 1 [24]
Yakalama [28]
Yavaslama [29]
Darbe girisi [32]
Rampa bit 0 [34]
Rampa bit 1 [35]
Ters sebeke kesintisi [36]
DigiPot Artirma [55]
DigiPot Azaltma [56]
DigiPot Silme [57]
A Sayacini Sifirla [62]
B Sayacini Sifirla [65]

1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)

Segenek: fonksiyon:

AMA islevi, motor sabit durumdayken gelismis motor parametrelerini (par. 1-30 ile par. 1-35 arasi)
otomatik olarak optimize ederek, dinamik motor performansini optimize eder.

AMA islevini [1] veya [2]'yi segtikten sonra [Hand on] anahtarina basarak baglatin. Ayrica Otomatik
Motor Adaptasyonu bolimiine de bakin. Normal bir diziden sonra, ekranda asadidaki yazi gorinir:
"AMA'y1 bitirmek igin [OK] anahtarina basin". [OK] anahtarina bastiktan sonra frekans donisttriicl
artik galismaya hazirdir.

Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.

[0] * Kapali

[1] Tam AMA'yi etkinlestir Stator direnci Rs, rotor direnci R, stator kagak reaktansi Xi, rotor kagak reaktansi X, ve ana reak-
tansin Xn AMA testini gergeklestirir.
FC 301: Tam AMA FC 301 igin Xn 6lglim{ igermez. Bunun yerine, Xn dederi motor veritabanindan
belirlenir. Par. 1-35, optimum baslatma performansi elde etmek lizere ayarlanabilir.

[2] Indirgenmis AMA'y1 etkinlestir Yalnizca sistemdeki stator direncinin (Rs) indirgenmis AMA testini gergeklestirir. Siriicl ile motor
arasinda LC filtresi kullaniliyorsa, bu segenegi tercih edin.

Not:

. Frekans donistiriclinin en iyi adaptasyonu igin AMA’yi soguk bir motorda galistirin.
. Motor galisirken AMA gergeklestirilemez.

3 Surekli miknatis motorlarinda AMA gergeklestirilemez.
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Not
Motor par. 1-2* ayarinin dogru yapilmasi énemlidir, glinkii bunlar AMA algoritmasinin bir pargasini olusturur. En iyi dinamik motor
performansini elde etmek igin AMA yapilmalidir. Motorun nominal giictine bagl olarak 10 dakika stirebilir.

Not

AMA sirasinda harici olarak tork olusmasini énleyin. efesotornasyon.com

Not
Par. 1-2*'deki ayarlarindan biri degistirilirse, gelismis motor parametreleri 1-30 - 1-39 varsayilan ayarlara geri doner.

3-02 Minimum Referans

Arahk: fonksiyon:
Uygulama-  [Uygulamaya bagli] Minimum Referans'i girin. Minimum Referans, tiim referanslarin toplamindan elde edilen en kiiglik
ya bagh* degerdir.

Minimum referans yalnizca ] par. 3-00 Referans Aralidi Min. - Maks. [0] olarak ayarliysa etkindir.
Minimum Referans cihazi eslesmeleri:

. par. 1-00 Konfigiirasyon Modu Konfiglirasyon Modu igindeki konfiglirasyon segimi ile esle-
sir: Hiz kapall gevrimi[1] igin, RPM; Tork [2], Nm igin.

. par. 3-01 Referans/Geri Besleme Birim/de segili cihaz.

3-03 Maksimum Referans

Aralik: fonksiyon:
Uygulama-  [Uygulamaya bagli] Maksimum Referans'| girin. Maksimum Referans, tiim referanslarin toplamindan elde edilen en yiik-
ya bagh* sek degerdir.

Maksimum Referans cihazi:
. par. 1-00 Konfigiirasyon Modu konumunda konfiglirasyon segimi: Hiz kapal gevrimi [1]
igin, RPM; Tork[2], Nm igin.

. par. 3-00 Referans Araliglde segili cihaz.

3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi

Aralik: fonksiyon:
Uygulama-  [Uygulamaya bagh] Hizlanma stiresini, diger bir deyisle 0 RPM'den senkronize motor hizina (nS) ulagma siiresini girin.
ya bagh* Cikis akiminin hizlanma sirasindaki par. 4-18 Akim Sirurrigindeki akim sinirini asmayacak sekilde bir

hizlanma stiresi segin. 0,00 dederi hiz modunda 0,01 sn’ye karsilik gelir. par. 3-42 Rampa 1 Yavas-
lama Stires/deki yavaslama siiresine bakin.

[sn] x Mg LRPM]

ref[ RPM)

3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi

Arahik: fonksiyon:

Lhzinm

Par.3 - 41 =

Uygulama-  [Uygulamaya bagli] Yavaslama stiresini, diger bir deyisle senkronize motor hizindan ns (par. 1-25) 0 RPM'ye yavaslama

ya bagh* siresini girin. Motorun pozitif geri beslemeli isletimi nedeniyle eviricide asiri voltaja neden olmayacak
ve olusan akimin par. 4-18 Akim Siirr parametresinde belirtilen akim sinirini asmayacagd bir yavas-
lama stiresi segin. 0,00 degeri hiz modunda 0,01 s'ye karsilik gelir. par. 3-41 Rampa 1 Hizlanma
Stiresi parametresindeki hizlanma stiresine bakin.

[sn] x Ny [ RPM)

ref [ RPM]

t
Par.3 - 42 = -22lma
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4.3 Temel Kurulum Parametreleri

0-02 Motor Hiz Birimi
Segenek: fonksiyon:

Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.

Gosterilen ekran, par. 0-02 Motor Hiz Birimi ve par. 0-03 Bdlgesel Ayarlarteki ayarlara baghdir.
par. 0-02 Motor Hiz Birimive par. 0-03 Bolgesel Ayariariin varsayilan ayari frekans donistiiriiciiniin
diinyanin hangi bolgesine verildigine bagldir ancak gerektigi sekilde yeniden programlanabilir.

Not
Motor Hizi Birimi degistirilirse bazi parametreler ilk degderlerine sifirlanir. Diger

parametreleri degistirmeden 6nce motor hizi birimini segmeniz 6nerilir.

[0] RPM Motor hizi dediskenlerinin ve parametrelerinin (6r. referanslar, geri beslemeler ve sinirlar) motor hizi
(RPM) cinsinden gdsterimini seger.

[1]* Hz Motor hizi degiskenleri ve parametrelerinin (6r. referanslar, geri beslemeler ve sinirlar) motor gikis
frekansi (Hz) cinsinden gdsterimini seger.

0-50 LCP Kopyasi

Secenek: fonksiyon:

[0] * Kopyalama yok

[1] Timi LCP'ye TUm kurulumlardaki tim parametreleri frekans dondstiriict belleginden LCP belledine kopyalar.
[2] Tumi LCP'den Tm kurulumlardaki tim parametreleri LCP belleginden frekans donUsttriicti bellegine kopyalar.
[3] Byt LCP'den bgmsz Yalnizca motor boyutundan bagimsiz olan parametreleri kopyalayin. Sonraki segim, degisik frekans

donisturicileri motor verisini bozmadan ayni islevie programlamak igin kullanilabilir.
[4] MCO'dan LCP'ye dsy
[5] LCP'den MCQ'ya dsy
Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.

1-03 Tork Karakteristikleri
Secenek: fonksiyon:

Istediginiz tork karakteristigini secin.
VT ve AEO, eneriji tasarruf igletimleridir.

[0] * Sabit tork Motor saft gikisi, dedisken hiz kontrolii altinda sabit tork saglar.

[1] Degisken tork Motor saft gikisi, degisken hiz kontrolii altinda dedisken tork saglar. par. 14-40 VT Diizey/de degis-
ken tork dizeyini belirleyin.

[2] Otom. Enerji Optim. par. 14-41 AEO Minimum Miknatislama ve par. 14-42 Minimum AEO Frekansi ile manyetizasyonu ve
frekansi en aza indirgeyerek enerji tiiketimini otomatik olarak optimize eder.

Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.

1-04 Asin Yiik Modu

Segenek: fonksiyon:
[0] * Yiksek tork %160'a kadar asiri torka izin verir.
[1] Normal tork Buiyiik boyutlu motor igin - %110'a kadar agir torka izin verir.

Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.
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1-90 Motor Termal Korumasi

Secenek: fonksiyon:
Frekans donustiriicti motor korumasi igin motor sicakligini tg farkli sekilde belirler:

. Analog veya dijital girislerin birine baglanan bir termistor sensorii araciligiyla
(par. 1-93 Termistor Kaynadi). Bkz. PTC Termistor Baglantisr bolumi.

. Bir analog girise baglanmis bir KTY sensor aracilidiyla (par. 1-96 KTY Termistor Kaynadi).
Bkz. KTY Sensor Baglantisi boluma.

. Gergek yiike ve siireye bagl olan termal yiikiin hesaplanmasi ile (ETR = Elektronik Termal
Réle). Hesaplanan termal yiik nominal motor akimi Imn ve nominal motor frekansi fw,n ile
karsilastirilir. Hesaplamalar duisiik hizda motorla iliskili fanin az sogutma yapmasindan kay-
naklanan daha diistik glig gereksinimini tahmin eder.

[0] * Koruma yok Frekans donistiiriicliniin uyar veya agma vermesi istenmiyorsa siirekli olarak agsiri yikli motor.

[1] Termistor uyarisi Motorun asiri 1sinmasi durumunda, motora bagl termistér veya KTY sensorii harekete gectiginde
uyari verir.

[2] Termistor alarmi Motorun asir 1sinmasi durumunda, motora bagh termistor veya KTY sensor harekete gectiginde

frekans donustiriclyl durdurur (agar).
Termistorii devreden gikarma degeri > 3 kQ olmalidir.

Sarim korumasi igin motora bir termistdr (PTC sensorii) entegre edin.

[3] ETR uyarisi 1 Lutfen agagidaki ayrinti agiklamaya bakin
[4] ETR alarmi 1
[5] ETR uyarisi 2
[6] ETR alarmi 2
[71 ETR uyarisi 3
[8] ETR alarmi 3
[9] ETR uyarisi 4
[10] ETR alarmi 4

Motor asiri yiiklendiginde, ekrandaki bir uyariyi etkinlestirmek igin £7R Uyarisi 1-4 segenegini belirleyin.

Motor asiri yiiklendiginde frekans dontistuiriiciiniin agiimasi igin, £7R Agmal-4 segenegini belirleyin.

Dijital gikislarin biri araciidiyla bir uyari sinyali programlayin. Sinyal, bir uyari durumunda ve frekans donustiriicti agildiginda (termal uyarr) gérundr.
ETR (Elektronik Terminal Réle) islevleri 1-4, etkin olarak segildikleri yerde kuruldugunda yiikii hesaplar. Ornegin; kurulum 3 segildiginde, ETR hesaplamaya
baslar. Kuzey Amerika pazarinda: ETR iglevleri NEC'ye uygun olarak 20. sinif motor asiri yiik korumasi saglar.

tls]
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1-93 Termistor Kaynagi

Secenek: fonksiyon:
Termistoriin (PTC sensoril) baglanmasi gereken girisi segin. [1] veya [2] analog giris referansi ana-
log girig referans kaynadi olarak zaten kullaniliyorsa segilemez (referans kaynadi par. 3-15 Referans
1 Kaynadi, par. 3-16 Referans 2 Kaynagiveya par. 3-17 Referans 3 Kaynadi bolimiinde segilidir ).
MCB 112'yi kullanirken, [0] Higbiri segenedi daima segilmelidir.

[0] * Hicbiri

[1] Analog giris 53
[2] Analog giris 54
[3] Dijital giris 18
[4] Dijital girig 19
[5] Dijital girig 32
(6] Dijital giris 33

Not

Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.

Not
Dijital girig [0] PNVP - par 24V/'de Etkin olarak ayarlanmalidir. 5-00.

2-10 Fren Islevi

Secgenek: fonksiyon:
[0] * Kapali Fren rezistorii takili degil.
[1] Direng freni Fazla fren enerjisinin 1si olarak atilmasini saglamak igin, sistemde bir fren rezistérii bulunur. Fren

rezistériiniin bagl olmasi, frenleme sirasinda daha yiiksek DC baglantisi voltajinin elde edilmesini
saglar. Fren rezistori islevi yalnizca entegre dinamik frenli frekans donustirtictlerinde etkindir.

[2] AC fren Herhangi bir fren rezistorii kullanmadan frenlemeyi gelistirmek igin segilir. Bu parametre, tretsel bir
yik ile galisirken motorun asir magnetizasyonunu kontrol eder. Bu islev OVC iglevini artirabilir. Mo-
tordaki elektriksel kayiplari artirmak, OVC islevinin asiri voltaj sinirini asmadan frenleme torkunu
artirmasina olanak tanir. Liitfen AC freninin direngli dinamik frenleme kadar etkili olmadigini gz
6niinde bulundurun.

AC fren VWC* ve hem agik hem de kapali dongiide akis modu igindir.

2-11 Fren Direnci (ohm)
Arahk: fonksiyon:
50. Ohm*  [5. - 32000. Ohm]

2-12 Fren Giicii Siniri (kW)
Arahk: fonksiyon:
5.000 kW*  [0.001 - 500.000 kW]

200-240 V cihazlari igin: 3902 X gérevsiiresi
Pdirenc = R % 120 W]
200-240 V cihazlari igin: 7782 % gérevsiiresi
Pairene = R x 120 W]
380-500 V cihazlari igin 8102 X gérevsiiresi
Pdirenc = R x 120 W]
575 - 600 V cihazlari igin 9432 % gérevsiiresi
Pairene = R x 120 W]
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Bu parametre yalnizca entegre dinamik frenli frekans dondstiriicilerinde etkindir.

2-13 Fren Giicii Izleme

Secenek: fonksiyon:
Bu parametre yalnizca entegre dinamik frenli frekans donstiricilerinde etkindir.
Bu parametre, fren rezistorii giicliniin izlenmesine olanak tanir. Giig; direng (par. 2-11 Fren Direnci
(ohm)), DC-baglanti voltaji ve rezistor gorev siiresi baz alinarak hesaplanir.

[0] * Kapali Fren glici izleme gerekmez.

[1] Uyar 120 s lizerinde aktarilan gl izleme sinirinin (par. 2-12 Fren Glicd Siniri (kW)) %100'tnu gectiginde
ekranda bir uyari etkinlestirir.
Aktarilan giig, izleme sinirinin %80 altina dustiigiinde uyari yok olur.

[2] Alarm Verme Hesaplanan giig, izleme sinirnin %100'tnu astiginda frekans donstirtcliyl uyarir ve bir alarm
gorintiler.
[3] Uyari ve alrm verme Uyari ve alarm dahil olmak lizere yukaridakilerin ikisini de etkinlestirir.

Glig izleme Kapali [0] veya Uyarr[1] olarak ayarlandiysa izleme siniri asilsa bile fren islevi etkin kalir. Bu, rezistoriin termal asir yiikiine yol agabilir. Role/
dijital gikilarla da bir uyari tretilebilir. Giig izlemenin 6lgim dogrulugu rezistériin direng dogruluguna baglidir (£ %20'den daha iyi).

2-15 Fren kontrolii

Segenek: fonksiyon:

Fren rezistoriine olan baglantiyi veya bir fren rezistori olup olmadigini kontrol etmek igin test ve
izleme ilevinin tirtind segin ve ardindan bir ariza durumunda bir uyari veya alarm goriintileyin.

Not

Fren rezistérli baglanti kesme islevi, agilis sirasinda test edilir. Bununla beraber,
frenleme olmadiginda fren IGBT testi yapilir. Bir uyari veya alarm, fren islevinin
bagdlantisini keser.

Test sirasi su sekildedir:
1.  DC baglantisi dalga genligi, frenleme olmadan 300 ms igin 6lgultir.
2.  DC baglantisi dalga genligi, fren agikken 300 ms igin 6lgulir.

3.  Frenleme varken DC baglantisi dalga genligi, frenlemeden 6nce DC baglantisi dalga gen-
liginden dustikse + 1 %: Fren denetimi bir uyar veya alarm vererek basarisiz oldu.

4.  Frenleme varken DC baglantisi dalga genligi, frenlemeden 6nceki DC baglantisi dalga gen-
liginden daha yiiksekse + 1 %: Fren denetimi onayland.

[0] * Kapali Isletim sirasinda bir kisa devre icin fren rezistoriinii ve fren IGBT'sini izler. Bir kisa devre durumunda,
uyari 25 goérindr.

[1] Uyari Bir kisa devre igin fren rezistoriini ve fren IGBT'sini izler ve agilis sirasinda fren rezistorii baglanti
kesilmesi igin bir test galistirir.

[2] Alarm Verme Kisa devreyi veya fren rezistérii baglantisinin kesilmesini ya da fren IGBT'si kisa devresini izler. Bir
ariza durumunda, frekans donistiriicl bir alarm goriintlilerken devreden gikarir.

[3] Durd. ve al. ver. Kisa devreyi veya fren rezistérii baglantisinin kesilmesini ya da fren IGBT'si kisa devresini izler. Bir
ariza durumunda, frekans donistiiriicli yavaslar ve ardindan alarm verir. Alarm kilidi alarmi goriin-
tllenir (6r. uyari 25, 27 veya 28).

[4] AC fren Kisa devreyi veya fren rezistorii baglantisinin kesilmesini ya da fren IGBT'si kisa devresini izler. Bir
ariza durumunda, frekans donistiriici kontrollli yavaslama gergeklestirir. Bu segenek yalnizca FC
302 igin kullanilabilir.

[5] Trip Lock
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Not
Kapali [0] veya Uyarr [1] uyarisini sebeke beslemesi gevrimi yaparak kaldirin. Ariza dncelikle diizeltiimelidir. Kapa/i [0] veya Uyari [1]
igin frekans doniistiriici bir ariza bulunsa bile galismasin stirdirdr.

Bu parametre yalnizca entegre dinamik frenli frekans doniistiriiciilerinde etkindir.

4.3.1 2-2* Mekanik Fren

Elektromanyetik (mekanik) bir frenin kontrol isletimi parametreleri genelde kaldirma uygulamalarinda gerekir.

Mekanik bir freni kontrol etmek igin, bir réle gikisi (réle 01 veya role 02) veya programli bir dijital gikis (terminal 27 veya 29) gereklidir. Normal olarak,
ornegin agsir yik olmasi nedeniyle frekans dénistiriici motoru 'tutamadigi' zamanlarda bu gikis kapatilmalidir. Elektromanyetik frenli uygulamalar igin
par. 5-40 Islev Rolesi, par. 5-30 Terminal 27 Dijital Cikis veya par. 5-31 Terminal 29 dijital Cikisde Mekanik Fren Kontrolinii [32] segin. Mekanik fren
kontrolii [32] segilirken, cikis akimi par. 2-20 Fren Akimini Ayirmade segilen diizeyin (izerine gikincaya dek mekanik fren baslatimdan kapatilir. Durma
sirasinda, hiz par. 2-21 Fren Hizini Etkinlestir [RPM]de belirtilen diizeyin altina disttiglinde mekanik fren etkinlesir. Frekans dondstiriict bir alarm duru-

muna veya asiri akim ya da agiri voltaj durumuna girerse mekanik fren derhal devreden gikar. Bu, guvenli durma sirasinda da olur.

Not

Koruma modu ve alarm gecikmesi &zellikleri (par. 14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi ve par. 14-26 Cevirici Arizasinda Alarm
Gecikmesi) bir alarm durumunda mekanik frenin etkinlestirilmesini geciktirebilir. Bu dzelliklerin kaldirma uygulamalarinda iptal edilmesi
gerekir.

130BA074.12

Start 1=on
term.18 0=off

Par 1-71
Start delay time

Par 2-21
Activate brake

|

Shaft speed ? L / speed
|
|

\ Par 1-74
Start speed
Output current — T
Pre-magnetizing /
current or \ \ 4
DC hold current Par 2-20
Par 1-76 Start current/
Release brake current
Par 2-23 Par 2-00 DC hold current

Brake delay time

Reaction time EMK brake

on |
Relay 01
off

Mechanical brake
locked
Mechanical brake
free

Time

2-20 Fren Akimini Ayirma

Arahk: fonksiyon:
Uygulama-  [Uygulamaya bagl] Bir baglatma kosulu oldugunda motor akimini mekanik frenin birakilmasi igin ayarla. Varsayilan deger
ya bagh* eviricinin belirli bir glic boyutu icin sagladigi maksimum akimdir. Ust sinir, par. 16-37 Cvr. Maks.

Akimde belirtilmistir.

Not
Mekanik fren kontrol gikisi segili, ancak mekanik fren bagl oldugunda gok diigiik
motor akimi nedeniyle islev varsayilan ayar olarak galismaz.
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2-21 Fren Hizini Etkinlestir [RPM]

Arahk: fonksiyon:
Application [0 - 30000 RPM] Bir durdurma durumunda mekanik fren etkinlestirmesi icin motor hizini ayarlar. Ust hiz sinir
dependent* par. 4-53 Uyarr Hiz Yiiksekde belirtilir.

2-22 Fren Hizini Etkinlestir [Hz]

Arahk: fonksiyon:
Uygulama-  [Uygulamaya bagh] Bir durdurma durumunda mekanik frenin etkinlestirilmesi igin motor frekansini ayarlar.
ya bagh*

2-23 Fren Gecikmesini Etkinlestir
Aralik: fonksiyon:

0.0 s* [0.0 - 5.0 5] Yavaslama suresinin sonunda yanasmaya ait fren gecikme siiresini girin. Saft, tam tutma torku ile
sifir hizda tutulur. Mekanik frenin yiikii motor yanasma moduna girmeden 6nce kilitlendiginden emin
olun. Dizayn Kilavuzu'nda Mekanik Fren Kontroldi bolimiine bakin.

2-24 Stop Delay
Arahik: fonksiyon:

0.0 s* [0.0 - 5.0 5] Motor durdurulduktan fren kapanana kadarki zaman araligini ayarlar. Bu parametre, durdurma is-
levinin bir pargasidir.

2-25 Brake Release Time

Arahk: fonksiyon:

0.20 s* [0.00 - 5.00 s] Bu deger, mekanik frenin agiima siiresini tanimlar. Bu parametre, fren geri beslemesi etkinlestiril-
diginde bir zaman agimi olarak davranmalidir.

2-26 Torque Ref
Arahk: fonksiyon:
0.00 %* [Application dependant]

2-27 Torque Ramp Time
Aralik: fonksiyon:

0.2 s* [0.0 - 5.0 5] Deger, tork rampasi siiresini saat yoniinde tanimlar.
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2-28 Gain Boost Factor

Arahk: fonksiyon:

1.00* [1.00 - 4.00 ] Yalnizca akis kapall gevrimde etkin. Islev, motor yiikii frenden aldiginda tork denetimi modundan
hiz denetimi modunda yumusak bir gegis saglar.

o
N
<
2
~
~ 3
AN 2
AN
N\ N
\ AN
Motor T T | I
Speed Premag Torque Ramp Brake Ramp 1 up Ramp 1 down Stop Activate
| Time | Release | p.3-41 p.3-42 | Delay | Brake
| p.227 | Time | | P-224 | Delay
p.2-25 p.2-23
Torque Ref. 2-26 -t - - - - - - - - - - — — - = N — - - - -
| | |
| | |
Torque | | |
ref. | L
T T
| | |
Relay ¢ | |
Gain Boost Factor | |
. 2-2
Gain p.2:28 | |
Boost t
| | }
Mech. | I I
Brake | | |
1 2 | 30
|
Cizim 4.1: Kaldirma mekanik fren kontroli igin fren ayirma dizisi
1) Fren gecikmesini etkinlestir. Frekans donustiriicti, mekanik fren devrede konumundan tekrar baglatilir.
I1) Durdurma Gecikmesi Bagarili baglatmalar arasindaki siire par. 2-24 Stop Delay konumundaki ayardan kisaysa, frekans dondistiiriici me-
kanik fren uygulamadan bagslatilir (ér. ters gevirme).
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3-10 Onceden Ayarli Referans

Dizi [8]

Aralik: 0-7

Aralik: fonksiyon:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Bu parametrede dizi programlama kullanarak birbirinden farkli en fazla sekiz énceden ayarl referans

girin (0-7). Onceden ayarlanmis referans Refuax (par. 3-03 Maksimum Referans) degerinin bir yiiz-
desi olarak belirtilir 0'dan farkl bir RefMIN (par. 3-02 Minimum Referans) degeri programlanirsa,
onceden ayarl referans tam referans araliginin yiizdesi olarak hesaplanir, diger bir deyisle RefMAX
ve RefMIN arasindaki fark esasina gére hesaplanir. Bundan sonra, deder Refuiv'e eklenir. Onceden
ayarl referanslari kullanirken, 5.1* parametre grubundaki ilgili dijital girigler icin Onc. ayar bit 0 /
1/2[16], [17] veya [18]'i segin.

=
12 (+24V) %
<
Preset 76543210 =
+———— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0] -
+———— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]
L————11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]
Oncdn ayar. ref bit 2 1 0
Onceden ayarli ref. 0 0 0 0
Onceden ayarl ref. 1 0 0 1
Onceden ayarli ref. 2 0 1 0
Onceden ayarl ref. 3 0 1 1
Onceden ayarli ref 4 1 0 0
Onceden ayarli ref. 5 1 0 1
Onceden ayarli ref. 6 1 1 0
Onceden ayarli ref 7 1 1 1

3-11 Arlk. Clst. Hiz1 [Hz]

Aralik: fonksiyon:
Uygulama-  [Uygulamaya bagli] Yavas calistirma hizi, yavags calistirma islevi etkinlestirildiginde frekans déndstiriictiniin calistigi sabit
ya bagh* cikis hizidir.

Ayrica bkz. par. 3-80 Aralikli Calistirma Rampa Stiresi.

3-15 Referans Kaynagi 1

Secenek: fonksiyon:
ilk referans sinyali icin kullanilacak referans girisini secin. par. 3-15 Referans Kaynadi 1,
par. 3-16 Referans Kaynagi 2 ve par. 3-17 Referans Kaynagi 3 en fazla ug farkl referans sinyalini
tanimlar. Bu referans sinyallerinin toplami gergek referansi tanimlar.

[o] Islev yok

[1] * Analog giris 53

[2] Analog giris 54

[7] Frekans girigi #29
[8] Frekans girisi #33
[11] Yerel bus referansi
[20] Dijital pot.metre
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[21] Analog giris X30-11 (Genel amagli G/C Segenek Modiill)

[22] Analog giris X30-12 (Genel amagll G/C Segenek Modiilli)

3-16 Referans Kaynagi 2
Secenek: fonksiyon:

Ikinci referans sinyali icin kullanilacak referans girisini secin. par. 3-15 Referans Kaynadi 1,
par. 3-16 Referans Kaynagi 2 ve par. 3-17 Referans Kaynadi 3 en fazla Ug farkli referans sinyalini
tanimlar. Bu referans sinyallerinin toplami gergek referansi tanimlar.

[0] Islev yok

[1] Analog girig 53

[2] Analog giris 54

[7] Frekans girigi #29
[8] Frekans girigi #33
[11] Yerel bus referansi

[20] * Dijital pot.metre
[21] Analog giris X30-11
[22] Analog giris X30-12

3-17 Referans Kaynagdi 3
Secgenek: fonksiyon:

Ugiincii referans sinyali icin kullanilacak referans girisini segin. par. 3-15 Referans Kaynadi 1,
par. 3-16 Referans Kaynagdi 2 ve par. 3-17 Referans Kaynadi 3 en fazla Ug farkli referans sinyalini
tanimlar. Bu referans sinyallerinin toplami gergek referansi tanimlar.

[0] Islev yok

[1] Analog girig 53

[2] Analog girig 54

[7] Frekans girigi #29
[8] Frekans girigi #33
[11] * Yerel bus referansi
[20] Dijital pot.metre
[21] Analog giris X30-11
[22] Analog giris X30-12
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5-00 Dijital G/C Modu
Secgenek: fonksiyon:

Dijital girigler ve programlanan dijital cikislar, PNP veya NPN sistemlerindeki isletim igin &nceden
programlanabilirdir.

[o] * PNP Pozitif yonelimli darbelerde islem (). PNP sistemler GND'ye gekilir.
[1] NPN Negatif yonelimli darbelerde islem (). NPN sistemler frekans donustiiriicide dahili olarak + 24 V'a
cekilir.
Not

Bu parametre dedistirildiginde, bir glig gevrimi yapilarak etkinlestirilmelidir.

Motor galisirken bu parametre dizeltilemez.

5-01 Terminal 27 Modu

Secgenek: fonksiyon:
[0] * Girig Terminal 27'yi dijital girig olarak tanimlar.
[1] Cikis Terminal 27'yi dijital cikis olarak tanimlar.

Motor galisirken bu parametre ayarlanamaz.

5-02 Terminal 29 Modu

Segenek: fonksiyon:
[0] * Girig Terminal 29'u dijital giris olarak tanimlar.
[1] Cikis Terminal 29'u dijital ¢ikis olarak tanimlar.

Bu parametre, yalnizca FC 302 igin kullanilabilir.
Motor galisirken bu parametre diizeltilemez.
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4.3.2 5-1* Dijital Girigler

Girig terminallerinin temel girig islevlerini ayarlama parametreleri.
Dijital girisler, frekans donstiiriictide gesitli islevleri segmek igin kullanilir. Tim dijital girigler asagidaki islevlere ayarlanabilir:

Dijital giris islevi Seg Terminal
Isletim yok [o0] Tumii *term 32, 33
Sifirla [1] TUmi
Ters yanasma [2] TUmu *term 27
Ters yanasma ve sifirlama [3] Tumi
Ters hizli durdurma [4] Tuma
Ters DC fren [5] Tuma
Ters durdurma [6] Tuml
Baslatma [8] Tldmdi *term 18
Mandalli baglatma [9] Tuma
Ters gevirme [10] Tuma *term 19
Ters baglatma [11] Tuma
Ileri baslatma. etkin. [12] Tdmi

Trs baslatma. etkin. [13] Tuml

Jog [14] Tldmdi *term 29
Onc. ayar. ref. konum [15] Tumi
Oncdn ayar. ref bit 0 [16] Tumi
Oncdn ayar. ref bit 1 [17] Tumi
Oncdn ayar. ref bit 2 [18] Timi
Referansi dondur [19] Tuml
Cikisi dondur [20] Tdmi

Hiz artirma [21] Tuma

Hiz azaltma [22] Tumi
Kurulum segme bit 0 [23] Tuma
Kurulum secme bit 1 [24] Tdmi
Hassas ters durdur. [26] 18, 19
Hassas baglatma, durdurma [27] 18, 19
Yakalama [28] Tuma
Yavaslama [29] Tumi
Sayag girisi [30] 29, 33
Darbe girisi Kenar Engelli [31] 29, 33
Darbe girisi Zaman Tabanli [32] 29, 33
Rampa bit 0 [34] Tdmi
Rampa bit 1 [35] Tuma
Sebeke kesintisi ters [36] Tumi
Mandalli hassas bslt [40] 18, 19
Mandalli hassas ters drdurma [41] 18, 19
DigiPot Artirma [55] Tuml
DigiPot Azaltma [56] Tdmi
DigiPot Silme [57] Tuma
Digipot Yikseltme [58] Tumi
Sayag A (yukar) [60] 29, 33
Sayag A (asadi) [61] 29, 33

A Sayacini Sifirla [62] Tuml
Sayag B (yukarr) [63] 29, 33
Sayag B (asadr) [64] 29, 33

B Sayacini Sifirla [65] Tumi
Mek. Fren Gerib. [70] Tuma
Mek. Fren Gerib. Gvr. [71] TUmi
PID Hata Ters [72] Tumil

PID Sifirlama 1 bolim [73] TUmu
PID etkin. [74] TUmu
PTC Karti 1 [80] TUmu

FC 300 igin standart terminaller 18, 19, 27, 29, 32 ve 33'tiir. MCB 101 terminalleri X30/2, X30/3 ve X30/4'tlr.
Terminal 29 FC 302 iriiniinde yalnizca gikis olarak islev goriir.

Yalnizca bir dijital girige atanan islevler ilgili parametrede belirtilir.

Tum dijital girigler su islevlere ayarlanabilir:

[0] Isletim yok Terminale aktarilan sinyallere tepki yok.
[1] Sifirla ACMA/ALARM'dan sonra frekans donustiirlicly sifirlar. Bitlin alarmlar sifirlanamaz.
[2] Ters yanasma (Varsayilan Dijital giris 27): Yanasma durdurma, ters giris (NC). Frekans donusturiicli, motoru ser-

best modda birakir. Lojik '0' => serbest durus.

[3] Ters yanasma ve sifilama Sifirlama ve yanagma Cevrilmis giris (NC). Motoru serbest modda birakir ve frekans donustiriiciyd
sifirlar. Lojik '0' => yanasma durus ve sifirlama.
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[4] Ters hizli durdurma
[5] Ters DC fren

[6] Ters durdurma

[8] Baslatma

[9] Mandalli baglatma
[10] Ters gevirme

[11] Ters baglatma

[12] fleri baglatma. etkin.
[13] Trs baglatma. etkin.
[14] Jog

[15] Onc. ayar. ref. konum
[16] Oncdn ayar. ref bit 0
[17] Oncdn ayar. ref bit 1
[18] Oncdn ayar. ref bit 2

M VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu

Cevrilmig giris (NC). par. 3-81 Hizli Durdurma Rampa Stiresite ayarlanan hizli durdurma rampa sii-
resine gore bir durdurma Uretir. Motor durdugunda, saft serbest moddadir. Lojik '0' => Hizlh dur-
durma.

DC fren igin gevrilmis giris (NC). Belirli bir siire DC akimi vererek motoru durdurur. Bkz. par. 2-01 ODC
Fren Akimi - par. 2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi [RPM]. Islev yalnizca par. 2-02 DC Frenleme Sire-
s/deki deger 0'dan farkliysa etkin olur. Lojik '0' => DC fren.

Cevrilmig islevi durdurma. Segcilen terminal '1' lojik diizeyinden '0'a gegerken durdurma islevi olus-
turur. Durdurma, segilen rampa siiresine (par. 3-42 Rampa 1 Yavaslama Stiresi, par. 3-52 Rampa
2 Yavaslama Stiresi, par. 3-62 Rampa 3 Yavaslama Stiresi, par. 3-72 Rampa 4 Yavaslama Stiresi)
gore gergeklestirilir.

Not

Frekans donustiriici moment sinirindaysa ve durdurma komutu aldiysa kendi-
liginden durmayabilir. Frekans donustrtictiniin durdugundan emin olmak igin di-
jital qikisi Moment Siniri ve Durdurma [27] parametresine ayarlayin ve yanasma

olarak ayarlanan dijital girise bu dijital gikisi baglar.

(Varsayilan Dijital girig 18): Baslatma/durdurma komutu igin baslatma segenegini belirleyin. Lojik ‘1
= baslatma, Lojik ‘0’ = durdurma.

Darbe en az 2 ms boyunca uygulanirsa motor baslatilir. Ters durdurma etkinlestirildiginde motor
durdurulur.

(Varsayilan Dijital giris 19). Motor milinin dénme y6niini degistirin. Tersine gevirmek tizere Lojik '1'i
secin. Ters gevirme sinyali yalnizca doniis yonini degistirir. Baglatma islevini etkinlegtirmez.
par. 4-10 Motor Hizi Yénilte her iki yonii segin. Islev, siireg kapall gevrimde etkin degil.

Baslatma/durdurma ile ayni telde ters gevirme igin kullanilir. Baglatmadaki sinyallere ayni anda izin
verilmez.

Saatin tersi yondeki hareketi gbzer ve saat yoniine izin verir.
Saat yoniindeki hareketi gézer ve saatin tersi yoniine izin verir.

(Varsayilan Dijital giris 29): Aralikli galistirma hizini etkinlestirmek igin kullanin. Bkz. par. 3-11 Arik.
Clst. Hizi [Hz].

Dis referans ile dnceden ayarlanmig referans arasinda gegis yapar. Dis/6n ayar [1] degerinin
par. 3-04 Referans Islevte segildigi varsayilir. Lojik '0' = dis referans etkin; lojik '1' = sekiz 6n ayarli
referanstan biri etkin.

Onceden ayarlanmis ref. biti 0,1 ve 2 asagidaki tabloya gére sekiz 6n ayarli referanstan birisinin
secilmesini saglar.

Oncdn ayar. ref bit 0 [16] ile ayni.
Oncdn ayar. ref bit 0 [16] ile ayni.

Oncdn ayar. ref bit

Onceden ayarli ref. 0
Onceden ayarli ref. 1
Onceden ayarli ref. 2
Onceden ayarli ref. 3
Onceden ayarl ref 4
Onceden ayarli ref. 5
Onceden ayarli ref. 6
Onceden ayarli ref 7

= = = =2 O O O O|N
= = O O + B O O |~
= O = O - O = O|O

[19] Ref. Dondur

[20] Cikisi dondur

60

Kullanilacak Hiz artirma ve Hiz azaltmanin etkinlestirme/durum noktasi olan gergek referansi don-
durur. Hiz artirma/azaltma kullanilirsa hiz degisimi her zaman 0 araliginda - par. 3-03 Maksimum
Referans rampa 2'yi (par. 3-51 Rampa 2 Hizlanma Stiresive par. 3-52 Rampa 2 Yavaslama Stiresi)
izler.

Kullanilacak Hiz artirma ve Hiz azaltma etkinlestirme/durum noktasi olan gergek motor frekansini
(Hz) dondurur. Hiz artirma/azaltma kullanilirsa hiz degisimi her zaman 0 araliginda - par. 1-23 Motor
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[21]

Hiz artirma

Frekansi rampa 2'yi (par. 3-51 Rampa 2 Hizlanma Stiresi ve par. 3-52 Rampa 2 Yavaslama Stiresi)

izler.

Not

Dondurulmus cikis etkin oldugunda frekans donustiriict distik 'baslatma [8]'
sinyali ile durdurulamaz. Ters yanasma [2] veya Yanasma ve sifirlama, ters ge-
virme igin programlanan terminal ile frekans donusturiicliyl durdurun.

Artma/azalma hizinin dijital kontrol istenirse Hiz artirma ve Hiz azaltmay segin (motor potansiyo-
metresi). Dondurulmus referans veya Dondurulmus gikis segeneklerini belirleyerek bu islevi etkin-
lestirin. Hiz artirma/ azaltma 400 msan.'den daha kisa bir siire igin etkinlestirilirse sonug referansi
%0, 1 oraninda artar/ azalir. Hiz artirma/ azaltma 400 msan'den fazla etkinlestirilirse, sonug referansi
hiz artirma/ azaltma parametresi 3-x1/ 3-x2'deki ayari izler.

Kapatma Yakalama
Degismeyen hiz 0 0
%-deger azaltilmig 1 0
%-deder artiriimis 0 1
%-deger azaltiimig 1 1

[22]
[23]

[24]
[26]

[27]

[28]
[29]
[30]

[31]

[32]

Hiz azaltma

Kurulum segme bit 0

Kurulum segme bit 1

Tam ters durdurma

Tam baglat., drdrma

Yakalama
Yavaslama

Sayag girisi

Darbe kenar tetikle.

Darbe zaman tabanli

Hiz artirma [21] ile aynidir.

Dort kurulumdan birini segmek igin Kurulum segme biti 0 veya Kurulum segme biti 1 segenegini
belirleyin. par. 0-10 Etkin Kurufumi Goklu Kurulum olarak ayarlayin.

(Varsayilan Dijital giris 32): Kurulum segme bit 0 [23] ile aynidir.

Hizdan bagimsiz tam bir durdurma saglamak igin durdurma sinyalini uzatir.

Tam durdurma islevi par. 1-83 Hassas Durdurma Islevite etkinlestirildiginde bir ters durdurma sinyali
gonderir.

Tam ters durdurma islevi, 18 veya 19 terminalleri igin kullanilabilir.

Tam rampa durdurma [0] par 1-83'te segildiginde kullanilir.

ip;endez] 130BA220.10

A
Max Speed
P 3

4-1
Actual motor

shaft speed Compensated
ramp slope
Start signal Time
Term 18[8]
(P 5-10)

Precise Stop
Term 19 [26]
(P 5-11)

Referans dederini par. 3-12 Yakalama/Yavaslama Degerlde ayarlanan ylzde (goreli) ile artirir.
Referans dederini par. 3-12 Yakalama/Yavaslama Degerlde ayarlanan ylzde (goreli) ile azaltir.
par. 1-83 Hassas Durdurma Isleviteki tam durdurma islevi, Sayag durdurmasi veya sifirlamali veya
sifilamasiz hiz dengelenmis sayag durdurmasi olarak davranir. Sayag degeri par. 1-84 Hassas Durd.
Sayaci Degerite ayarlanmalidir.

Kenar durdurmali darbe girisi 6rnek zamani basina darbe girisi kanat sayisini dlger. Bdylece yiliksek
frekansta yiiksek gozintirliik elde edilir; ancak distik frekanslarda bu kadar basarili dedildir. Bu
darbe prensibini ok diisiik gozunrliikli (6r. 30 ppr) kodlayicilar igin kullanin.

Pulse J u u

Sample time | | | |

130BB463.10

Zaman tabanli darbe girisi kanatlar arasindaki siireyi dlger. Bdylece distk frekansta yiksek ¢ozii-
niirlik elde edilir; ancak yiksek frekanslarda bu kadar bagarili degildir. Bu prensibin bir kesme fre-
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kansi vardir ve bu yiizden, gok diisiik ¢ozuinirlikli kodlayicilar (6r. 30 ppr) igin dlsuk hizlarda uygun
degildir.

130BB462.10

Speed [rpm] /—\ Speed [rpm]

a Time[sec] b

Time[sec]

a: ok disuk kodlayicr goziimleme b: standart kodlayici géziimleme

Pulse e I S| °
Timer (AR RN §
Sample time | | | | | | | | @
Time counter | | | 8
Time Start Read Timer: Read Timer:
20 timer tides 20 timer tides
[34] Rampa bit 0 Asadidaki tabloya gore kullanilabilir 4 rampadan birisinin segilmesini saglar.
[35] Rampa bit 1 Rampa bit 0 ile ayni.
Oncdn ayar. rampa bit 1 0
Rampa 1 0 0
Rampa 2 0 1
Rampa 3 1 0
Rampa 4 1 1

[36] Sebeke kesintisi ters par. 14-10 Sebeke Kesintis/i etkinlestirir. Ters sebeke kesintisi Lojik .0. durumunda etkin olur.

[41] Mandalli Tam Ters durdurma Tam durdurma islevi par. 1-83 Hassas Durdurma Islevide etkinlestirildiginde bir mandalli durdurma
sinyali gonderir. Mandalli Tam ters durdurma islevi, 18 veya 19 terminalleri igin kullanilabilir.

[55] DigiPot Artirma 3-9* par. grubunda agiklanan Dijital Potansiyometre islevine gonderilen ARTIRMA sinyali

[56] DigiPot Azaltma 3-9 par. grubunda agiklanan Dijital Potansiyometre islevine gdnderilen AZALTMA sinyali

[57] DigiPot Silme 3-9% par. grubunda agiklanan Dijital Potansiyometre referansini temizler

[60] Sayag A (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC sayacinda artan sayim igin giris.

[61] Sayag A (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC sayacinda azalan sayim igin giris.

[62] A Sayacini Sifirla A sayacinin sifirlanmasi igin giris.

[63] Sayag B (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC sayacinda artan sayim igin giris.

[64] Sayag B (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC sayacinda azalan sayim igin giris.

[65] B Sayacini Sifirla B sayacinin sifirlanmasi igin giris.

[70] Mek. Geri besleme Freni Kaldirma uygulamalari igin geri besleme freni. Par 1-01 - [3] motor geribeslemesiyle flux; par 1-72
- [6] Kaldirma mekanik fren Ref.

[71] Mek. Ters Geri besleme Freni Kaldirma uygulamalari igin ters geri besleme freni

[72] PID hata ters Etkin oldugunda siireg PID denetleyicisinden elde edilen hatay ters déndurir. Yalnizca "Konfigui-
rasyon Modu" "Surface Winder", "Extended PID Speed OL" veya "Extended PID Speed CL" olarak
ayarlanirsa kullanilabilir.

[73] PID Sifirlama 1 bolim Etkin oldugunda Siireg PID Denetleyicisinin 1 bolimuni sifirlar. Par. 7-40'a esdegerdir. Yalnizca
"Konfiglirasyon Modu" "Surface Winder", "Extended PID Speed OL" veya "Extended PID Speed CL"
olarak ayarlanirsa kullanilabilir.

[74] PID etkin. Etkin oldugunda uzatiimis stireg PID denetleyicisini etkinlestirir. Par. 7-50'ye esdederdir. Yalnizca
"Konfiglirasyon Modu" "Extended PID Speed OL" veya "Extended PID Speed CL" olarak ayarlanirsa
kullanilabilir.
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[80]

PTC Karti 1

4.3.3 5-3* Dijital Cikislar

Cikis terminallerinin gikis islevlerini yapilandirma parametreleri. 2 adet sabit durumdaki dijital gikislar, 27 ve 29 terminalleri igin ortaktir. par. 5-01 7ermina/

Tum Dijital Girigler PTC Kart 1 [80] olarak ayarlanabilir. Bununla beraber, yalnizca bir Dijital Girig bu
secime ayarlanmalidir.

27 Modteki terminal 27 igin ve par. 5-02 Terminal 29 Modu/teki terminal 29 igin G/C islevini ayarlayin. Motor caligirken bu parametreler diizeltilemez.

[0]
(1]

[2]
[3]
[4]
[5]
(6]

(7]

[8]

(9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
[18]

[19]
[20]
[21]

[22]
[23]
[24]

[25]

[26]
[27]

[28]
[29]

Isletim yok

Kontrol hazir

Surtict hazir

Siirtict hazir / uzaktan denetim

Etkin. / uyar yok
VLT calistyor
Galistirma / uyari yok

Aral. gals. / uyan yok

Refrn. gls. / uyar yok
Alarm

Alarm veya uyari
Tork sinirinda

Akim araligi disinda
Akimin altinda, disiik
Akimin Ustiinde, yuk.

Aralik disinda

Hizin altinda, diigiik
Hiz Ustiinde, yiksek

Geri besleme araligi diginda

Geri bsl altnda diisk
Geri bsl tstnd yiiksk

Termal uyarisi

Hazir, termal uyari yok
Uzak hazir, termal uyari yok

Hazir, asin /dusiik voltaj yok

Ters

Bus Tamam

Tork siniri ve durdurma

Fren, fren uyarisi yok

Fren hazir, ariza yok

Tum djjital ¢ikislar ve role cikislari igin varsayian

Kontrol karti hazir. Orn.: Kontroliin dis 24 V (MCB107) ve ana giig tarafindan verildigi siiriiciiye ait
geri besleme algilanmadi.

Frekans donistirici isletim igin hazirdir ve kontrol kartina bir besleme sinyali uygular.

Frekans donistirici igletim igin hazirdir ve Otomatik Agik modundadir.

Isletim igin hazir. Baslatma veya durdurma komutu verilmedi (baslatma/iptal etme). Etkin uyari yok.
Motor calisiyor ve saft torku var.

Cikis hizi, par. 1-81 Durdurmada Isfev icin Min Hiz [RPM]te ayarlanan hizdan yiiksek. Motor calislyor
ve uyari yok.

Motor, programlanan akim ve par. 4-50 Uyarr Akim Ddistik - par. 4-53 Uyari Hiz YiikseK'te ayarlanan
hiz araliklar igerisinde galigiyor. Uyari yok.

Motor, referans hizinda galisir. Uyar yok.

Alarm, cikisi etkinlestirir. Uyari yok.

Alarm veya uyari, giki etkinlestirir.

Tork sinirt par. 4-16 motor modda moment /imitiiginde ayarlanmig veya par. 4-17 agiimis.
Motor akimi, par. 4-18 Akim Sinir/de belirlenen aralik diginda.

Motor akimi par. 4-50 Uyarr Akim Diisiikde belirlenen akimdan diiguk.

Motor akimi, par. 4-51 Uyari Akim Yiiksekde belirlenen degerden yiiksek.

Cikis frekansi, par. 4-52 Uyarn Hiz Disiik ve par. 4-53 Uyar Hiz Yiiksekde belirlenen degerlerin
disinda.

Cikis hizi, par. 4-52 Uyar Hiz Diisiikdeki ayardan dustk.
Gikis hizi, par. 4-53 Uyar Hiz YiikseKda ayarlanan degerden yiiksek.

Geri besleme, par. 4-56 Uyari Geri Besleme Diisiik ve par. 4-57 Uyari Geri Besleme Yiiksek'de be-
lirlenen aralik disinda.

Geri besleme, par. 4-56 Uyari Geri Besleme Ddistikde ayarlanan sinirin altinda.
Geri besleme, par. 4-57 Uyari Geri Besleme YiikseKde ayarlanan sinirin lizerinde.

Termal uyari, sicaklik motordaki, frekans doniistiiriiciideki, fren direncindeki veya termistdrdeki siniri
astiginda agllir.

Frekans donistiiriicli galismaya hazir ve agiri sicaklik uyarisi yok.
Frekans doénustirici galismaya hazir ve Otomatik Agik modunda. Asiri sicaklik uyarisi yok.

Frekans donusttrici isletime hazir ve sebeke voltaji belirtilen voltaj araligi igerisinde (Dizayn Kila-
vuzu'nda Gene/ Belirtimler bolimine bakin).

Ters cevirme. Motorun saat yontinde donmesi durumunda Lojik '1”. Motorun saatin tersi yonde
dénmesi durumunda lojik '0'. Motor dénmiiyorsa gikis, referansi izler.

Seri iletisim baglanti noktasi ile etkin iletisim (zaman asimi yok).

Serbest durug yaparken ve tork sinirt durumunda kullanin. Frekans donusturici bir durdurma sinyali

almis ve tork sinirinda ise sinyal Lojik '0'dr.
Fren etkin ve uyari yok.

Fren igletime hazir ve ariza yok.
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[31]

[32]

[33]

[40]
[41]
[42]
[43]
[45]

[46]

[471

[51]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]
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Fren arizasi (IGBT)

Role 123

Mekanik fren kontroli

Guvenli durdurma etkinlegtirmeli

(yalnizca FC 302)
Ref araligi disinda
Ref alti duistik
Ref Ustii yiiksek
Genigl. PID Siniri
Bus Ktrl.

Zaman asiminda Bus Ktrl.

Zaman asiminda Bus Ktrl.

MCO kontrollt
Darbe gikisi
Karsilagtirici 0

Karsilagtiricl 1

Kargilastirici 2

Kargilagtiric1 3

Karsilagtirici 4

Karsilagtirici 5

Lojik Kural 0

Lojik Kural 1

Lojik Kural 2

Lojik Kural 3

Lojik Kural 4

Lojik Kural 5

SL Dijital Gikis A

SL Dijital Gikis B

SL Dijital Giki C

korumak igin bu islevi
kullanin.

M VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu

Fren IGBT kisa devre iken gikig, lojik '1'dir. Fren modiillerinde bir ariza varsa frekans donustiriiciyd

kullanin. Frekans donustiriiciden sebeke voltajini kesmek igin gikisi/roleyi

Kontrol S6zctigu [0] parametre grubu 8-**'de segili ise role etkinlestirilir.

Harici mekanik fren kontrollini etkinlestirir, Mekanik Fren Kontroldibolimine ve par. grubu 2-2*'ye

bakin.

Terminal 37'deki guivenli durdurmanin etkinlestirildigini gosterir.

Gergek hiz par 4-52 - 4-55 aralidi disinda ayarlar oldugunda etkin.

Gergek hiz, hiz referans ayarinin altinda oldugunda etkin.

Gergek hiz, hiz referans ayarinin tstiinde oldugunda etkin.

Cikigi bus ile kontrol eder. Cikis durumu par. 5-90 Djjital ve Role Bus Denetim/de ayarlanir. Cikis

durumu, bus zaman asimi olayinda tutulur.

Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis durumu par. 5-90 Djjiital ve Réle Bus Denetim/de ayarlanir. Bus

zaman asimi olayinda gikis durumu yliksek (Agik) olarak ayarlanir.

Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis durumu par. 5-90 Djjital ve Réle Bus Denetim/de ayarlanir. Bus

zaman asimi olayinda gikis durumu dtistik (Kapali) olarak ayarlanir.

MCO 302 veya MCO 305 bagl oldugunda. Cikis segenekten kontrol edilir.

Bkz. par. grubu 13-1*,
tirde, disik olur.
Bkz. par. grubu 13-1*.
tirde, dustk olur.
Bkz. par. grubu 13-1%*,
tirde, disuk olur.
Bkz. par. grubu 13-1*.
tirde, dustk olur.

Bkz. par. grubu 13-1*,
tirde, dusik olur.

Bkz. par. grubu 13-1*.
tirde, dustk olur.

Bkz. par. grubu 13-4*,
disuk olur.

Bkz. par. grubu 13-4*.
disuk olur.

Bkz. par. grubu 13-4*.
disuk olur.

Bkz. par. grubu 13-4*,
distk olur.

Bkz. par. grubu 13-4*,
dustk olur.

Bkz. par. grubu 13-4*,
disuk olur.

Karsilastirici 0, DOGRU olarak degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi tak-

Karsilastirici 1, DOGRU olarak degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi tak-

Karsilastirici 2, DOGRU olarak degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi tak-

Karsilastirici 3, DOGRU olarak degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi tak-

Karsilastirici 4, DOGRU olarak degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi tak-

Karsilastirici 5, DOGRU olarak degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi tak-

Lojik Kural 0, DOGRU olarak dederlendirilirse, gikis yliksek olur. Aksi taktirde,

Lojik Kural 1, DOGRU olarak degerlendirilirse, cikis yiiksek olur. Aksi taktirde,

Lojik Kural 2, DOGRU olarak degerlendirilirse, cikis yiiksek olur. Aksi taktirde,

Lojik Kural 3, DOGRU olarak degerlendirilirse, gikis yiiksek olur. Aksi taktirde,

Lojik Kural 4, DOGRU olarak degerlendirilirse, cikis yiiksek olur. Aksi taktirde,

Lojik Kural 5, DOGRU olarak dederlendirilirse, gikis yiiksek olur. Aksi taktirde,

Bkz. par. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart Logic Islemi [38] Ayarli Dij. cik. iken yiiksek olur. Yiiksek

yUrtdlir. Smart Logic

Islemi [32] Ayarli dij. cik. iken gikis diisiik olur. Dusik yuratlar.

Bkz. par. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart Logic Tslemi [39] Ayari dij. cik. iken giris yiiksek olur.

Yiiksek yiriitiilir. Smart Logic islemi [33] Ayaril dij. gik. iken dlisiik olur. Distik yuritlir.

Bkz. par. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart Logic Islemi [40] Ayari dij. cik. iken yiiksek olur. Yiiksek

yuratdlur. Smart Logic

islemi [34] Ayar dij. cik. iken diisiik olur. Diisiik yiratiliir.

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.



VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila- M

vuzu

[83]

[84]

[85]

[120]

[121]

[122]
[123]

[124]

[125]

[126]

SL Dijital Gikis D

SL Dijital Cikis E

SL Dijital Gikis F

Yerel referans etkin

Uzak referans etkin

Alarm yok

Baglatma komutu etkin

Ters galistirma

Suriict el modunda

Suriici oto. modda

5-40 islev Rolesi

Dizi [9]

Bkz. par. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart Logic Islemi [41] Ayarii dij. cik. iken yiiksek olur. yiiksek
yiiriitlilir. Smart Logic Islemi [35] Ayarl dij. cik. iken giris diisiik olur. Diisiik yGritilir.

Bkz. par. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart Logic Islemi [42] Ayarii dij. cik. iken giris yiiksek olur.
Yiiksek yiiriitilir. Smart Logic islemi [36] Ayari dij. cik. iken diistik olur. Diisiik yiritilir.

Bkz. par. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart Logic Islemi [43] Ayarll dij. cik. iken yiiksek olur. Yiiksek
yiriitiilir. Smart Logic Islemi [37] Ayarl dij. cik. iken diisiik olur. Ddstik yurGtlir.

par. 3-13 Referans Sitesi = [2] Yerel veya LCP Hand on modunda iken ayni zamanda
par. 3-13 Referans Sitesi = [0] Hand auto'va bagi iken gikis yliksektir.

Par. 3-13'de ayarlanan referans sitesi. Yerel referans Uzak referans
etkin [120] etkin [121]

Referans sitesi: Yerel par. 3-13 [2] 1 0
Referans sitesi: Uzak par. 3-13 [1] 0 1
Referans sitesi: Hand/ Auto'ya Bagl

Hand 1 0
Hand -> kapali 1 0

Auto -> kapali 0 0

Auto 0 1

LCP [Auto on] modunda iken par. 3-13 Referans Sitesi = Uzak [1] veya Handy/auto'ya bagih[0] iken
cikis yuksektir. Yukariya bakin.

Alarm yokken gikis yliksektir.

Etkin bir Baslatma komutu varken (6r. dijital giris bus baglantisi veya [Hand on] ya da [Auto on] ile)
ve Durdurma veya Baglatma komutu etkin degilken.

Frekans donustiriicli, saatin tersi yonde galisirken gikis yiiksektir (durum bitlerinin lojik sonucu 'ga-
ligiyor' VE 'ters').

Frekans donustiirtici Hand on modunda iken gikis yliksektir ([Hand on] tizerindeki LED isigi ile gos-
terildigi gibi).

Frekans donusttirlicti, Hand on modunda iken cikis ytiksektir ([Auto on] tizerindeki LED 1sig1 ile gos-
terildigi gibi).

(Réle 1 [0], Relay 2 [1], Réle 3 [2] (MCB 113), Réle 4 [3] (MCB 113), Réle 5 [4] (MCB 113), Réle 6 [5] (MCB 113), Réle 7 [6] (MCB 105), Réle 8 [7]
(MCB 105), Réle 9 [8] (MCB 105))

Secenek:

[0] * Isletim yok

[1] Kontrol hazir

[2] Siiriict hazir

[3] Siirtict hzr/uzk. knt.
[4] Etkinlestr / uyari yok
[5] VLT galistirma

[6] Clistirma / uyar yok
[7] Aral. cals./uyar yok
[8] Refrn. Cls./uyari yok
[9] Alarm

fonksiyon:

Tiim dijital ve réle gikiglan varsayilan olarak "islem Yok" olarak ayarlanir.

Kontrol karti hazir. Orn.: Kontroliin dis 24 V (MCB107) ve ana giic tarafindan verildigi siriiciiye ait
geri besleme algilanmadi.

Siriicil galismaya hazir. Sebeke ve kontrol beslemeleri onaylandi.

Frekans doniistirici isletim igin hazirdir ve Otomatik Agik modundadir

Isletim icin hazir. Baglatma veya durdurma komutu uygulanmadi (baslat/devre digi). Etkin uyari yok.
Motor galisiyor ve saft torku var.

Cikis hizi par. 1-81 Durdurmadaki Islev icin Min Hiz [RPM] icerisinde ayarlanan hizdan yiiksek. Motor
calisiyor ve uyari yok.

Motor, programlanan akim par. 4-50 Uyarr Akim Diistik ve par. 4-53 Uyarn Hiz Yiksek araligindaki
hiz iginde galisiyor. Uyari yok.

Motor, referans hizinda galisir. Uyari yok.

Alarm, gikisi etkinlestirir. Uyari yok
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[10]

[11]

[12]
[13]
[14]

[15]

[16]
[17]

[18]

[19]
[20]

[21]

[22]
[23]

[24]

[25]

[26]

[27]

[28]
[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[36]

[37]

[38]
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Alarm veya uyari

Moment sinirinda

Akim araligi disinda
Akimin altinda, disiik
Akimin Ustiinde, yuk.

Hiz araligi disinda

Hizin altinda, diigiik
Hiz Gistlinde, yiiksek

Geri bsl aralg disnda

Geri bsl altnda, diisk
Geri bsl tstnd, yiiksk

Termal uyarisi

Hazir, termal yok W
Uzak.,hazir,hayir TW

Hazir, voltaj tamam

Ters

Bus Tamam

Mom. sin. ve drdurma

Fren, fren uyari. yok
Fren hazir, ariza yok

Fren arizasi (IGBT)

Gecikme 123

Mek. fren kontrolii

Glivenli durd. etkin

Kntrol s6zctigii bit 11

Kntrol sézctigu bit 12

Motor feedback error

M VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-

Alarm veya uyari, cikis etkinlestirir.

par. 4-16 motor modda moment limiti veya par. 4-17 jenerator modda moment limiti konumunda
ayarlanan tork siniri agildi.

Motor akimi, par. 4-18 Akim Siniride belirlenen aralik disinda.
Motor akimi par. 4-50 Uyarr Akim Diisiikde belirlenen akimdan diisuik.
Motor akimi, par. 4-51 Uyari Akim YiikseKde belirlenen degerden yiiksek.

Cikis hizi/frekansi, par. 4-52 Uyar Hiz Diistik ve par. 4-53 Uyar Hiz Yiiksek konumunda ayarlanan
degerlerin disinda.

Cikis hizi par. 4-52 Uyarr Hiz Dijsiik konumundaki ayardan disik
Gikis hizi, par. 4-53 Uyar Hiz YiikseKda ayarlanan degerden yiiksek.

Geri besleme, par. 4-56 Uyari Geri Besleme Ddistik ve par. 4-57 Uyar Geri Besleme YiikseKde be-
lirlenen aralik disinda.

Geri besleme, par. 4-56 Uyari Geri Besleme DdistikKde ayarlanan sinirin altinda.
Geri besleme, par. 4-57 Uyari Geri Besleme Yiiksek'de ayarlanan sinirin tizerinde.

Termal uyari motordaki, frekans donustiriciideki, fren rezistériindeki veya termistordeki sicaklik
sinir astiginda agilir.

Frekans donistiriicli galismaya hazir ve agiri sicaklik uyarisi yok.
Frekans donistirici galismaya hazir ve Otomatik Agik modunda. Asiri sicaklik uyarisi yok.

Frekans donUsttricl isletime hazir ve sebeke voltaji belirtilen voltaj araligi igerisinde (Dizayn Kila-
vuzu'ndaki Genel Belirtimler bélimiine bakin).

Motorun saat yéniinde dénmesi durumunda mantiksal ‘1’. Motorun saatin tersi yonde donmesi du-
rumunda mantiksal '0'. Motor donmiiyorsa gikis, referansi izler.

Seri iletisim baglanti noktasi ile etkin iletisim (zaman asimi yok).

Tork sinirn durumunda serbest durus ve frekans donustiiriici kullanin. Frekans donistiriict dur-
durma sinyali almig ve tork sinirindaysa sinyal mantiksal '0'dir.

Fren etkin ve uyari yok.
Fren isletime hazir ve ariza yok.

Fren IGBT kisa devre iken gikis, mantiksal '1'dir. Fren modiiliinde bir ariza varsa frekans donisti-
riicliyli korumak igin bu islevi kullanin. Frekans donustiriiciden sebeke voltajini kesmek igin dijital
cikisi/réleyi kullanin.

Kontrol Sozctigui [0] parametre grubu 8-**'de segiliyse dijital ikis/réle etkinlestirilir.

Mekanik fren kontrolii segimi. Parametreler 2.2x parametre grubunda segildiginde etkindir. Cikisin
frendeki bobin igin akimi tasimasi amaciyla gliglendirilmesi gerekir. Cogunlukla, segili dijital gikisa dis
role baglanarak gozulir.

(Yalnizca FC 302) Terminal 37'deki giivenli durdurmanin etkinlestirildigini gosterir.

Fieldbus kontrol sozcuigliyle réle 1'i etkinlestirin. Frekans donusttiriictistinde baska islevsel etki yok.
Tipik uygulama: fieldbus protokoliinden yardimci aygiti kontrol etme. Par. 8-10'da FC profili [0] segili
oldugunda islev gegerlidir.

Fieldbus protokoliine ait kontrol sézciigiiyle réle 2'yi (yalnizca FC 302) etkinlestirin. Frekans dontis-
turtclisinde baska islevsel etki yok. Tipik uygulama: fieldbus protokoliinden yardimci aygiti kontrol
etme. Par. 8-10'da FC profili [0] segili oldugunda islev gegerlidir.

Kapall gevrimde galisan motora ait hiz geri beslemesi gevriminde ariza. Sonug olarak gikis, acil du-
rumda, agik gevrimde surticliyli anahtarlamak igin kullanilir.

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.



vuzu

[39]

[40]
[41]
[42]

[43]
[45]

[46]

[47]

[51]

[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

Tracking error

Ref araligi disinda
Ref alti, diislik
Ref Ustd, yuksek

Extended PID Limit
Bus ktrl.

Bs ktrl, zmn asmnd 1

Bs ktrl, zmn asmnd 0

MCO kontrolli

Karsilagtirici 0

Karsilagtiricl 1

Karsilagtirici 2

Kargilastiric 3

Karsilagtirici 4

Karsilastirici 5

Mantik kurali 0

Mantik kural 1

Mantik kurali 2

Mantik kurali 3

Mantik kural 4

Mantik kurali 5

SL dijital cikis A

SL dijital gikis B

SL dijital gikis C

SL dijital cikig D

Hesaplanan hiz ve par 4-35'deki gergek hiz arasindaki fark segile olandan biiyiik oldugunda dijital
cikis/role etkin olur.

Gergek hiz par 4-52 - 4-55 aralidi disinda ayarlar oldugunda etkin.
Gergek hiz, hiz referans ayarinin altinda oldugunda etkin.

Gergek hiz, hiz referans ayarinin stiinde oldugunda etkin.

Bu s aracilidiyla dijital cikisi/roleyi kontrol eder. Cikis durumu par. 5-90 'Dijital ve Réle Bus Kontro-
li'nde ayarlanmig. Cikis durumu, bus zaman asimi olayinda tutulur.

Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis durumu par. 5-90 Djjital ve Role Bus Denetim/de ayarlanir. Bus
zaman asimi olayinda ¢ikis durumu yiiksek (Agik) olarak ayarlanir.

Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis durumu par. 5-90 Djjital ve Réle Bus Denetim/de ayarlanir. Bus
zaman asimi olayinda ¢ikis durumu dtistik (Kapali) olarak ayarlanir.

MCO 302 veya MCO 305 bagl oldugunda. Cikis segenekten kontrol edilir.

Bkz. Par. grup 13-1* (Smart Logic Control). SLC'de Karsilastirici 0 DOGRU ise cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, diistk olur.

Bkz. Par. grup 13-1* (Smart Logic Control). SLC'de Karsilastirici 1 DOGRU ise gikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, disik olur.

Bkz. Par. grup 13-1* (Smart Logic Control). SLC'de Karsilastirici 2 DOGRU ise cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, diistk olur.

Bkz. Par. grup 13-1* (Smart Logic Control). SLC'de Karsilastirici 3 DOGRU ise cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, dustk olur.

Bkz. Par. grup 13-1* (Smart Logic Control). SLC'de Karsilastirici 4 DOGRU ise cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, diistk olur.

Bkz. Par. grup 13-1* (Smart Logic Control). SLC'de Karsilastirici 5 DOGRU ise cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, dusuk olur.

Bkz. Par. grup 13-4*(Smart Logic Control). SLC'de Mantiksal Kural 0 DOGRU ise ¢ikis yiiksek olur.
Aksi taktirde, diislk olur.

Bkz. Par. grup 13-4*(Smart Logic Control). SLC'de Mantiksal Kural 1 DOGRU ise cikis yiiksek olur.
Aksi taktirde, disuk olur.

Bkz. Par. grup 13-4*(Smart Logic Control). SLC'de Mantiksal Kural 2 DOGRU ise cikis yiiksek olur.
Aksi taktirde, diiglik olur.

Bkz. Par. grup 13-4*(Smart Logic Control). SLC'de Mantiksal Kural 3 DOGRU ise cikis yiiksek olur.
Aksi taktirde, disuk olur.

Bkz. Par. grup 13-4*(Smart Logic Control). SLC'de Mantiksal Kural 4 DOGRU ise cikis yiiksek olur.
Aksi taktirde, diigiik olur.

Bkz. Par. grup 13-4*(Smart Logic Control). SLC'de Mantiksal Kural 5 DOGRU ise cikis yiiksek olur.
Aksi taktirde, disuk olur.

Bkz. Par. 13-52 ‘Smart Logic Control Eylemi’. Smart Logic Eylemi'nde gikis A dusiiktir [32]. Smart
Logic Eylemi'nde gikis A yiiksektir [38].

Bkz. Par. 13-52 ‘Smart Logic Control Eylemi’. Smart Logic Eylemi'nde gikis B dustiktir [33]. Smart
Logic Eylemi'nde gikis B yiiksektir [39].

Bkz. Par. 13-52 ‘Smart Logic Control Eylemi’. Smart Logic Eylemi'nde gikis C dlsiktir [34]. Smart
Logic Eylemi'nde gikis C yiiksektir [40].

Bkz. Par. 13-52 ‘Smart Logic Control Eylemi’. Smart Logic Eylemi'nde gikis D dusuktir [35]. Smart
Logic Eylemi'nde gikis D yuksektir [41]
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[84] SL dijital gikis E Bkz. Par. 13-52 ‘Smart Logic Control Eylemi’. Smart Logic Eylemi'nde gikis E distktir [36]. Smart
Logic Eylemi'nde gikis E yiiksektir [42].

[85] SL dijital gikis F Bkz. Par. 13-52 ‘Smart Logic Control Eylemi’. Smart Logic Eylemi'nde cikis F disuktir [37]. Smart
Logic Eylemi'nde gikis F yiiksektir [43].

[120] Yerel ref. etkin Par. 3-13 Referans Sitesi = [2] Yerel veya LCP Hand on modunda iken ayni zamanda par. 3-13
Referans Sitesi = [0] Linked to hand auto iken gikis yiiksektir.
Par. 3-13'de ayarlanan referans sitesi. Yerel referans Uzak referans
etkin [120] etkin [121]
Referans sitesi: Yerel par. 3-13 [2] 1 0
Referans sitesi: Uzak par. 3-13 [1] 0 1
Referans sitesi: Linked to Hand/ Auto
Hand 1 0
Hand -> kapali 1 0
Auto -> kapali 0 0
Auto 0 1
[121] Uzaktan ref. etkin Par. 3-13 Referans Sitesi = Uzak [1] veya LCP [Auto on] modundayken Linked to hand/auto [0]

oldugunda cikis yiiksektir. Yukariya bakin.
[122] Alarm yok Alarm yokken gikis yiiksektir.

[123] Baslatma kom. etkin Bagslat komutu yiiksek (diger bir deyisle dijital girisle, bus baglantisi veya [Hand on] veya [Auto on])
ve Durdur son komut oldugunda gikis ytiksektir.

[124] Ters galistirma Frekans donistiirlcd, saatin tersi yonde galisirken gikis ytiksektir (durum bitlerinin mantiksal sonucu
‘calisiyor' VE 'ters').

[125] El ile modunda stiriicii Frekans donistiriici Hand on modunda iken gikis yiiksektir ([Hand on] izerindeki LED 151 ile gos-
terildigi gibi).

[126] Otoma. modda siiriicl Frekans donustiriicl, 'Auto’ modundayken gikis yiksektir ([Auto on] tizerindeki LED ile gosterildigi
gibi).

14-22 Isletim Modu

Secenek: fonksiyon:
Bu parametreyi normal igletimi belirlemek; test yapmak veya par. 15-03 Agma Sayisi, par. 15-04 Asir
Sicakliklar ve par. 15-05 Asirr Voltajlar harig tiim parametreleri baglatmak igin kullanin. Bu iglev yal-
nizca guig frekans donustiriicliye gevrim yapildiginda etkindir.
Motor segili uygulamada iken frekans dénustiirictiniin normal isletimi igin NMormal isletim [0] sege-
negini belirleyin.
Analog ve dijital giris ve gikiglari ve +10 V kontrol voltajini test etmek igin Kontro/ karti testi [1]
segenedini belirleyin. Test, dahili baglantilara sahip bir test konektorii gerektirir. Kontrol karti testi
igin asadidaki prosediirii kullanin:

1.  Kontrol kart: testi[1] segenedini belirleyin.
2. Sebeke besleme baglantisini kesin ve ekrandaki isik sénlinceye kadar bekleyin.
3. S201 (A53) ve S202 (A54) anahtarlarini = ‘ON’ / I olarak ayarlayin.

4.  Test figini takin (asagiya bakin).

wu

Sebeke beslemesine baglayin.
6.  Degisik testler yapin.
7.  Sonuglar LCP'de gérintilenir ve frekans donustiirlicii sonsuz bir dongiiye girer.

8.  Par. 14-22 Isletim Modu otomatik olarak Normal isletime ayarlanir. Kontrol karti testinden
sonra Normal isletimde baslatmak igin bir glic gevrimi yapin.

Test tamam ise:
LCP okumasi: Kontrol Karti tamam.
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Sebeke beslemesinin baglantisini kesin ve test fisini gikarin. Kontrol Kartindaki yesil LED yanar.

Test basarisiz olursa:

LCP okumasi: Kontrol Karti G/C arizasi.

Frekans donusturticiiyl veya Kontrol kartini dedistirin. Kontrol Kartindaki kirmizi LED yanar. Test
figleri (su terminalleri birbirine baglayin): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54

3B | 20 | 37
i e | PSSP

O|0|0
QJOI0I0

|| | —| | —

130BA097.12

U 0
IaYalle

FC301

[ ]
o

5
clololge

{— || — -

/Y
N\ A
[
N\

JOO[=

39 [ 42 | 50 | 58 | 54 | 55
e e e e [ O

0|0|0||0[0] e
Q000
]

o

par. 15-03 A¢ma Sayispar. 15-04 Asiri Sicakliklar ve par. 15-05 Asiri Voltajlar harig tim parametre
degerlerini varsayilan ayarlara sifilamak igin ve Baslatma [2] segenedini belirleyin. Frekans donis-
tlirtict bir sonraki acilig sirasinda sifirlanir.

Par. 14-22 Isletim Modu de ayrica varsayilan ayar olan Normal isletime [0] ddner.

[0] * Normal isletim
[1] Kontrol karti testi
[2] Baslatma

[3] Baslatma modu

14-50 RFI Filtresi

Secenek: fonksiyon:
[0] Kapali Frekans donUsttiriici yalnizca izole sebeke kaynadiyla (IT sebeke) besleniyorsa Kapal[0] secenegini
belirleyin.

Bu modda, sasi ile sebeke RFI filtre devresi arasindaki dahili RFI filtre kapasitdrleri, IEC 61800-3'e
gore toprak kapasite akimlarini azaltmak igin devreden gikarilir.

[1]* Acik Frekans dontisttriiciiniin EMC standartlar ile uyumlu oldugundan emin olmak igin Agik [1] sege-
negini belirleyin.

15-43 Yazilim Siiriimii

Arahk: fonksiyon:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Glig yazilimi ve kontrol yaziimindan olusan birlesik yazilim stirimiini (veya 'paket stirimd') goriin-
tuleyin.
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4.4 Parametre Listeleri

Isletim sirasindaki degisiklikler
"TRUE” (DOGRU), parametrenin frekans dénistiriicii calisirken degistirilebilecedi ve “FALSE” (YANLIS), degisiklik yapilabilmesi igin frekans dondistiirii-
ctintin durdurulmasi gerektigi anlamina gelir.

4-Set-up (4'li kurulum)
'All set-up' (Tum kurulumlar): parametreler, dért kurulumun her birinde ayri ayri ayarlanabilir, dolayisiyla tek bir parametrenin dort farkl veri degeri olabilir.
'1 set-up' (1 kurulum): veri dederi tiim kurulumlarda ayni olur.

Dénistiirme dizini
Bu, frekans dondiistiiriiciiyle yazilirken veya okunurken kullanilan bir donistiirme sayisini belirtir.

Doniist. dizi- | 100 | 67 ‘ 6 ‘ 5 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -1 ‘ -2 ‘ -3 ‘ -4 -5 -6
ni

Déniist. fak- | 1 | 1/60 ‘1000000‘ 100000‘ 10000‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘0.001‘0.0001‘0.00001‘ 0.000001
tori

Veri tiirii Aciklama Tir

2 Tam sayl 8 Int8

3 Tam say! 16 Int16

4 Tam say1 32 Int32

5 Imzasiz 8 Uint8

6 Imzasiz 16 Uint16

7 Imzasiz 32 Uint32

9 Goriinur Dize VisStr

33 Normallestirilmis deger 2 bayt N2

35 16 boolean dediskeninin bit sirasi V2

54 Tarihsiz saat farki TimD

33, 35 ve 54 veri tirleriyle ilgili daha fazla bilgi icin bkz. Frekans donuUstiiriict Dizayn Kilavuzu.
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Frekans donustiriicti parametreleri frekans donistiiriictiniin optimum kullanimini saglamak tizere dogru parametrenin kolayca segilebilmesi igin gesitli
parametre gruplarina ayrilmigtir.

0-** Temel frekans déniistiiriicii ayarlari igin Isletim ve Ekran parametreleri
1-** Y{ik ve Motor parametreleri, ylik ve motorla ilgili tim parametreleri igerir
2-** Fren parametreleri

3-** Referanslar ve hizlanma parametreleri DigiPot islevini igerir

4-** Sinirlar Uyarilar, sinirlarin ve uyari parametrelerinin ayarlanmasi

5-** Dijital girigler ve gikislar rdle kontrollerini igerir

6-** Analog girigler ve gikislar

7-** Kontroller, hiz ve iglem kontrolleri igin parametreleri ayarlama

FC RS485 ve FC USB baglanti noktasi parametrelerini ayarlamak igin 8-** iletisim ve segenek parametreleri.

9-** Profibus parametreleri

10-** DeviceNet ve CAN Fieldbus parametreleri

13-** Smart Logic Denetimi parametreleri

14-** Ozel iglev parametreleri

15-** SiirGcu bilgi parametreleri

16-** Okuma parametreleri

17-** Kodlayici Segenedi parametreleri

32-** MCO 305 Temel parametreleri

33-** MCO 305 Gelismis parametreleri

34-** MCO Veri Okuma parametreleri
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4.4.1 0-** Igletim/Ekran

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tlrme dizi-
dedisim ni
0-01 Dil [0] ingilizce 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Motor Hiz Birimi [0] RPM 2 set-ups FALSE = Uint8
0-03 Bolgesel Ayarlar [0] Uluslararasi 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Agmada Ssletim Durumu (El ile) [1] Zrn. drd., ref=eski All set-ups TRUE = Uint8
0-09 Performance Monitor 0.0 % All set-uis TRUE -1 Uint16
0-10  Etkin Kurulum [1] Kurlm 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11  Kurulum Dlzenleme [1] Kurlm 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12  Bu Kurulum Suna Bagh [0] Bagh degil All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Okuma: Baglantili Kurulumlar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Okuma: Kurumlar Diizenle / Kanal 0 N/A All set-uEs TRUE 0 Int32
0-20 Ekran Satin 1.1 Kiigik 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21  Ekran Satin 1.2 Kiigik 1614 All set-ups TRUE = Uint16
0-22  Ekran Satir 1.3 Kiigiik 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23  Ekran Satin 2 Biyiik 1613 All set-ups TRUE = Uint16
0-24 Ekran Satin 3 Blyuk 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Kiiisel Menim ExiressionLimit 1 set-ui TRUE 0 Uint16
0-30 Kullan. Tanim. Okuma. icin Birim [0] Higbiri All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Kullanici. Tanim. Okuma. Min. Dederi 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 Kullanici. Tanim. Okuma. Maks. Degeri 100.00 CustomReadoutUnit  All set-ups TRUE -2 Int32
VisStr[
0-37 Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
VisStr[
0-38 Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
VisStr[
0-39 Display Text 3 0 N/A 1 set-u TRUE 0 25]
0-40 LCP'de [Hand on] Anahtari null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP'de [Off] Anahtari null All set-ups TRUE = Uint8
0-42 LCP'de [Auto on] Anahtari null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 LCP'de [Reset] Anahtari null All set-ups TRUE = Uint8
0-44 [Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-50 LCP Kopyasl [0] Kopyalama yok All set-ups FALSE - Uint8
0-51  Kurulum Kopyasi [0] Kopyalama yok All set-ups FALSE - Uint8
0-60 Ana Meni Parolasi 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Ana Menliye Parolasiz Erisim [0] Tam erisim 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Hizli Meni Parolasi 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Hizl Meniye Parolasiz Erisim [0] Tam erisim 1 set-up TRUE = Uint8
0-67 Bus Parola Erigimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.2 1-** Yiik/Motor

Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'l0 Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni
1-00 Konfigiirasyon Modu null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motor Kontrol prensibi null All set-ups FALSE = Uint8
1-02  Akis Motor Geri Bes. Kaynagi [1] 24V kodlayici All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 Tork Karakteristikleri [0] Sabit tork All set-ups TRUE = Uint8
1-04  Asin Yiik Modu [0] Yiiksek tork All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Yerel Mod Konfigiirasyonu [2] Mod par. 1-00'a gore All set-ups TRUE - Uint8
1-06  Clockwise Direction 0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-10 Motor Yapisi [0] Asenkron All set-ups FALSE - Uint8
1-2% Motor Verileri
1-20  Motor Giicu [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Motor Giicl [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Motor Voltaji ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Motor Frekansi ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Motor Akimi ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Motor Nominal Hizi ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26  Nominal Motor Torku ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA 0] Kapali All set-ups FALSE - Uint8
1-30 Stator Direnci (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotor Direnci (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  Stator Kagak Reaktansi (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Rotor Kagak Reaktansi (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Ana Reaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Demir Kaybi Direnci (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39  Motor Kutuplari ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 1000 RPM'de geri EMF ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 Motor Ail Aiarl 0 N/A All set-uis FALSE 0 Int16
1-50 Sifir Hizda Motor Miknatislamasi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Min Hizda Normal Miknatislama [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Min Hizda Normal Miknatislama [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 Model Degisme Frekansi ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54  Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55  U/f Karakteristigi - U ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint16
1-56  U/f Karakteristigi - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59  Flystart Test Pulses Frequenc 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-60 Disuk Hiz Yik Dengeleme 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Yiksek Hiz Yiik Dengeleme 100 % All set-ups TRUE 0 Intl6
1-62 Kayma Dengeleme ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 Kayma Dengeleme Zaman Sabiti ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Rezonans Sonimlenmesi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Rezonans Soniimlenmesi Zaman Sabiti 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 Disiik Hizda Min. Akim 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 YUk TurG [0] Pasif yiik All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 Minimum Eylemsizlik ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 Maksimum Eylemsizlik ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-71  Bglt. gecikm. 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72  Baglatma islevi [2] Yanasma/gckme siir. All set-ups TRUE = Uint8
1-73  Don. Mot. Yak. [0] Devre Digi All set-ups FALSE - Uint8
1-74 Bagslatma Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 Baslatma Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 Bailatma Akimi 0.00A All set-uis TRUE -2 Uint32
1-80 Durdurmada Islev [0] Yanasma All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Durdurmada Islev igin Min Hiz [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 Durdurmada Islev icin Min Hiz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 Hassas Durdurma islevi [0] Hssas rampa drdrma All set-ups FALSE - Uint8
1-84 Hassas Durd. Sayaci Degeri 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Tam Durdurma Hizi Deng. Gecikmesi 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-90 Motor Termal Korumasi [0] Koruma yok All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Motor Dig Fani [0] Hayir All set-ups TRUE = uint16
1-93  Termistor Kaynagdi [0] Higbiri All set-ups TRUE - Uint8
1-95 KTY Sensor Turi [0] KTY Sensori 1 All set-ups X TRUE = Uint8
1-96  KTY Termistor Kaynagdi [0] Higbiri All set-ups X TRUE - Uint8
1-97  KTY Esik diizeyi 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
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4.4.3 2-** Frenler

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tlrme dizi-
dedisim ni

2-00 DC Tutma Akim 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 DC Fren Akimi 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 DC Frenleme Siiresi 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC Fren Dvr. Girme Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maksimum Referans MaxReference iP303i All set-uis TRUE = Int32
2-10  Fren Islevi null All set-ups TRUE - Uint8
2-11  Fren Direnci (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  Fren Giici Sinin (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  Fren Giicii izleme [0] Kapall All set-ups TRUE - Uint8
2-15  Fren kontroli [0] Kapall All set-ups TRUE - Uint8
2-16  AC fren Maks. Akim 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17  Asiri Voltaj Denetimi [0] Devre disi All set-ups TRUE - Uint8
2-18 Fren Denetimi Kosulu [0] Agma Sirasinda All set-ups TRUE - Uint8
2-19  Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-20  Fren Akimini Ayirma ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21  Fren Hizini Etkinlestir [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22  Fren Hizini Etkinlestir [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23  Fren Gecikmesini Etkinlestir 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24  Durdurma Gecikmesi 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 Fren Ayirma Siiresi 0.20s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26  Tork Ref 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 Tork Rampa Siiresi 0.2s All set-ups TRUE =il Uint8
2-28 Kazang Yikseltme Faktori 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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4.4.4 3-** Referans / Rampalar

3-84 Hizli Durd. Yavas. Bts. S Rampasi Orani

50 %

All set-ups

Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'l0 Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni

3-00 Referans Araligi null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Referans/Geri Besleme Birimi null All set-ups TRUE = Uint8
3-02  Minimum Referans ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maksimum Referans ExpressionLimit All set-ups TRUE =3} Int32
3-04 Referans Islev 0] Toplam All set-ups TRUE - Uint8
3-10 Onceden Ayarli Referans 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  Arlk. Clst. Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12  Yakalama/Yavaslama Degeri 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 Referans Sitesi [0] Ele Bagl / Otomatik All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Onceden Ayarli Goreli Referans 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Referans Kaynadi 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Referans Kaynadi 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Referans Kaynadi 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 Goreli Olgekleme Referans Kaynadi [0] Islev yok All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Arlk. Clst. Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-40 Rampa 1 Tlr [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Rampa 1 Yavaslama Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 Rampa 1 ivme Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 Rampa 1 Ivme Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 Rampa 1 Yavas. Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 Rampa 1 Yavas. Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups 0 Uint8

—
el
c
m

3-50 Rampa 2 Tir [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Rampa 2 Hizlanma Siiresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  Rampa 2 Yavaslama Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Rampa 2 ivme Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 Rampa 2 Ivme Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 Rampa 2 Yavas. Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 Rampa 2 Yavas. Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups 0 Uint8

—
el
Cc
m

3-60 Rampa 3 Tir [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Rampa 3 Hizlanma Siiresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Rampa 3 Yavaslama Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 Rampa 3 ivme Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 Rampa 3 Ivme Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 Rampa 3 Yavas. Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 Rampa 3 Yavas. Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups 0 Uint8

-
~
c
m

3-70 Rampa 4 Tir [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Rampa 4 Hizlanma Siiresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 Rampa 4 Yavaslama Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 Rampa 4 ivme Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 Rampa 4 Ivme Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 Rampa 4 Yavas. Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 Ramia 4 Yavai. Sonu S-ramia5| Orani 50 % All set-uEs TRUE 0 Uint8
3-80 Aralikh Calistirma Rampa Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Hizl Durdurma Rampa Siiresi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82  Hizl Durdurma Rampa Tirl [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-83 Hzl Drd. Yvs. BsIn. S Rampasi Baslat 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

Uint8

-
~
c
m
o

3-90 Adim Boyutu 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rampa Suresi 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92  Gig Geri Yiikleme [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
3-93  Maksimum Sinir 100 % All set-ups TRUE 0 Intl6
3-94  Minimum Sinir -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 Rampa Gecikmesi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu

Danfott

4 Naslil Programlanir

4.4.5 4-** Sinirlar / Uyarilar

4-21

Hiz Sinir Faktor Kaynadi

4-39 Rampa Zmn Asmnn Ard. IzIm

[0] islev yok

5.00 s

All set-ups

All set-ups

TRUE

TRUE

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tlrme dizi-
dei"iiim ni

4-10 Motor Hizi Yoni null All set-ups FALSE - Uint8
4-11  Motor Hizi Alt Sinirn [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Motor Hizi Alt Siniri [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  Motor Hizi Ust Siniri [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  Motor Hizi Ust Siniri [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 motor modda moment limiti ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint16
4-17 jeneratdér modda moment limiti 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Akim Siniri ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint32
4-19 Maks. Cikis Frekansi 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-20 Tork Siniri Fakt6r Kaynadi [0] Islev yok All set-ups TRUE - Uint8

= Uint8

-2

4-30 Motor Geribesleme Kaybi islevi [2] Alarm All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Motor Geribes. Hizi Hatasi 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32  Motor Geribes. Kaybi Zmn. Asm. 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34  izleme Hatasi islevi null All set-ups TRUE - Uint8
4-35 Izleme Hatasi 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 Izleme Hatasi Zaman Asimi 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 izleme Hatasi Rampa 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 Izleme Hatasi Rampa Zaman Asimi 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

Uint16

4-50 Uyarn Akim Disik 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51  Uyan Akim Yiksek ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Uyar Hiz Disik 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53  Uyarn Hiz Yiksek (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54  Uyar Referans Diisiik -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Uyar Referans Yiiksek 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 Uyar Geri Besleme Disiik FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57  Uyan Geri Besleme Yiiksek backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

4-58  Eksik Motor Fazi iilevi null All set-uis TRUE - Uint8

4-60 [RPM]'den By-pass Hizi ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-61 Bypass Hizi Ilk [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-62 [RPM]'ye By-pass Hizi ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-63 Bypass Hizi Son [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu

4.4.6 5-** Dijital Giris/Cikis

Danfott

4 Naslil Programlanir

Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'l0 Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni

5-00 Dijital G/C Modu [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Terminal 27 Modu [0] Giris All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Terminal 29 Modu 0] Giri All set-ups X TRUE - Uint8
5-10 Terminal 18 Dijital Giris null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19 Dijital Giris null All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Terminal 27 Dijital Giris null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29 Dijital Giris null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 Terminal 32 Dijital Giris null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Terminal 33 Dijital Giris null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Terminal X30/2 Dijital Giris null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Terminal X30/3 Dijital Giris null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Terminal X30/4 Dijital Giris null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Ter. 37 Givenli Durd. [1] Gliv. Durd. Alarmi 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Terminal X46/1 Dijital Giris [0] Isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Terminal X46/3 Dijital Giris [0] Isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-22  Terminal X46/5 Dijital Giris [0] Isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-23 Terminal X46/7 Dijital Giris [0] Isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-24 Terminal X46/9 Dijital Giris [0] Isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Terminal X46/11 Dijital Giris [0] Isletim yok All set-ups TRUE - Uint8

5-30 Terminal 27 Dijital Cikis null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 dijital Cikis null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32  Term. X30/6 Diji. Cikis (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Term. X30/7 Diji. Cikis (MCB 101 null All set-ups TRUE = Uint8
5-40 Islev Rélesi null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Aclk Gecikme, Role 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Kapall Gecikme, Role 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-50 Terminal 29 Diislik Frekans 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 Terminal 29 Yiiksek Frekans 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-
5-52  Terminal 29 Dislik Ref./Gerib. Degeri nit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 Terminal 29 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54  Darbe Filtresi Zaman Sabiti #29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 Terminal 33 Diislik Frekans 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Terminal 33 Yiiksek Frekans 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-

5-57 Terminal 33 Duslik Ref./Gerib. Degeri nit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Terminal 33 Yiksek Ref./Gerib. Dederi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Darbe Filtresi Zaman Sabiti #33 100 ms All set-uis FALSE = Uint16
5-60 Terminal 27 Darbe Cikis Dediskeni null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Darbe Cikis Maks. Frek #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Terminal 29 Darbe Cikis Dediskeni null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 Darbe Cikis Maks. Frek #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 Terminal X30/6 Darbe Cikis Degiskeni null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Darbe Cikis Maks. Frek # X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-70 Term. 32/33 Darbe/Devir 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 Term 32/33 Enkoder Yonu 0] Saat y6niinde All set-ups FALSE = Uint8
5-90 Dijital ve Réle Bus Denetimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 Darbe Cikis #27 Bus Denetimi 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-94 Darbe Cikis #27 Zmn Asm. On Ayari 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 Darbe Cikis #29 Bus Denetimi 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2

5-96 Darbe Cikis #29 Zmn Asm. On Ayari 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 Darbe Cikis #X30/6 Bus Denetimi 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-98 Darbe Cikis #X30/6 Zmn Asm. On Ayari 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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M VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-

4 Naslil Programlanir vuzu

4.4.7 6-** Analog Giris/Cikis

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tlrme dizi-
dedisim ni

6-00 YUkl Sifir Zaman Asimi Siiresi 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01  Yiiklii Sifir Zaman Asimi islevi 0] Kapal All set-ups TRUE = Uint8
6-10 Terminal 53 Diisiik Voltaj 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Terminal 53 Yiiksek Voltaj 10.00 V All set-ups TRUE -2 Intl6
6-12 Terminal 53 Diiglik Akim 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  Terminal 53 Yiiksek Akim 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Intl6
6-14 Terminal 53 Diisiik Ref./Gerib. Dederi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Terminal 53 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Terminal 53 Filtre Zaman Sabiti 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-20 Terminal 54 Disiik Voltaj 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Terminal 54 Yiiksek Voltaj 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Terminal 54 Disuk Akim 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Terminal 54 Yiiksek Akim 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Terminal 54 Disiik Ref./Gerib. Dederi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Terminal 54 Yiiksek Ref./Gerib. Dederi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26  Terminal 54 Filtre Zaman Sabiti 0.001 s All set-uis TRUE -3 Uint16
6-30 Terminal X30/11 Diisiik Voltaj 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Terminal X30/11 Yiiksek Voltaj 10.00 V All set-ups TRUE -2 Intl6
6-34 Term. X30/11 Dustik Ref./Gerib. Degeri 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Term. X30/11 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 Term. X30/11 Filtresi Zaman Sabiti 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-40 Terminal X30/12 Dislik Voltaj 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Terminal X30/12 Yiiksek Voltaj 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 Term. X30/12 Diisiik Ref./Gerib. Degeri 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 Term. X30/12 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 Term. X30/12 Filtresi Zaman Sabiti 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-50 Terminal 42 Cikis null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Terminal 42 Cikis Min. Olcegi 0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
6-52 Terminal 42 Cikis Maks. Olcegi 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 Terminal 42 Cikis Bus Denetimi 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 Term. 42 Cks Zaman Asimi On Ayari 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Terminal 42 ilkli Filtresi [0] Kaiall 1 set-ui TRUE - Uint8
6-60 Terminal X30/8 Cikis null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Terminal X30/8 Min. Olgegi 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Terminal X30/8 Maks. Olcegi 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Terminal X30/8 Bus Denetimi 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Trmnl x30/8 Cikis Zaman Asimi On 0.00 % 1 set-u TRUE -2 Uint16
6-70 Terminal X45/1 Cikisi null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Terminal X45/1 Min. Olgegi 0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
6-72 Terminal X45/1 Maks. Olcedi 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 Terminal X45/1 Bus Denetimi 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 Trmnl X45/1 Cikis Zaman Asimi On 0.00 % 1 set-u TRUE -2 Uint16
6-80 Terminal X45/3 Cikisi null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Terminal X45/3 Min. Olgegi 0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
6-82 Terminal X45/1 Maks. Olcegi 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 Terminal x42/11 Bus Denetimi 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 Term. X45/3 Cks Zaman Agimi On Ayari 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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vuzu 4 Naslil Programlanir

4.4.8 7-** Denetleyiciler

Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'l0 Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni

7-00 Hiz PID Geri Bes. Kaynadi null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 Hiz PID Orantili Kazanci ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 Hiz PID Entegrasyon Siiresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 Hiz PID Fark Siiresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Hiz PID Fark Kazanci Siniri 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 Hiz PID Diislik Gegis Filtre Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 Hiz PID Geri Bes. Disli Orani 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Hiz PID ileri Besleme Faktérii 0% All set-ups FALSE 0 Uint16
7-12  Tork PI Orantili Kazanci 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13  Tork PI Entegrasyon Siresi 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-20 Sireg CL Geri Besleme 1 Kaynadi [0] Islev yok All set-ups TRUE - Uint8
7-22 Si]rei CL Geri Besleme 2 Kainai"l 0| iilev iok All set-uis TRUE = Uint8
7-30 Sureg PID Normal/Ters Kontrol [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31  Sireg PID Doygunluk Karsiti [1] Acik All set-ups TRUE - Uint8
7-32  Sireg PID Bagl. Hizi 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33  Sireg PID Orantili Kazanci 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 Hiz PID Entegrasyon Siiresi 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 Sireg PID Fark Siiresi 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36  Sireg PID Fark Kazanci Siniri 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 uint16
7-38  Siireg PID ileri Besleme Faktorii 0% All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 Referans Bant Geniilii“i 5 % All set-uis TRUE 0 Uint8
7-40 Sireg PID 1. bolim Sifirl. [0] Hayir All set-ups TRUE - Uint8
7-41  Siireg PID Cikisi Neg. Kelepge -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42  Siireg PID Cikis Poz. Kelepce 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43  Siireg PID Min. Kazang Olgedi Ref 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44  Siirec PID Maks. Kazang Olcedi Ref 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45  Siireg PID Kaynak ileri Besleme [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
7-46  Src PID Nrml ilri Bsl./Ters Knt. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-49  Sireg PID Normal Cikis/Ters Kntrl. 0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-50 Sireg PID Genisletilmis PID [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8
7-51  Siireg PID Kazang ileri Besl. 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52  Siireg PID ileri Besl. Rampa Hizl. 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53  Siireg PID ileri Besl. Rampa Yavsl. 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56  Sireg PID Ref. Filtre Siiresi 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57  Sireg PID Fb. Filtre Siiresi 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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4 Naslil Programlanir

4.4.9 8-** Iletisim ve Secenekler

Danfott

VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger

No. #

8-01 Kontrol Sitesi [0] Dijital ve kont. sozc.
8-02 Kontrol S6zcigl Kaynagdi null

8-03  Kontrol S6zctigli Zaman Asimi Siresi 1.0s

8-04 Kontrol S6zcti§ii Zaman Asimi Islevi null

8-05 Zaman Asimi islevi sonu [1] Kurulumu siirdiirme
8-06 Kontrol S6zcigu Zaman Agimini Sifirla [0] Sifilama

8-07 Tani Tetikleyicisi [0] Devre Disi Birak

8-08 Readout Filterin: null

8-10  Kontrol S6zcligl Profili [0] FC profili
8-13  Konf. Yapilabilen Durum Sézc. STW null
8-14  Konf. EdIblir Kontrol Sézcugi CTW [1] Varsayilan Profil

8-30 Protokol [0] FC
8-31 Adres 1 N/A
8-32 FC Baglanti Noktasi Baud Hizi null

8-33  Denklik / Dur Bitleri

8-34 Estimated cycle time 0 ms
8-35 Minimum Yanit Gecikmesi 10 ms
8-36 Maks. Yanit Gecikmesi ExpressionLimit

8-37 Maks Inter-Char Gecikmesi ExpressionLimit
8-40 Telegram secimi

8-41 Parameters for signals
8-42  PCD write configuration
8-43 PCD read configuration

[1] Standart telegram 1
0

ExpressionLimit
ExpressionLimit

8-50 Serbest Segim

8-51  Hizl Durdurma Segimi

8-52  DC Fren Segimi

8-53 Baslatma Segimi

8-54 Ters Cevirme Segimi

8-55  Kurulum Segimi

8-56 Onceden Ayarli Referans Segimi
8-57 Profidrive OFF2 Select

[3] Mantik OR
[3] Mantik OR
[3] Mantik OR
[3] Mantik OR
[3] Mantik OR
[3] Mantik OR
[3] Mantik OR
[3] Mantik OR

8-58  Profidrive OFF3 Select 3] Mantik OR
8-80 Bus Mesaj Sayimi 0 N/A
8-81 Bus Hata Sayimi 0 N/A
8-82 Uydu Mesaj Sayimi 0 N/A
8-83 Uydu Hata Sayimi 0 N/A
8-90 Bus Aralikh Calistirma 1 Hiz 100 RPM
8-91 Bus Aralikh Galistirma 2 Hiz 200 RPM

[0] Cift Dnklk, 1 Dur Biti

4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
kurulum) FC 302 sinda tlrme dizi-
dedisim ni
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
1 set-up TRUE -1 Uint32
1 set-up TRUE = Uint8
1 set-up TRUE - Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
2 set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE - Uint8
1 set-up TRUE - Uint8
1 set-up TRUE 0 Uint8
1 set-up TRUE - Uint8
1 set-up TRUE = Uint8
2 set-ups TRUE -3 Uint32
All set-ups TRUE -3 Uint16
1 set-up TRUE -3 Uint16
1 set-u TRUE -5 Uint16
2 set-ups TRUE - Uint8
All set-ups FALSE - Uint16
All set-ups TRUE - Uint16
All set-ups TRUE - Uint16
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE 0 Uint32
All set-ups TRUE 0 Uint32
All set-ups TRUE 0 Uint32
All set-ups TRUE 0 Uint32
All set-ups TRUE 67 Uint16
All set-ups TRUE 67 Uint16
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-

vuzu

4.4.10 9-** Profibus

Danfott

4 Nasil Programlanir

Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'l0 Sadece Isletim sira-  Déniis- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni
9-00 Ayar noktasl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Gergek Deger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD Yazma Konfigiirasyonu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 PCD Okuma Konfigiirasyonu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 DUGUm Adresi 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 Telegram Secimi [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 Sinyaller igin Parametreler 0 All set-ups TRUE Uint16
9-27 Parametre Diizenleme [1] Etkin 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28  Siireg Kontrolii [1] Dénguisel mas. etkin. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Ariza Mesajl Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45  Ariza Kodu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  Ariza Numarasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52  Ariza Durumu Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53  Profibus Uyar S6zcugu 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Gergek Baud Hizi [255] Baud hizi bulunamadi  All set-ups TRUE - Uint8
9-64  Suriict Kimligi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
OctStr[
9-65  Profil Numarasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 Kontrol Sézcigi 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Durum Sozcugu 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71  Profibus Veri Deger. Kaydet [0] Kapali All set-ups TRUE - Uint8
9-72  ProfibusDriveReset [0] Eylem yok 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Tanimlanmis Parametreler (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Tanimlanmis Parametreler (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Tanimlanmis Parametreler (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Tanimlanmis Parametreler (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Tanimlanmis Parametreler (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Degistirilen Parametreler (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Degistirilen Parametreler (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Degistirilen Parametreler (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Degistirilen parametreler (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Degistirilen parametreler (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99  Profibus Revizyon Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
4.4.11 10-** CAN Fieldbus
Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniis- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni
10-0* Ortak Ayarlar
10-00 CAN Protokolii null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Baud Hizi Segimi null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MAC Kimligi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Okuma iletim Hatasi Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Okuma Alma Hatasi Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Okuma Bus Kapali Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* Aygit Agi
10-10 Sireg Verisi Turl Segimi null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Sireg Verisi Konfig Yazma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 Sireg Verisi Konfig Okuma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 Uyar Parametresi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 Net Referans [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Net Kontrol [0] Kapall 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS Filtreleri
10-20 COS Filtresi 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 COS Filtresi 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 COS Filtresi 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 COS Filtresi 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parametre Erisimi
10-30 Dizi Dizini 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Veri Degerlerini Depola [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
10-32 Devicenet Revizyonu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Her Zaman Depola [0] Kapal 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 DeviceNet Uriin Kodu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Devicenet F Parametreleri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen
10-50 Sireg Verisi Konfig Yazma. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 Sireg Verisi Konfig Okuma. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE = Uint16
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4 Nasil Programlanir

4.4.12 12-** Ethernet

Danfott

VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li  Sadece Isletim sirasinda  Déniis- Tip
No. # kurulum) FC 302 degisim tirme dizini

12-0* IP Ayarlan

12-00 IP Adresi Atamasi null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 1IP Adresi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 Alt Ag Maskesi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 Varsayilan Ag Gegidi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 DHCP Sunucusu 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr{4]
12-05 Kira Siresi Sonu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 Ad Sunucular 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 Etki Alani Adi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 Ana Bilgisayar Adi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 Fiziksel Adres 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Eth. Bag. Prmtrleri

12-10 Baglanti Durumu [0] Baglanti Yok 1 set-up TRUE = Uint8
12-11 Badlanti Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Otomatik islem [1] Agik 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 Badlanti Hizi [0] Higbiri 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Baglanti Dupleksi [1] Tam Dupleks 2 set-ups TRUE = Uint8
12-2* islem Verileri

12-20 Denetim Ornegi ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 Siireg Verisi Konfig Yazma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 Siireg Verisi Konfig Okuma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 Veri Degerlerini Depola [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
12-29 Her Zaman Depola [0] Kapall 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP

12-30 Uyan Parametresi 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
12-31 Net Referans [0] Kapali 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 Net Kontrol [0] Kapali 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 CIP Revizyonu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 CIP Uriin Kodu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 EDS Parametresi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 COS Engelleme Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 COS Filtresi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP

12-40 Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Diger Eth. Hzmtlri

12-80 FTP Sunucusu [0] Devre digi 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 HTTP Sunucusu [0] Devre disi 2 set-ups TRUE = Uint8
12-82 SMTP Hizmeti [0] Devre disi 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 Saydam Yuva Kanal Portu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Glsms Eth. Hzmtlri

12-90 Kablo Tanisi [0] Devre disi 2 set-ups TRUE Uint8
12-91 MDI-X [1] Etkin 2 set-ups TRUE - uint8
12-92 IGMP Gozetimi [1] Etkin 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 Hatal Kablo Uzunlugu 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 Yayin Karisikligi Korumasi -1% 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 Yayin Karisiklidi Filtresi [0] Yalnizca yayin 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 Port Mirroring [0] Disable 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 Arabirim Sayaglari 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-99 Ortam Sayaglari 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila- M

vuzu 4 Naslil Programlanir

4.4.13 13-** Smart Logic

Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'l0 Sadece isletim sira-  Doniis- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni

13-00 SL Denetleyici Modu null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Baslatma Olay! null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-02 Durdurma Olayi null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 SLClyi sifirla 0] SLClyi sifilama All set-ups TRUE = Uint8
13-10 Karsilastiric isletimi null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Karsilastirici Operatori null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Karsilagtirici Degeri ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-20 SL Denetleyici Siiresi ExpressionLimit 1 set-u TRUE -3 TimD
13-40 Mantik Kurali Boolean 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Mantik Kurall Operatér 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Mantik Kurali Boolean 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Mantik Kurali Operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Mantik Kurall Boolean 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-51 SL Denetleyici Olayi null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 SL Denetleyici Eylemi null 2 set-ups TRUE = Uint8
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4 Naslil Programlanir

4.4.14 14-** Ozel islevler

Danfott

VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu

Par.  Parametre agiklamasi

Varsayilan deger

No. # kurulum) FC 302 sinda tlrme dizi-
dedisim ni

14-00 Anahtarlama deseni null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Anahtarlama Frekansi null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Asin modiilasyon [1]1On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM Rasgele [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
14-06 Dead Time Compensation 1] Acik All set-ups TRUE - Uint8
14-10 Sebeke Kesintisi [0] islev yok All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Sebeke Arizasinda Sebeke Voltaji ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Sebeke Dengesizliginde islev [0] Alarm Verme All set-ups TRUE - Uint8
14-13 Sebeke Kesintisi Adim Faktori 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8

4-set-up (4'li Sadece

Isletim sira-  Déniig- Tip

14-20 Sifirlama Modu [0] Manuel sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Oto. Ynd. Baglatma Zamani 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Isletim Modu [0] Normal igletim All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Tiir Kodu Ayari null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 Akim Sinirinda Alarm Gecikmesi 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi 60s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Cevirici Anzasinda Alarm Gecikmesi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Uretim Ayarlari [0] Eylem yok All set-ups TRUE = Uint8
14-29 Servis Kodu 0 N/A All set-uis TRUE 0 Int32
14-30 Akim Siniri Kontr., Oransal Kazang 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Akim Siniri Den., Entegrasyon Siiresi 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Akim Siniri Den., Entegrasyon Siiresi 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 Ani Dur. Kor. [1] Etkin All set-ups FALSE - Uint8

14-43 Motor Cosphi

14-72 VLT Alarm Sozcigi
14-73 VLT Uyan Sézciigi

14-74 VLT Dli Durum szcui“i] 0 N/A All set-uis FALSE 0 Uint32
14-80 Harici 24VDC ile Sai“lanan Seienek [1] Evet 2 set-ups FALSE - Uint8

14-90 Ariza Dizeyi

14-40 VT Duzeyi 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 AEO Minimum Miknatislama ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 Minimum AEO Frekansi 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8

ExpressionLimit

14-50 RFI Filtresi [1] Acik 1 set-up X FALSE - Uint8
14-51 DC Link Compensation [1] Acik 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 Fan Denetimi [0] Otomatik All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Fan Monitori [1] Uyan All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Cikis Filtresi [0] Filtre yok All set-ups FALSE - Uint8
14-56 Kapasitans Cikis Filtresi 2.0 uF All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 Endiktans Cikis Filtresi 7.000 mH All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 Cevirici Birimlerinin Gergek Sayis| xpressionLimit 1 set-u X FALSE 0 Uint8

0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

null 1 set-up

All set-ups TRUE -2 Uint16

TRUE - Uint8
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VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-

vuzu

4.4.15 15-** Siriicu Bilgisi

Danfott

4 Naslil Programlanir

Par.  Parametre agiklamasi
No. #

15-00 Isletim Saatleri
15-01 Calisma Saatleri
15-02 kWh Sayaci

15-03 Agma Sayisi

15-04 Asiri Sicakliklar
15-05 Agiri Voltajlar
15-06 kWh Sayacini Sifirla

15-10 Gunlik Kaynag
15-11 Ginltk Araligi
15-12 Tetikleme Olay!
15-13 Gunlik Modu

15-20 Tarihsel kayit: Olay
15-21 Tarihsel Gunliik: Deger

15-30 Ariza GlnlGgi: Hata Kodu
15-31 Ariza Gunliga: Deger
15-32 Ariza GUnlGgi: Zaman

15-40 FC Turd
15-41 Giig Bolimu
15-42 Voltaj
15-43 Yazilim Strima
15-44 Siral Tiir Kodu Dizesi
15-45 Gergek Tur Kodu Dizesi
Frek. Donustiriici Siralama Nu-
15-46 marasi
15-47 Giig Karti Siralama No
15-48 LCP Kimlik Numarasi
15-49 Yaziim Kimligi Kontrol Karti
15-50 Yaziim Kimligi Gug Karti
Frekans Doniistiiriicti Seri Numa-
15-51 rasi
15-53 Glig Karti Seri Numarasi
15-59 CSIV Filename

15-60 Montaj Secenegi
15-61 Secenek Yzl. Versiyonu
15-62 Segenek Sira No
15-63 Secenek Seri No
15-70 A Yuvasinda Segenek
15-71 A Yuvasi Secenedi Yazilim Strim
15-72 B Yuvasinda Segenek
15-73 B Yuvasi Secenedi Yazilim Stirim
15-74 CO Yuvasindaki Segenek

CO Yuvasi Segenegi Yazim Suri-
15-75 mi
15-76 C1 Yuvasindaki Segenek

C1 Yuvasi Segenegi Yazim Suru-
15-77 mi

15-92 Tanimli Parametreler
15-93 Degistirilen Parametreler
15-98 Siiriicti Tanimi

15-99 Parametre Metaveri

Varsayllan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sirasinda  Déniis- Tip
kurulum FC 302 degisim tlrme dizini
Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
0h All set-ups FALSE 74 Uint32
0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
[0] Sifilama All set-ups TRUE - Uint8
15-07 iallima Saatleri Saiacml Sifirla 0] Sifilama All set-uis TRUE = Uint8
0 2 set-ups TRUE - Uint16
ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
[0] Yanhs 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Siirekli glinlik 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Tetikleme Oncesi Ornekler 50 N/A 2 set-uis TRUE 0 Uint8
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Tarihsel Gunlik: Zaman 0 ms All set-uis FALSE -3 Uint32
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
0s All set-ups FALSE 0 Uint32
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
ExpressionLimit 1 set-u FALSE 0 VisStr[16
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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M VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
4 Nasil Programlanir vuzu

4.4.16 16-** Veri Okumalari

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniis- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni
16-0* Genel Durum
16-00 Kontrol S6zciigu 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeedbackU-
16-01 Referans [Birim] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Referans % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Durum Sozcligu 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Ana Gergek Deger [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Ozel Okuma 0.00 CustomReadoutUnit Al set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motor Durumu
16-10 Gig [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Gig [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Motor voltaji 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Frekans 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Motor Akimi 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Frekans [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Tork [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Hiz [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Motor Termal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 KTY sensor sicakligi 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 Motor Agis 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 Tork [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 Tork [Nm] Boyunda 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Siiriicii Durumu
16-30 DC Baglanti Voltaiji oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Fren Enerjisi /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Fren Enerjisi /2 dak 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Sogutucu sicakligi. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Cevirici Termal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Gvr. Nom. Akim ExpressionLimit All set-ups FALSE =) Uint32
16-37 Cvr. Maks. Akim ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 SL Denetleyicisi Durumu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Kntr. Karti Sicaklidgi 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Ginlik Tamponu Dolu [0] Hayir All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[
16-41 LCP Alt Durum Satiri 0 N/A All set-ups TRUE 0 50]
16-49 Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. ve Gerib.
16-50 Dis Referans 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 Darbe Referansi 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0.000 ReferenceFeedbackU-
16-52 Geri Besleme [Birim] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Digi Pot Referansi 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Intl6
16-6* Grisler ve Cikislar
16-60 Dijital Girig 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Terminal 53 Anahtar Ayari [0] Akim All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Analog Giris 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Terminal 54 Anahtar Ayari [0] Akim All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Analog Giris 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Analog Gikis 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Dijital Cikis [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Frekans Girisi #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 Frekans Girisi #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Darbe Cikisi #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Darbe Cikigl #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 Rdle Cikisi [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Sayag A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Sayag B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 Hassas Durdurma Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 Analog Grs X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Analog Grs X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Analog Cks X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 Analog Cks X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Analog Cks X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fiel. ve FC Bg. Nk.
16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Fieldbus REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Iltsm. Secenedi STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC Baglanti Noktasi CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FC Baglanti Noktasi REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Tani Okumalari
16-90 Alarm Sozclugu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarm s6zcugi 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Uyari S6zcugu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Uyar sozcugii 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Genisletilmis Durum Sézcugu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.4.17 17-** Motor Geribes.Secenegi

Par.  Parametre agiklamasi Varsaylilan deger 4-set-up (4'li Sadece isletim sira-  Déniis- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tiirme dizi-
degisim ni

17-10 Sinyal Turd [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 Cozlndrlik (PPR 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-20 Protokol Segimi [0] Higbiri All set-ups FALSE - Uint8
17-21 Cozunirlik (Pozisyon/Dvr.) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 SSI Veri Uzunlugu 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 Saat Hizi ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 SSI Veri Bigimi [0] Gray kodu All set-ups FALSE - Uint8
17-34 HIPERFACE Baud hizi 4] 9600 All set-ups FALSE = Uint8

17-50 Kutuplar 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 Giris Voltaji 7.0V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 Giris Frekansi 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 Doniisiim Orani 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 Cozlmleyici Arabirimi 0] Devre disi All set-ups FALSE - Uint8

17-60 Geri Besleme Yonu [0] Saat yoniinde All set-ups FALSE - Uint8
17-61 Geri Besleme Sinyali Izleme [1] Uyani All set-ups TRUE = Uint8

4.4.18 18-** Data Readouts 2

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece isletim sira-  Déniis- Tip

No. # kurulum) FC 302 sinda tiirme dizi-
degisim ni

18-3* Analog Readouts

18-36 Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

18-37 Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-38 Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-39 Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

18-90 PID Okumalan

18-90 Siireg PID Hatasi 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

18-91 Siireg PID Cikisi 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

18-92 Siireg PID Kelepgeli Cikisi 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

18-93 Siireg PID Olcekli Kazang Cikisi 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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4.4.19 30-** Special Features

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tlirme dizi-
degisim ni
30-0* Yalpalama
30-00 Yalp. Modu [0] Abs. Frek. Zaman All set-ups FALSE - Uint8
30-01 Yalp. Delt. Frekansi [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 Yalp. Delta Frekans. [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 Olgekli Yalp. Delta Frek. Kayn. [0] islev yok All set-ups TRUE - uUint8
30-04 Yalp. Atl. Frek. [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 Yalp. Atl. Frekans. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 Yalp. Atl. Siiresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 Yalp. Sira Suresi 10.0 s All set-ups TRUE =il Uint16
30-08 Yalp. Art/Dls. Suresi 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 Rastgele Yalp. Iglevi [0] Kapali All set-ups TRUE - Uint8
30-10 Yalp. Orani 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 Mak. Rastgele Yalp. Orani 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 Min. Rastgele Yalp. Orani 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 Olcekli Yalp. Delta Frek. 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 High Starting Torque Time [s] 0.00s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-21 High Starting Torque Current [%] 100.0 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 Locked Rotor Protection [0] Kapal All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] 0.10s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Uyumluluk (T)
30-80 d-eksen Endiiktansi (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 Fren Direnci (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE =) Uint32
30-83 Hiz PID Orantili Kazanci ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 Siireg PID Orantili Kazanci 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.4.20 32-** MCO Temel Ayarlari

Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'l0 Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni

32-00 Artimhi Sinyal Tari [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 Artimhi CozUnirlik 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 Mutlak Protokol [0] Higbiri 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 Mutlak Cozundirlik 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 Mutlak Kodlayici Veri Uzunlugu 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 Mutlak Kodlayici Saat Frekansi 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 Mutlak Kodlayici Saat Olusturma [1] Acik 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 Mutlak Kodlayici Kablo Uzunlugu 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 Kodlayici Izleme [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 Devir Yonii [1] Eylem yok 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 Kullanicl Birimi Denominatori 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 Kullanicl Birimi Niimeratori 1 N/A 2 set-uis TRUE 0 Uint32
32-30 Artimh Sinyal Tard [1]1 RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 Artimh Cozindrlik 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 Mutlak Protokol [0] Higbiri 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 Mutlak Cozlndiirlik 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 Mutlak Kodlayici Veri Uzunlugu 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 Mutlak Kodlayici Saat Frekansi 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 Mutlak Kodlayici Saat Olusturma [1] Acik 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 Mutlak Kodlayici Kablo Uzunlugu 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 Kodlayici izleme [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 Kodlayici Uglandirma [1] Acik 2 set-ups TRUE - Uint8
32-50 Kaynak Uydu [2] Kodlayici 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 MCO 302 Son Hedef 1] Alarm 2 set-uEs TRUE = Uint8
32-60 Orantili faktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 Tiretme faktori 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 Timlesik faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 Tumlesik Toplam icin Sinir Degeri 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 PID Bant Genisligi 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 Hiz Besleme-ileri 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 Ivme Besleme-ileri 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 Maks. Izin Verilen Konum Hatasi 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 Uydu Ters Cevirme Davranigi [0] Ters gvirme izni var 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 PID Kontrolii igin Ornek. Siiresi 1ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 Profil Olusturucu igin Tarama Siresi 1ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 Kont. Pen. Boy. (Etknlstr.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 Kntrl. Pencere. Boyutu (Dvr Disi Brkm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-80 Maksimum Hiz (Kodlayici) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 En Kisa Rampa 1.000 s 2 set-ups TRUE =3} Uint32
32-82 Rampa Tiri [0] Dogrusal 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 Hiz Gozuinurlugu 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 Vrsyln. Hizlanma 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 Varsayilan ivme 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-90 Kaynakta Hata Ayikla [0] Kontrol Karti 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.4.21 33-** MCO Gls. Ayarlar

Danfott

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniis- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dedisim ni
33-0* Ana Knm. Hareketi
33-00 ANA KONUMA Zorla [0] Zorlanmy. ana knm. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 Ana Konumdan Sifir Noktasi Ayari 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 Ana Knm. Hrkt. igin Rampa 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 Ana Knm. Hrkt. Hizi 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 Ana Konum Hrkt. Sira. Davranis [0] Ters ve dizinli 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Senkronizasyon
33-10 Senkronizasyon Ana Faktorii (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 Senkronizasyon Uydu Faktorii (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 Senkronizasyon igin Konum Ayari 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 Pozis. Senkroniz. igin Dgrlk Pncrs. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 Goreli Uydu Hiz Siniri 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 Ana igin Isaretgi Numarasi 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 Uydu icin Isaretci Numarasi 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 Ana Isaretci Mesafesi 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 Uydu Isaretci Mesafesi 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 Ana Isaretci Tirii [0] Kodlayicl Z pozitif 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 Uydu Isaretci Turii [0] Kodlayicl Z pozitif 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 Ana Isaretci Tolerans Penceresi 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 Uydu Isaretci Tolerans Penceresi 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 Isaretci Senkr. icin Baslat. Davranisi [0] Baslatma Islevi 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 Ariza igin Isaretci Numarasi 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 Hazrr igin Isaretci Numarasi 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 Hiz Filtresi 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 Filtre Siiresini Ayarla 0 ms 2 set-ups TRUE - Uint32
33-28 Isareti Filtre Konfigiirasyonu [0] Isaretgi filtresi 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 Isaretgi Filtresi icin Filtre Siiresi 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 Maksimum Isaretci Diizeltme 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 Senkronizasyon Turl [0] Standart 2 set-ups TRUE - Uint8
33-4* Sinir Kullanimi
33-40 Ug Sinir Anahtarinda Davranig [0] Cagri hatasi isleci 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 Negatif Yaziim Ug Siniri -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 Pozitif Yaziim Ug Siniri 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 Negatif Yazim Ug Siniri Etkin [0] Etkin Degil 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 Pozitif Yaziim Ug Siniri Etkin [0] Etkin Degil 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 Hedef Pencerede Siire 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 Hedef Pencere Sinir Degeri 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 Hedef Pencere Boyutu 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* G/C Konfigiirasyonu
33-50 Terminal X57/1 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 Terminal X57/2 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 Terminal X57/3 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 Terminal X57/4 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 Terminal X57/5 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 Terminal X57/6 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 Terminal X57/7 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 Terminal X57/8 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 Terminal X57/9 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 Terminal X57/10 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 Terminal X59/1 ve X59/2 Modu [1] Cikis 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 Terminal X59/1 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 Terminal X59/2 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 Terminal X59/1 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 Terminal X59/2 Dijital Cikis [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 Terminal X59/3 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 Terminal X59/4 Dijital Cikis [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 Terminal X59/5 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 Terminal X59/6 Dijital Cikis [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 Terminal X59/7 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 Terminal X59/8 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Genel Parametreler
33-80 Etkin Program Numarasi -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 Agma Durumu [1] Motor agik 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 Siiriicii Durumu izleme [1] Agik 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 Hata Sonrasi Davranis [0] Yanas 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 Cks. Sonrasi Davranis [0] Kontr. durdurma 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 MCO Harici 24VDC ile Saglanir [0] Hayir 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 Alarm ver. term. [0] Role 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 Alrm. srsnd. term. durumu [0] Higbir sey yapma 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 Alarm sir. durum s6z. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16

90

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.

VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-

vuzu



VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila- M

vuzu 4 Naslil Programlanir

4.4.22 34-** MCO Veri Okumalar

Par.  Parametre agiklamasi Varsayllan deger 4-set-up (4'l0 Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tirme dizi-
dei"iiim ni

34-01 PCD 1 MCO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2 MCQ'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3 MCO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4 MCOQ'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5 MCO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6 MCOQ'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7 MCQO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8 MCOQ'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9 MCO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10 MCO'ia Yaz 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-21 PCD 1 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 PCD 2 MCOQ'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10 MCQO'dan Oku 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-40 Dijital Girisler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 Dii'ital ilklilar 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-50 Gergek Konum 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 Komut Verilen Konum 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 Gergek Ana Konum 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 Uydu Dizin Konumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 Ana Dizin Konumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 Egri Konumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Izleme Hatasl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 Senkronizasyon Hatasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 Gergek Hiz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 Gergek Ana Hiz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 Senkronizasyon Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 Eksen Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 Program Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 MCO 302 Durum 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 MCO-103 Denetim 0 N/A All set-uEs TRUE 0 Uint16
34-70 MCO Alarm Sézcugu 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 MCO Alarm Sozcuigu 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.4.23 35-** Sensor Input Option

Par.  Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li Sadece Isletim sira-  Déniig- Tip
No. # kurulum) FC 302 sinda tlirme dizi-
degisim ni
35-0* Temp. Input Mode
35-00 Term. X48/4 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 Term. X48/4 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE = Uint8
35-02 Term. X48/7 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 Term. X48/7 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE = Uint8
35-04 Term. X48/10 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 Term. X48/10 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-06 Temperature Sensor Alarm Function [5] Durd. ve al. ver. All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Devre disi All set-ups TRUE - Uint8
35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Intl6
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Devre disi All set-ups TRUE - Uint8
35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Devre disi All set-ups TRUE - Uint8
35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Intl6
35-4* Analog Input X48/2
35-42 Term. X48/2 Low Current 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 Term. X48/2 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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5 Genel Ozellikler

Sebeke besleme (L1, L2, L3):

Besleme voltaji 200-240 V +%10
Besleme voltaji FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V +%10

FC 302: 525-600 V +%10
Besleme voltaji FC 302: 525-690 V +%10

Sebeke voltaji diisiik / sebekeden ¢ikma.

Diistik sebeke voltaji veya sebekeden ¢ikma sirasinda FC ara devre voltaji minimum durdurma dizeyinin altina diisene kadar (genelde frekans dondis-
tdrdcindn en disik nominal besleme voltajinin %15 altina karsilik gelir) devam eder. Giic artirma ve tam tork, frekans dondstdrdcindn en disiik
nominal besleme voltajinin %10'undan daha diisiik sebeke voltajlarinda beklenemez.

Besleme frekansi 50/60 Hz +%5
Sebeke fazlari arasinda gegici maks. dengesizlik Nominal besleme voltajinin %3,0 kadan
Gergek Guig Faktoru (A) > Nominal yukte 0.9 nominal
Goriinen Guig Faktori (cos ¢) bire yakin (> 0,98)
Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (agilislar) < 7,5 kW maksimum 2 defa/dak.
Girig beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (agihislar) 11-75 kW maksimum 1 defa/dak.
Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (agiliglar) = 90 kW maksimum 1 defa/2 dak.
EN60664-1'e gore gevre asiri voltaj kategorisi III/kirlilik derecesi 2

Cihaz, 100.000 RMS simetrik amper, maksimum 240/500/600/ 690 V'dan fazla olmamak lizere verebilen bir devrede kullanimaya uygundur.
Motor gikisi (U, V, W):

Cikig voltaji Besleme voltajinin %0 - 100'G
Cikis frekansi (0,25-75 kW) FC 301: 0.2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz
Cikis frekansi (90-1000 kW) 0 - 800* Hz
Akis Modunda ¢ikis frekansi (yalnizca FC 302) 0 - 300 Hz
Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa siireleri 0,01 - 3600 san.

* Voltaj ve gtice baghdir

Tork karakteristikleri:

Baglatma torku (Sabit tork) 60 sn. igin maksimum %160*
Baglatma torku 0,5 sn'ye kadar maksimum %180*
Asin ylk torku (Sabit tork) 60 sn. igin maksimum %160*
Baslatma torku (Degisken tork) 60 sn. igin maksimum %110*
Asiri yiik torku (Degisken tork) 60 sn. igin maksimum %110

*Ylizde dederi, nominal torkia ilgilidir.

Dijital girigler:

Programlanabilir dijital girigler FC 301: 4 (5)V / FC 302: 4 (6)V
Terminal numarasi 18, 19, 279, 29Y), 32, 33,
Lojik PNP veya NPN
Voltaj diizeyi 0-24VvDC
Voltaj diizeyi, lojik'0' PNP <5vDC
Voltaj diizeyi, lojik'l' PNP >10VDC
Gerilim dizeyi, lojik '0' NPN2) > 19V DC
Gerilim diizeyi, lojik '1' NPN2) <14V DC
Girigteki maksimum voltaj 28 V DC
Darbe frekans araligi 0- 110 kHz
(Gorev gevrimi) Min. darbe genisligi 45ms
Girig direnci, Ri yaklasik 4 kQ

Giivenli durdurma Terminal 373 %) (Terminal 37, PNP lojigine takilmistir):

Voltaj diizeyi 0-24VvDC
Voltaj diizeyi, lojik'0' PNP <4V DC
Voltaj diizeyi, lojik'l' PNP >20V DC
Nominal girig akimi 24 V igin 50 mA rms
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Nominal girig akimi 20 V igin 60 mA rms
Girig kapasitansi 400 nF

Tum dijital girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yaltilr.
1) Terminaller 27 ve 29 da ¢ikis olarak programianabilir.

2) Glivenli durdurma girisi Terminal 37 haric.

3) Terminal 37 yalnizca FC 302 ve FC 301 Al'de Gtivenli Durdurma ile kullarilabilir. Yalnizca giivenli durdurma girisi olarak kullanilabilir. Terminal 37,
EN 954-1'e gore kategori 3 montajlari igin uygundur (kategori 0 EN 60204-1 gore gtivenli durdurma). AB Makine Yonergesi 98/37/EC. Terminal 37 ve
Glivenli Durdurma islevi, EN 60204-1, EN 50178, EN 61800-2, EN 61800-3 ve EN 954-1 ile uyumlu bir sekilde tasarlanmistir. Giivenli Durdurma islevinin
dogru ve giivenli kullamiimasi igin, sadece Dizayn Kilavuzu'ndaki

4) FC 302 ilgili bilgileri ve talimatiar uygulayin.

5) Glivenli Durdurma ile birlikte, icinde bir DC bobini bulunan bir kontaktor kullaniyorsaniz, akimin kapatildiginda bobinden geri dondsd igin bir yol
olusturmak énemlidir. Bu, bobinde serbest bir diyot (veya daha hizl yanit siiresi igin alternatif olarak bir 30 veya 50 V MOV) kullanilarak yapilabilir. Tipik
kontaktorler, bu diyotia birlikte satin alinabilir.

Analog girigler:

Analog giris sayisi 2
Terminal numarasi 53, 54
Modlar Voltaj veya akim
Mod segimi Anahtar S201 ve anahtar S202
Voltaj modu Anahtar S201/anahtar S202 = OFF (U)
Voltaj duzeyi FC 301: 0 ile + 10/ FC 302: -10'dan +10'a kadar (6lgeklendirilebilir)
Girig direnci, Ri yaklasik 10 kQ
Maks. voltaj +20V
Akim modu Anahtar S201/anahtar S202 = ON (I)
Akim dizeyi 0/4 - 20 mA (6lgeklendirilebilir)
Girig direnci, Ri yaklasik 200 Q
Maks. akim 30 mA
Analog girisler igin ¢ozunurlik 10 bit (+ isareti)
Analog giriglerin dogrulugu Maks. hata tam 6lgegin %0,5'i
Bant genisligi FC 301: 20 Hz/ FC 302: 100 Hz
Analog girisler, besleme geriliminden (PELV) ve dider yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yaltilmistir.
PELV isolation 2
r =
w24V Control — Mains é
A 0 -
| |
, High —
37 | voltage — Motor
Functional . I |
isolation |
Roags | — DC-Bus
Darbe/kodlayici girigleri:
Programlanabilir darbe/kodlayici girigleri 2/1
Terminal numarasi darbe/kodlayici 299,332/ 323, 333
29, 32, 33 terminalinde maks. frekans 110 kHz (Gek-birak tahrikli)
29, 32, 33 terminalinde maks. frekans 5 kHz (agik kolektor)
29, 32, 33 terminalinde min. frekans 4 Hz
Voltaj diizeyi Dijital girig ile ilgili bolime bakin
Girigteki maksimum voltaj 28V DC
Girig direnci, Ri yaklasik 4 kQ
Darbe girisi dogrulugu (0,1 - 1 kHz) Maks. hata: tam 6lgegin %0,1'i
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Kodlayici girisi dogrulugu (1 - 110 kHz) Maks. hata: tam 6lgegin %0,05'i

Darbe ve kodlayici girisleri (29, 32, 33 terminalleri), besleme voltajindan (PELV) ve dider yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yaltilr.
Yalnizca

1) FC 302

2) Darbe girisleri, 29 ve 33

3) Kodlayici girisleri: 32 = A, ve 33 = B

Dijital cikis:

Programlanabilir dijital/darbe gikislari 2
Terminal numarasi 27,29
Dijital/frekans gikigindaki voltaj diizeyi 0-24V
Maks. gikis akimi (alici veya kaynak) 40 mA
Frekans gikisinda maks. ylik 1 kQ
Frekans gikisinda maks. toplayici yiik 10 nF
Frekans gikisinda minimum gikis frekansi 0 Hz
Frekans gikisinda maksimum cikis frekansi 32 kHz
Frekans gikisi dogrulugu Maks. hata: tam 6lgedin %0,1'i
Frekans gikiglarinin ¢éztnarligu 12 bit

1) Terminal 27 ve 29 da giris olarak programianabilir.

Dijital gikis, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Analog gikis:

Programlanabilir analog gikis sayisi 1
Terminal numarasi 42
Analog gikista akim araligi 0/4 - 20 mA
Maks. yiik GND - analog cikis 500 Q
Analog gikista dogruluk Maks. hata: tam 6lgegin %0,5'i
Analog gikista gdzunirlik 12 bit

Analog ¢ikis, besleme voltajindan (PELV) ve dider yiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol karti, 24 V DC gikis:

Terminal numarasi 12,13
Cikis voltaji 24V +1, -3V
Maks. yik FC 301: 130 mA/ FC 302: 200 mA

24 V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonia yalitilir, ancak analog ve dijital giris ve gikislaria ayni potansiyele sahiptir.

Kontrol karti, 10 V DC gikis:

Terminal numarasi 50
Cikis voltaji 10,5V 0,5V
Maks. yik 15 mA

10 V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitiir.
Kontrol karti, RS 485 seri iletigim:
Terminal numarasi 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Terminal numarasi 61 68 ve 69 terminalleri igin ortak

RS 485 seri iletisim devresi, dijer merkezi devrelerden islevsel olarak ayrilir ve besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla yalitilr,

Kontrol karti, USB seri iletisim:
USB standarti 1.1 (Tam hiz)
USB fisi USB tiir B “aygit” fisi

Bilgisayar badlantisi standart bir ana bilgisayar/aygit USB kablosuyla yapiiir.

USB badlantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yaltilir.

USB toprak badlantisi toprak korumasindan galvanik izolasyonla yalitimamistir. Frekans dondistiiriiclideki USB konektorine bilgisayar badlantisi olarak
yalnizca izolasyonlu bir diziisti bilgisayar kuflanin.

Role gikiglari:

Programlanabilir réle gikislari FC 301tim kW: 1 / FC 302 tim kW: 2
Role 01 Terminal numarasi 1-3 (ag), 1-2 (kapat)
Maks. terminal yiikii (AC-1)D 1-3'te (NC), 1-2 (NO) (Direngli yiik) 240VAC,2A
Maks. terminal yiikii (AC-15)V) (Indiiktif yik @ cos® 0,4) 240 VAC, 0,2 A

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir. 95



VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
5 Genel Ozellikler M vuzu

Maks. terminal yiikii (DC-1)V) 1-2'de (NO), 1-3 (NC) (Direngli yiik) 60V DC, 1A
Maks. terminal yiikii (DC-13)) (Indiiktif yiik) 24V DC, 0,1A
Réle 02 (yalnizca FC 302) Terminal numarasi 4-6 (ag), 4-5 (kapat)
Maks. terminal yiikii (AC-1)V) 4-5'te (NO) (Direngli yiik)?3) Asiri voltaj kat. II 400V AC,2A
Maks. terminal yiikii (AC-15)1 4-5'te (NO) (indiiktif yiik @ cosg 0,4) 240 VAC, 0,2 A
Maks. terminal yiikii (DC-1)1) 4-5 (NO) (Direngli yiik) 80VDC 2A
Maks. terminal yiikii (DC-13)1) 4-5 (NO) (indiiktif yiik) 24V DC, 0,1A
Maks. terminal yiikii (AC-1) 4-6 (NC) (Rexzistif yiik) 240 VAC, 2A
Maks. terminal yiikii (AC-15)1) 4-6'da (NC) (indiktif yiik @ cos@ 0,4) 240 V AC, 0,2A
Maks. terminal yiikii (DC-1)1) 4-6 (NC) (Direngli yiik) 50VDC, 2A
Maks. terminal yiikii (DC-13)1) 4-6'da (NC) (indiiktif yiik) 24V DC,0.1A
Min. terminal yuki 1-3'de (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
EN 60664-1'e gore ortam asirl voltaj kategorisi III/kirlilik derecesi 2

1) IEC 60947 bolim 4 ve 5
Role kontakiar gticlendirilmis yalitimla (PELV) devrenin kalanindan galvanize olarak izole edilmistir.

2) Asin voltaj Kategori IT
3) UL uygulamalari 300 V AC 2A

Kontrol kablolari igin kablo uzunluklari ve kesitleri *:

Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajl FC 301: 50 m / FC 301 (A1): 25 m/ FC 302: 150 m
Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajsiz FC 301: 75 m / FC 301 (A1): 50 m/ FC 302: 300 m
Kontrol terminalleri igin maksimum kesit, kablo ucu mangonlari olmayan esnek/ sert kablolar 1.5 mm?%/16 AWG
Kontrol terminalleri igin maksimum kesit, kablo ucu mangonlari olmayan esnek kablolar 1 mm?/18 AWG
Kontrol terminalleri igin maksimum kesit, bilezikli kablo ucu mansonlari olan esnek kablolar 0.5 mm2/20 AWG
Kontrol terminalleri igin minimum kesit 0.25 mm?/ 24 AWG

* Glic kablolari, Dizayn Kilavuzu'ndaki “Elektrik Verileri” bolimiindeki tablolara bakin
Daha fazla bilgi igin VLT AutomationDrive Dizayn Kilavuzu MG.33.BX.YY icindeki Elektrik Verileri blimiine bakin.

Kontrol karti performansi:

Tarama araligi FC 301: 5ms/FC 302: 1 ms
Kontrol &zellikleri:

0 - 1000 Hz'de gikis frekansi ¢ozunurlugu +/- 0.003 Hz
Kesin baslatma/durdurma yineleme dogrulugu (terminaller 18, 19) <+ 0.1 msn
Sistem yanit siiresi (terminaller 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Hiz kontrol araligi (agik gevrim) Senkron hizinin 1:100'G
Hiz kontrol araligi (kapal gevrim) Senkron hizinin 1:1000'i
Hiz dogrulugu (agik gevrim) 30 - 4000 rpm: hata £8 rpm
Hiz dogrulugu (kapali dongti), geri besleme aygitinin ¢éziintrligiine bagh olarak 0 - 6000 rpm: hata +0,15 rpm

Tiim kontrol karakteristiklerinde 4 kutuplu asenkron motor temel alinir

Cevre:

Muhafaza IP 209/ Tiir 1, IP 212/ Tir 1, IP 55/ Tiir 12, IP 66
Titregim testi 1.0g
Maks. nispi nem %5 - %93(IEC 721-3-3; Isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindirici ortam (IEC 60068-2-43) H>S test Kd sinifi
Ortam sicakligi®) Maks. 50 °C (24 saatlik ortalama maksimum 45 °C)

1) Yalnizca < 3.7 kW (200 - 240 V), < 7.5 kW (400 - 480/ 500 V) igin
2) 3.7 kW (200 - 240 V), < 7.5 kW (400 - 480/ 500 V) icin muhafaza kiti olarak
3) Yiiksek ortam sicakiligi igin gl diisiimd, Dizayn Kilavuzu'ndaki 6zel kosullara bakin

Tam oOlgekli isletim sirasinda minimum ortam sicakligi 0°C
indirgenmis performansta minimum ortam sicakligi -10°C
Depolama/tagima sirasinda sicaklik -25 - +65/70 °C
Gl¢ diisimi olmadan deniz seviyesinden maksimum yukseklik 1000 m

Fazla yiikseklik igin glic disimd, Dizayn Kilavuzu'ndaki ézel kosullara bakin

EMC standartlari, Emisyon EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011
EMC standartlari, Bagisiklik EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
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EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Dizayn Kilavuzu'nda ézel kosullaria ilgili bolime bakin.

Koruma ve Ozellikler:

Agiri yike kargi elektronik termal motor korumasi.

Isi alicinin sicaklik izlemesi, sicakligin énceden tanimlanan bir diizeye erismesi durumunda frekans dontsturiiciinin alarm vermesini saglar.
Sogutucunun sicakligi asagidaki sayfalarda yer alan tablolardaki degerlerden diisiik olmadikga, agirn yiik sicakhdi sifilanamaz (Yénerge — bu
sicakliklar farkli glig boyutlari, gergeve boyutlari, muhafaza verimleri, vb. igin farkl olabilir).

Frekans donusturict, U, V, W motor terminallerindeki kisa devrelere karsi korumaldir.
Bir sebeke fazi eksikse, frekans dontistiriicti alarm veya uyari verir (ylike bagl).
Ara devre voltajinin izlenmesi, ara devre voltaji gok diisiik veya ok yiiksekse frekans donlstiriicliniin alarm vermesini saglar.

Frekans donustiirlicd, i¢ sicaklik, yik akimi, ara devrede yiiksek voltaj ve diisiik motor hizinin kritik diizeylerde olup olmadigini stirekli olarak
kontrol eder. Frekans donlstirtct kritik diizeye yanit olarak anahtarlama frekansini ayarlayabilir ve/veya stiriiciiniin performansini saglamak
igin anahtarlama desenini degistirebilir.
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6.1.1 Uyarilar/Alarm Mesajlan
Frekans donistiriciinin 6n kismindaki ilgili 1sik aracilidiyla bir uyari veya alarm sinyali verilir ve bu ekranda bir kodla belirtilir.

Uyari, nedeni ortadan kalkincaya kadar gegerli kalir. Bazi durumlarda motorun galismasi devam edebilir. Uyari mesaiji kritik olmasina ragmen durumun
kendisi kritik olmayabilir.

Alarm durumunda frekans donusturiici agilabilir. Nedenleri diizeltildikten sonra yeniden galismaya baslamak igin alarmlarin sifirlanmasi gerekir.

Bunu yapmanin ii¢ yolu vardir:
1. LCP Uzerindeki [RESET] kontrol diigmesini kullanarak.

2. “Sifirlama” isleviyle dijital giris yaparak

3. Seriiletisim/istege bagl fieldbus ile.

Not

LCP lizerindeki [RESET] diigmesi ile manuel sifirlama yaptiktan sonra, motoru yeniden baslatmak igin [AUTOON] diigmesine basilmaldir.

Alarm sifilanamiyorsa, bunun sebebi alarma neden olan durumun diizeltiimemesi veya alarmin agma kilitli olmasi (ayrica asadidaki sayfada yer alan
tabloya bakin) olabilir.

Agma kilitli alarmlar daha gok koruma saglar. Diger bir deyisle, alarmin sifirlanabilmesi igin 6nce sebeke beslemenin kapatiimasi gerekir. Tekrar agildiktan
sonra frekans donustiirlicii artik bloke olmaz ve hatanin nedeni diizeltildikten sonra yukarida agiklanan sekilde sifirlanabilir.

Agma kilitli olmayan alarmlar ayrica par. 14-20 Sifilama Modd/de yer alan otomatik sifilama iglevi kullanilarak sifirlanabilir (Uyari: otomatik uyanma
mimkiindar!)

Herhangi bir alarm veya uyari igin asagidaki sayfada yer alan tabloda bir kod bulunuyorsa, bu bir uyarinin alarmdan énce verilecegi veya belirli bir ariza
igin alarma ya da uyarinin gorintiilenecegini belirleyebileceginiz anlamina gelir.

Bu, 6rnegin par. 1-90 Motor Termal Korumas/da miimkiindiir. Alarmdan veya agmadan sonra motor yanasmaya devam eder ve alarm ve uyari 151§ yanip
soner. Sorun giderildikten sonra, frekans dénustiriici sifirlanana kadar yalnizca alarm yanip sénmeye devam eder.
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No. Agiklama Uyari Alarm/Agma Alarm/Agma Kilidi Parametre
Referans
1 10 Volt distik X
2 Canli sifir hatasi X) X) Par. 6-01 Yiikii Sifir Za-
man Asimy Islevi
3 Motor yok X) Par. 1-80 Durdurmada Is-
lev
4 Sebeke fazi kaybi X) X) X) Par. 14-12 Sebeke Den-
gesiziiginde islev
5 DC baglanti voltaji yiiksek X
6 DC baglanti voltaji diisiik X
7 DC asiri voltaji X X
8 DC dusik voltaj X X
9 Evirici asin yukla X X
10 Motor ETR agiri sicakhigi (X) X) Par. 1-90 Motor Termal
Korumasi
11 Motor termistorii asiri sicakligi (X) (X) Par. 1-90 Motor Termal
Korumasi
12 Tork siniri X X
13 Asiri Akim X X X
14 Toprak Arizasi X X X
s Donanim uyusmazligi X X
16 Kisa Devre X X
17 Kontrol sézciigli zaman asimi X) (X) Par. 8-04 Kontrol Séz-
cligiii Zaman Asin Islevi
22 Kaldirma Mek. Fren X) X) Parametre grubu 2-2*
23 Ic Fan Arizas X
24 Dis Fan Arizasi X Par. 14-53 Fan Monitord
25 Fren direnci kisa devre X
26 Fren direnci giig siniri (X) X) Par. 2-13 Fren Giicii Izle-
me
27 Fren kiyici kisa devre X X
28 Fren denetimi (X) X) Par. 2-15 Fren kontrolii
29 Sodutucu sic. X X X
30 Motor U fazi eksik X) X) X) Par. 4-58 Eksik Motor Fazi
Islevi
31 Motor V fazi eksik (X) (X) (X) Par. 4-58 Eksik Motor Fazi
Islevi
32 Motor W fazi eksik (X) X) (X) Par. 4-58 Eksik Motor Fazi
Islevi
33 Ani Desarj Arizasi X X
34 Fieldbus iletisim arizasi X X
36 Sebeke kesintisi X X
37 Dengesiz faz X
38 ic Ariza X X
39 Sogutucu sensori X X
40 Dijital Cikis Terminali 27 Asiri Yiiklemesi (X) Par. 5-00 Dijjital G/¢C Mo-
du, par. 5-01 Terminal 27
Moadu
41 Dijital Cikis Terminali 29 Asiri Yiiklemesi (X) Par. 5-00 Djjital G/¢ Mo-
du, par. 5-02 7erminal 29
Modu
42 X30/6 Uzerinde Dijital Cikis Agiri Yiiklemesi (X) Par. 5-32 Term. X30/6 Di-
Ji. Cikis (MCB 101)
42 X30/7 Uzerinde Dijital Cikis Agin Yiiklemesi (X) Par. 5-33 Term. X30/7 Di-
Ji. Cikis (MCB 101)
45 Toprak Arizasi 2 X X X
46 Gl karti beslemesi X X
47 24 V besleme dustik X X X
48 1,8 V besleme disiik X X
49 Hiz sinin X
50 AMA kalibrasyon basarisizligi X
51 AMA Unom Ve Inom kontrolii X
52 AMA duistk Inom X
53 AMA motor gok biiyiik X

Tablo 6.1: Alarm/Uyari kodu listesi
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No.  Agiklama Uyar Alarm/Agma Alarm/Agma Kilidi Parametre
Referans

54 AMA motor gok kiigiik X

55 AMA parametre aralik disinda X

56 AMA kullanici tarafindan kesildi X

57 AMA zaman asimi X

58 AMA ig ariza X X

59 Akim siniri X

60 Dis Kilit X X

61 Geri Besleme Hatasi (X) (X) Par. 4-30 Motor Geribes-

leme Kaybr Islevi

62 Cikis Frekansi Maksimum Sinirda X

63 Mekanik Fren Dustik (X) Par. 2-20 Fren Akimini
Ayirma

64 Voltaj Siniri X

65 Kontrol Karti Agiri Sicakhigi X X X

66 Sogutucu Sicakligi Dustk X

67 Istege Bagl Konfigiirasyon Degisti X

68 Giivenli Durdurma X) x)v Par. 5-19 Terminal 37 Sa-
fe Stop

69 Guig Karti Sicakhdi X X

70 Hatall FC konfiglirasyonu X

71 PTC 1 Guvenli Durdurma X X1 Par. 5-19 Terminal 37 Sa-
fe Stop

72 Tehlikeli Ariza VO Par. 5-19 Terminal 37 Sa-
fe Stop

73 Sfe Stp Aut Rst (X) (X) Par. 5-19 Terminal 37 Sa-
fe Stop

76 Glig Brmi Krim X

77 Azltims glic mdu X Par. 14-59 Actual Number

of Inverter Units

78 izleme Hatasi Xx) Xx) Par. 4-34 Tracking Error
Function

79 Hatali PS konfg X X

80 Sturlicti Varsayilan Degere Ayarlandi X

81 CSIV bozuk X

82 CSIV prmtr hts X

85 Profibus/Profisafe Hatasi X

90 Geri Besleme Monitorii X) X) Par. 17-61 Geri Besleme

Sinyali Izleme

91 Analog giris 54 hatali ayarlar X S202

380-1 MCO 305 igin Isletim Yénergelerine bakin

243 Fren IGBT X X

244  Sodutucu sic. X X X

245  Sogutucu sensori X X

246  Gug krti besle. X X

247  Glg karti sic. X X

248  Hatal PS konfg X X

250  Yeni yedek parca X Par. 14-23 T7iir Kodu Ayari

251  Yeni Tur Kodu X X

Tablo 6.2: Alarm/Uyari kodu listesi

(X) Parametreye bagimlh

1) Sunun ile Otomatik sifirlanamaz: par. 14-20 Sifilama Modu

Agma, bir alarm olustugunda gergeklesen eylemdir. Agma, motoru durdurur ve sifirla diigmesine basilarak veya dijital girisle sifilama yapilarak sifirlanabilir

(Par. grubu 5-1* [1]). Alarma neden olay ilk olay frekans donistiriiclide hasara neden olmaz ve tehlikeli durumlara yol agmaz. Agma kilidi, frekans

donistiriiclide veya bagli parcalarda hasara yol acabilecek bir alarm olustugunda gergeklestirilen eylemdir. Agma Kilidi durumu yalnizca bir glig gevrimi

ile sifirlanabilir.

LED gdsterimi
Uyari sarl
Alarm yanip sénen kirmizi
Agma kilitli sari ve kirmizi
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Alarm Soézciigii Genisletilmis Durum Soézciigii
Bit Onaltili Onlu Alarm Soézciigii Alarm Sozciigii 2 Uyan Sozciigii Uyari S6z- Genisletilmis
cugii 2 Durum Sozciigii
0 00000001 1 Fren Denetimi (A28) Servis Agma, Oku- Fren Denetimi (W28) ayriimig Rampada
ma/Yazma
1 00000002 2 Sogdutucu sicakl. Servis Agma, (ayril- Sogutucu sicakl. (W29) ayrilmis AMA Calisma
(A29) mis)
2 00000004 4 Toprak Arizasi (A14) Servis Agma, Tur  Toprak Arizasi (W14) ayriimig CW/CCW Baslat
Kodu/Yedek Parca
3 00000008 8 Kntrl Karti Sic. (A65) Servis Agma, (ayril- Kntrl Karti Sic. (W65) ayrilmis Yavaglama
mis)
4 00000010 16 Kontrol S6z. TO Servis Agma, (ayril- Kontrol Séz. TO (W17) Yakalama
(A17) mig)
5 00000020 32 Asiri Akim (A13) ayrilmis Asirt Akim (W13) ayrilmis Yiiksek Geri Besleme
6 00000040 64 Tork Siniri (A12) ayriimis Tork Sinirn (W12) ayriimig Duslik Geri Besleme
7 00000080 128 Mot. Ter. Asiri (A11) ayrilmis Mot. Ter. Asir (W11) ayrilmis Cikis Akimi Yiiksek
8 00000100 256 Motor ETR Asiri ayriimig Motor ETR Agiri (W10) ayriimig Cikis Akimi Dugiik
(A10)
9 00000200 512 Evirici Asirt Yik. (A9) ayrilmis Evirici Asint Yiik. (W9) ayrilmis Cikis Frekansi Yiiksek
10 00000400 1024 DC dusiik Volt (A8)  ayriimig DC dusiik Volt (W8) Cikis Frekansi Dusiik
11 00000800 2048 DC asiri Voltaj (A7)  ayrilmis DC asini Voltaj (W7) Fren Denetimi Tamam
12 00001000 4096 Kisa Devre (A16) ayrilmis DC Voltaji Disiik (W6) ayrilmig Fren Maks.
13 00002000 8192 Ani desarj arizasl ayrilmis DC Voltaj Yiiksek (W5) Frenleme
(A33)
14 00004000 16384 Seb. fazi Kaybi (A4) ayriimis Seb. fazi Kaybi (W4) Hiz Araligi Disinda
15 00008000 32768 AMA Tamam Degil ~ ayrimis Motor Yok (W3) OVC Etkin
16 00010000 65536 Canli Sifir Hatasi (A2) ayriimis Canl Sifir Hatasi (W2) AC Fren
17 00020000 131072 Ic Ariza (A38) KTY hatasi 10V Disuk (W1) KTY Uyarisi  Parola Zaman Kilidi
18 00040000 262144 Fren Asin Yiik (A26) Fan hatasi Fren Asin Yuk (W26) Fan Uyarisi  Parola Korumasi
19 00080000 524288 U faz Kaybi (A30) ECB hatasi Fren Direnci (W25) ECB Uyarisi
20 00100000 1048576  V faz Kaybi (A31) ayrilmis Fren IGBT (W27) ayriimis
21 00200000 2097152 W faz Kaybi (A32)  ayrimig Hiz Siniri (W49) ayrilmis
22 00400000 4194304 Fieldbus Protokolli  ayriimis Fieldbus Protokolii Arizasi  ayrilmig Kullaniimiyor
Arizasi (A34) (W34)
23 00800000 8388608 24 V Besleme Diisiik ayrilmis 24V Besleme Dugik (W47) ayrimis Kullanilmiyor
(A47)
24 01000000 16777216  Sebeke Kesintisi ayriimig Sebeke Kesintisi (W36) ayriimig Kullaniimiyor
(A36)
25 02000000 33554432 1,8V Besleme Disiik ayrilmig Akim Siniri (W59) ayrilmis Kullanilmiyor
(A48)
26 04000000 67108864  Fren Direnci (A25)  ayrilmis Diisiik Sicaklik (W66) ayriimis Kullanilmiyor
27 08000000 134217728 Fren IGBT (A27) ayrilmis Voltaj Siniri (W64) ayrilmis Kullanilmiyor
28 10000000 268435456  Segenek Degisikligi  ayriimig Kodlayici kaybi (W90) ayrilmig Kullaniimiyor
(A67)
29 20000000 536870912  Siiriici Baglatil- Geri Besleme Arizasi Geri Besleme Arizasi (W61, Kullanilmiyor
di(A80) (A61, A90) W90)
30 40000000 1073741824 Givenli Durdurma  PTC 1 Givenli Dur- Givenli Durdurma (W68)  PTC 1 Gi-  Kullanilmiyor
(A68) durma (A71) venli Dur-
durma
(W71)
31 80000000 2147483648 Mekanik fren digik Tehlikeli Ariza (A72) Genisletilmis Durum So6z- Kullanilmiyor
(A63) cugu

Tablo 6.3: Alarm Sozcuigi, Uyan S6zcugl ve Genigletiimis Durum S6zctgi igin Agiklama

Alarm sozclikleri, uyari sozciikleri ve genisletiimis durum sozciikleri tanilama igin seri bus veya istede bagl fieldbus ile okunabilir. Ayrica bkz.

par. 16-94 Genisletilmis Durum Sozciigii.

UYARI 1, 10 Volt diisiik:

Kontrol kartindaki terminal 50'den gelen 10 V'lik voltaj 10 V'nin altinda.
10 V'luk besleme asiri yiiklendiginden, yiikin bir kismini terminal 50'den
kaldirin. Maks. 15 mA veya minimum 590 Q.

UYARI/ALARM 2, Canli sifir hatasi:

Terminal 53 veya 54'teki sinyal, sirasiyla par. 6-10 7erminal 53 Dlisik
Voltaj, par. 6-12 Terminal 53 Ddistik Akim, par. 6-20 Terminal 54 Diisiik
Voltajveya par. 6-22 Terminal 54 Diistik Akim parametresinde ayarlanan
dederin %50'sinden azdir.

UYARI/ALARM 3, Motor yok:
Frekans donustiriictniin gikisina bagl motor yok.

UYARI/ALARM 4, Sebeke fazi kaybi:

Besleme tarafinda bir faz eksik veya sebeke voltaji dengesizligi gok yiik-
sek.

Bu mesaj, frekans donistiiriiclideki giris redresériinde ariza oldugunda
da gorintilenir.

Frekans donusturiicliye gelen besleme voltajini ve besleme akimlarini
kontrol edin.

UYARI 5, DC baglantisi voltaji yiiksek:
Ara devre voltaji (DC), kontrol sisteminin agiri voltaj limitinden ytiiksek.
Frekans donistirici hala etkin.

UYARI 6, DC baglantisi voltaji diisiik
Ara devre voltaji (DC), kontrol sisteminin disiik voltaj sinirnin altinda.
Frekans donustirict hala etkin.

UYARI/ALARM 7, DC asir1 voltaj:
Ara devre voltaji sinirl asarsa, frekans dondistiiriict bir siire sonra agilir.

Olasi diizeltmeler:
Fren direnci takin

Rampa siiresini uzatin

Surada iglevleri etkinlestirin: par. 2-10 Fren Islevi
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Artir par. 14-26 Cevirici Arizasinda Alarm Gecikmesi

Alarm/uyari sinirlari:
3x200-240 3x380-500V 3x525-600V

\'
[VDC] [VDC] [VDC]

Diisiik voltaj 185 373 532
Voltaj uyarisi di- 205 410 585
stk
Voltaj uyarisi 390/405 810/840 943/965
yiiksek (frensiz -
frenli)
Asir voltaj 410 855 975

Belirtilen voltajlar, frekans doénustiriicliniin £+ %5 toleransl ara dev-
re voltajidir. Buna karsilik gelen sebeke voltaji, ara devre voltaji (DC
baglantist) boli 1,35'tir.

UYARI/ALARM 8, DC diisiik voltaj:

Ara devre voltaji (DC) "voltaj uyansi dusuk" sinirnin (yukaridaki tabloya
bakin) altina diiserse, frekans donustiriicli, 24 V yedek beslemesinin
bagh olup olmadigini kontrol eder.

Bagli bir 24 V yedek beslemesi yoksa, frekans donisturiicti, cihaza bagl
olarak belirtilen sureden sonra agilir.

Besleme glictintin frekans donustiriictiye uygun olup olmadigini kontrol
etmek igin Genel Belirtimler bdlimiine bakin.

UYARI/ALARM 9, Evirici asin yiiklii:

Frekans donistiiriicd, asin yiik (gok uzun siire gok yiiksek akim) nedeniyle
devreden glkmak Uzere. Elektronik, termal evirici korumasinin sayaci,
%98'de uyari, %100'de agilir ve alarm verir. Frekans dondistiiriiciyd, sa-
yag %90'n altina diigene kadar sifirlayamazsiniz.

Ariza, frekans donustiiriiciniin gok uzun siire %100'ln Uzerinde agir
yiklenmesidir.

UYARI/ALARM 10, Motor ETR asiri sicakhgi:

Elektronik termal korumaya (ETR) g6re motor gok sicak. par. 1-90 Motor
Termal Korumasi parametresinde sayag %100’e ulagtiginda frekans do-
nusturliciiniin uyari veya alarm vermesini segebilirsiniz Ariza, motorun
cok uzun slre %100'Un (lzerinde agin ylklenmesidir. Motor

par. 1-24 Motor Akimi parametresinin dogru ayarlandigindan emin olun.

UYARI/ALARM 11, Motor termistorii asiri sicakhgi:

Termistor veya termistor baglantisi kesilmis. par. 1-90 Motor Termal Ko-
rumas/ parametresinde sayag %100'e ulastiginda frekans donsttirici-
niin uyari veya alarm vermesini segebilirsiniz Terminal 53 veya 54 (analog
voltaj girisi) ile terminal 50 (+ 10 V besleme) arasinda veya terminal 18
veya 19 (yalnizca dijital giris PNP) ile terminal 50 arasinda termistérin
dogru baglanip baglanmadigini kontrol edin. KTY sensériikullaniliyorsa,
terminal 54 ile 55 arasindaki baglantinin dogru olup olmadigini kontrol
edin.

UYARI/ALARM 12 Moment limiti:

Tork, par. 4-16 motor modda moment limiti parametresindeki degerden
daha yliksek (motor isletiminde) veya tork, par. 4-17 jeneratér modda
moment limiti parametresindeki degerden daha yiiksek (pozitif geribes-

lemeli igletim).

UYARI/ALARM 13, Asiri Akim:

Evirici tepe akimi siniri (nominal akimin yaklasik %?200'G) asildi. Uyari
yaklasik 8-12 saniye siirer ve daha sonra frekans donustiiriici agilir ve
alarm verir. Frekans donusturiciyl kapatin ve motor milinin gevrilip gev-
rilemedigini ve motor boyutunun frekans donistiiriictiye uygun olup ol-
madigini kontrol edin

Genigletilmis mekanik fren kontrolii segilirse, agilma disaridan sifirlanabi-
lir.

ALARM 14, Toprak arizasi:

Frekans donusturiicii ile motor arasindaki kabloda veya motorun kendi-
sinde, cikis fazlarindan topraga bir desarj var.

Frekans donustiriicliyd kapatin ve toprak arizasini giderin.

ALARM 15, Eksik donanim:
Takilmis segenek mevcut kontrol karti tarafindan islenmez (donanim veya
yazilim).

ALARM 16, Kisa devre
Motorda veya motor terminallerinde kisa devre var.
Frekans donistiriclyd kapatin ve kisa devreyi giderin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol s6zciigii zaman asimi:

Frekans donusturtciyle iletisim kurulamiyor.

par. 8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi Islevi OFF olarak AYARLANMA-
DIGINDA yalnizca uyari etkinlesir.

par. 8-04 Kontrol Sézciicii Zaman Asimi Isfevi Durdurma ve A¢ma olarak
ayarlandiginda bir uyar belirir ve alarm vererek, agilana kadar frekans
donusturtcinin hizi azalr.

Par. 8-03 Kontrol Sozcligii Zaman Asimi Stiresi artabilir.

UYARI/ALARM 22, Ving Mekanik Freni:
Rapor dederi ne tir oldugunu gosterir. 0 = Tork ref. zaman agimindan
once ulagimaz. 1 = Zaman asimindan 6nce fren geri beslemesi yoktur.

UYARI 23, ic fan anzasi:

Fan uyari iglevi fanin galisip galismadigini / monte edilip ediimedigini kon-
trol eden ek bir koruma islevidir. Fan uyarisi par. 14-53 Fan Monitordte
devre digi birakilabilir, ([0] Devre Digi olarak ayarlanir).

UYARI 24, Dis fan arizasi:

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini / monte edilip ediimedigini kon-
trol eden ek bir koruma islevidir. Fan uyarisi par. 14-53 Fan Monitdrite
devre digi birakilabilir, ([0] Devre Digi olarak ayarlanir).

UYARI 25 Brake resistor short-circuited (Fren direnci kisa devre
yapti):

Isletim sirasinda fren direnci izlenir. Kisa devre yaparsa, fren islevinin
baglantisi kesilir ve uyari gériinlir. Frekans donustiiriicii galismaya devam
eder, ancak fren iglevi kapalidir. Frekans donistiriicliyl kapatin ve fren
direncini degistirin (bkz. par. 2-15 Fren kontroli).

UYARI/ALARM 26, Fren direnci giig siniri:

Fren direncine iletilen glig, fren direncinin direng degeri (par. 2-11 Fren
Direnci (ohm)) ve ara devre voltaji esas alinarak, son 120 saniye boyunca
ortalama bir yiizde degeri olarak hesaplanir. Dadilan frenleme gtict
%90'dan yiiksek oldugunda uyar etkin olur. Agma[2] par. 2-13 Fren Gli-
cli Izleméde segiliyse, dadilan fren giicii %100'(in (izerine giktiginda fre-
kans donustiriicii devreden gikar ve alarm verir.

ALARM/ UYARI 27, Brake chopper fault (Fren kiyic arizasi):
Isletim sirasinda fren transistdrii izlenir ve kisa devre yaparsa baglantisi
kesilir ve uyar verilir. Frekans doniistiiriici yine de galisabilir, ancak, fren
transistoriinde kisa devre oldugu igin, etkin olmasa bile, fren direncine
o6nemli miktarda gug iletilir.

Frekans donusturiclyl kapatin ve fren direncini gikarin.

Bu alarm/ uyari, fren direnci asiri 1sindiginda da olugabilir. Terminal 104
- 106, fren direnci olarak kullanilabilir. Klixon girigleri, bkz. Fren Direnci
Isi Anahtari bolimda.
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I Uyari: Fren transistoriinde kisa devre varsa, fren di-
. rencine blyiik miktarda gug iletilmesi riski vardir.

ALARM/UYARI 28, Fren denetimi basarisiz:
Fren direnci arizasi: fren direnci bagh degil/calismiyor.

ALARM 29, Siiriicii asin sicakhgn:

muhafazasi IP 20 veya IP21/Tir 1, igeren IP20 ise i1si emicinin devreden
¢ikma sicakhigi 95 °C +5 °C'dir. Sogutucu sicakligi 70 °C +5 °C altina inin-
ceye kadar sicaklik arizasi sifilanamaz.

Ariza su olabilir:
- Gok yiiksek ortam sicakhigi

- Cok uzun motor kablosu

ALARM 30, Motor phase U missing (Motor fazi U eksik):
Frekans donusturiici ile motor arasinda motor fazi U eksik.
Frekans donistiriclyli kapatin ve motor fazi U'yu kontrol edin.

ALARM 31, Motor phase V missing (Motor faz1 V eksik):
Frekans donistirici ile motor arasinda motor fazi V eksik.
Frekans donustiriiclyl kapatin ve motor fazi V'yi kontrol edin.

ALARM 32, Motor phase W missing (Motor fazi W eksik):
Frekans donusturiici ile motor arasinda motor fazi W eksik.
Frekans donusturiicliyli kapatin ve motor fazi W'yi kontrol edin.

ALARM 33, Inrush fault (Ani desarj arizasi):
Kisa bir siire iginde gok fazla acilis gergeklestirildi. Bir dakika iginde izin
verilen agilis sayisini 6grenmek igin Genel Belirtimler bélimiine bakin.

UYARI/ALARM 34, Fieldbus iletisim anzasi:

iletisim secenegindeki<fieldbus/brand> karti dogru galismiyor. Litfen
modiille iligkili olan parametreleri kontrol edin ve modiiliin siiriicii A Yu-
vasina tam olarak oturdugundan emin olun. Fieldbus kablo tesisatini kon-
trol edin.

UYARI/ALARM 36, Sebeke arizasi:

Bu uyari/alarm yalnizca frekans donistiriicliye gelen besleme voltaji kay-
boldugunda ve par. 14-10 Sebeke Kesintisi OFF olarak AYARLANMA-
DIGINDA etkin olur. Olasi diizeltme: frekans donistiiriiciiye bagl sigor-
talar kontrol edin

ALARM 37, Faz Dengesizligi:
Glg cihazlar arasinda akim dengesizligi vardir

ALARM 38, ig ariza:
Bu alarmi alinca Danfoss bayiinizle goriismeniz gerekebilir. Bazi tipik
alarm mesajlari:

0 Seri baglanti noktasi baslatilamiyor. Ciddi donanim arizasi
256 Giigc EEPROM verisi bozuk veya gok eski
512 Kontrol karti EEPROM verisi bozuk veya ok eski
513 EEPROM verileri okunurken iletisim zaman asimi olustu
514 EEPROM verileri okunurken iletisim zaman asimi olustu
515 Uygulama Yonlendirmeli Kontrol EEPROM verilerini tani-
yamiyor
516 Bir yazma komutu devam ettiginden EEPROM verilerine
yazilamiyor
517 Yazma komutu zaman agimi olustu
518 EEPROM arizasi
519 EEPROM 1024'de gegersiz Barkod verisi — 1279 CAN te-
legrami génderilemiyor. (1027, olasi bir donanim arizasini
gosterir)
1281 Dijital Sinyal islemci 15181 zaman asimi
1282 Glig mikro yazilim stirimi uyusmazhigi
1283 Glic EEPROM veri stirimi uyusmazhigi
1284 Dijital Sinyal Islemci yazilim siiriimii okunamiyor
1299 A yuvasindaki segenek yazilimi gok eski
1300 B yuvasindaki segenek yazilimi gok eski
1311 CO yuvasindaki secenek yazilimi gok eski
1312 C1 yuvasindaki segenek yazilimi gok eski
1315 A yuvasindaki Segenek yzl desteklenmiyor (izin verilmiyor)
1316 B yuvasindaki Segenek yzI desteklenmiyor (izin verilmiyor)
1317 CO yuvasindaki Segenek yzl desteklenmiyor (izin verilmi-
yor)
1318 C1 yuvasindaki Segenek SW desteklenmiyor (izin verilmi-
yor)
1536 Uygulama Yonlendirmeli Kontrol'deki bir istisna kaydedil-
di. LCP'de hata ayiklama bilgileri yazildi
1792 DSP denetgisi etkin. Giig pargas verileri Motor Yonlendir-
meli Kontrol verilerinin hata ayiklamasi dogru sekilde ak-
tarilamadi
2049 Gig verileri yeniden baslatildi
2315 Gug cihazinda yzl stirimi eksik
2816 Yigin tagsmasi Kontrol karti moduili
2817 Zamanlayici yavag gorevleri
2818 Hizli gorevler
2819 Parametre esigi
2820 LCP yigin tagmasi
2821 Seri baglanti noktasi tagmasi
2822 USB baglanti noktasi tasmasi
3072- Parametre degeri sinirlarinin disinda. Baglatma gergekles-
5122 tirin. Parametre numarasi alarma neden oluyor: Kodu
3072'den gikarin. Dis Hata kodu 3238: 3238-3072 = 166
sinirin disinda
5123 A yuvasindaki segenek: Donanim Kontrol karti donanimiy-
la uyumsuz
5124 B yuvasindaki segenek: Donanim Kontrol karti donanimiy-
la uyumsuz
5125 CO Yuvasindaki segenek: Donanim Kontrol karti donani-
miyla uyumsuz
5126 C1 Yuvasindaki segenek: Donanim Kontrol karti donani-
miyla uyumsuz
5376- Bellek yetersiz
6231

ALARM 39, Sogutucu sensorii
Sodutucu sensoriinden geri besleme yok.

IGBT termal sensoriinden gelen sinyal, gii¢ kartinda mevcut degil. Sorun
gug kartinda, gegit suirticti kartinda veya glic kablosuyla gegit striicu karti
arasindaki serit kabloda olabilir.

UYARI 40, Dijital Cikis Terminal 27'ye Asiri Yiikleme

Terminal 27'ye bagl ytki kontrol edin veya kisa devre baglantisini kesin.
par. 5-00 Dijjital G/¢C Modu vepar. 5-01 Terminal 27 Modu kontroli
UYARI 41, Dijital Cikis Terminali 29'a Asin Yiik:

Terminal 29'a badh ylki kontrol edin veya kisa devre baglantisini kesin.
par. 5-00 Djjital G/C Modu vepar. 5-02 Terminal 29 Modu kontrolu
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UYARI 42, X30/6 Uzerinde Dijital Cikis Asiri Yiiklemesi:
X30/6'ya bagli yiki kontrol edin veya kisa devre badlantisini kesin.
par. 5-32 Term. X30/6 Djji. Cikis (MCB 101) kontroli

UYARI 42, X30/7 Uzerinde Dijital Cikis Asiri Yiiklemesi
X30/7'ye bagh yiki kontrol edin veya kisa devre baglantisini kesin
par. 5-33 Term. X30/7 Dijji. GCikis (MCB 101) kontrolQ

ALARM 45, Toprak arizasi 2:

Cikis fazlarindan toprada, frekans doniistiriicii ile motor arasindaki kab-
loda veya motorun kendisinde bir desarj var.Frekans donusturiciyl ka-
patin ve toprak arizasini giderin. Bu alarm baslatma testi sirasi altinda
algilanir.

ALARM 46, Giic karti1 besleme
Glig kartindaki besleme araligin digindadir.

Guig kartinda anahtar modu gtic kaynadi (SMPS) tarafindan Uretilen tig
adet giic beslemesi vardir: 24 V, 5V, +/- 18V. MCB 107 segenegiyle 24
VDC ile giig verildiginde, yalnizca 24 V ve 5 V beslemeleri izlenir. Ug fazli
sebeke voltajlyla gtig verildiginde, tic besleme de izlenir.

UYARI 47, 24 V besleme diisiik:

Harici 24 V DC yedek glig kaynadi agiri yukli olabilir, ariza bu degilse
Danfoss saticiniza bagvurun.

UYARI 48, 1.8 V besleme diisiik:

Danfoss bayiinize bagvurun.

UYARI 49, Hiz siniri:

Hiz, par. 4-11 Motor Hizi Alt Siniri [RPM]ve par. 4-13 Motor Hizi Ust Sinirt
[RPM]te belirlenen aralikta degil.

ALARM 50, AMA kalibrasyonu anzali:

Motor suriictiniin belirli bir boyutuna uygun degil. AMA prosediiriini bir
kez daha par. 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)ile, azaltiimis AMA
isleviyle birlikte baglatin. Sorun devam ederse; motor verilerini kontrol
edin.

ALARM 51, AMAUnom ve Inom kontrolii:
Motor voltaji, motor akimi ve motor gilicliniin ayari yanlis olabilir. Ayarlarin
kontrol edin.

ALARM 52, AMA diisiik Inom:
Motor akimi gok diisiik. Ayarlari kontrol edin.

ALARM 53, AMA motor cok biiyiik:
Motor AMA yiriitmek igin gok biytk.

ALARM 54, AMA motor cok kiigiik:
Yiritilecek AMA icin motor gok kiiguk.

ALARM 55, AMA par. aralik disinda:

Motordan bulunan motor parametre degerleri kabul edilebilir aralidin di-
sinda.

ALARM 56, AMA kullania tarafindan kesildi:

AMA kullanici tarafindan kesildi.

ALARM 57, AMA zaman asiminda:

AMA vydritilene kadar AMA'l birkag kez baslatmayi deneyin. Yinelenen
calistirmalarin, Rs ve Rr direncinin arttigi bir diizeye kadar motoru isittigini
unutmayin. Ancak bu, cogu durumda kritik degildir.

ALARM 58, AMA i¢ arizasi:

Danfoss bayiinize bagvurun.

UYARI 59, Akim siniri:
Akim, par. 4-18 Akim Siniri parametresindeki degerden yiiksek.

UYARI 60, Dis kilitleme

Dis kilit etkinlestirildi. Normal galismaya devam etmek igin, Dis Kilit igin
programlanan terminale 24 V DC uygulayin ve frekans donusturiciyi si-
firlayin (seri iletisimi, Dijital G/C yoluyla veya tus takiminda reset tusuna
basarak).

UYARI/ALARM 61, Geri Besleme Hatasi:

Hesaplanan hiz ile geri besleme aygitindan alinan hiz élglimi arasinda bir
hata . par. 4-30 Motor Geribesleme Kaybi Islevilyar/Alarm/Devre Digi
islevini igerir. par. 4-31 Motor Geribes. Hizi Hatas/de kabul edilen hata
ayari ve par. 4-32 Motor Geribes. Kaybi Zmn. Asm.'de hata olusmasina
izin verilen sire ayari. Galisma prosedirii sirasinda islev etkili olabilir.

UYARI 62, Cikis Frekansi Maksimum Sinirda:
Cikis frekansi surada ayarlanan dederden yiiksek: par. 4-19 Maks. Cikis
Frekansi. Bu, VVCPUs modunda bir uyari ve Flux modunda bir alarmdir

(agma).

ALARM 63, Mekanik Fren Diisiik:
Fiili motor akimi, “Start delay” (Baslatma gecikmesi) siire penceresinde
“release brake” (fren ayirma) akimini asmadi.

UYARI 64, Voltaj Siniri:
Yiik ve hiz birlesimi, fiili DC baglanti voltajindan daha yiiksek bir motor
voltajini gerektirir.

UYARI/ALARM/ACMA 65, Control Card Over Temperature (Kon-
trol Karti Asir1 Sicakhigi):

Kontrol karti asiri sicakhigi: Kontrol kartinin devreden gikma sicakhigi 80°
C'dir.

UYARI 66, Sogutucu Sicakhgi Diisiik:

Sodutucu sicakhigi 0° C olarak 6lglildi. Bu durum sicaklik alicisinin bozuk
oldugunu ve giig pargasinin veya kontrol kartinin gok sicak olmasi riskine
karsi fan hizinin en yiiksek diizeye gikarildigini gosteriyor olabilir.

ALARM 67, Segenek Konfigiirasyonu Degisti:
En son kapatmadan bu yana bir veya daha ok segenek eklendi veya kal-
dirildi.

ALARM 68, Giivenli Durdurma:
Guvenli Durdurma etkinlestirildi. Normal galismaya devam etmek igin 24
V DC uygulayin: T-37. LCP sifirlama digmesine basin.

UYARI 68, Giivenli Durdurma:
Glivenli Durdurma etkinlestirildi. Guivenli Durdurma devre disiyken normal
isletime devam edilir. Uyari: Otomatik Yeniden Baglatma!

ALARM 69, Giig karti sicakhigi
Glig kartindaki sicaklik sensori, gok sicak veya gok soguk.

Sorun giderme:
Kapi fanlarinin igletimini kontrol edin.

Kapi fanlari filtrelerinin tikali olup olmadigini kontrol edin.

Bez plakanin IP 21 ve IP 54 (NEMA 1 ve NEMA 12) siiriiclilerine
diizgiin takilip takilmadigini kontrol edin.

ALARM 70, Hatali FC Konfigiirasyonu:
Kontrol karti ile giig kartinin gergek birlesimi hatali.

ALARM 71, PTC1 Giivenli Durdurma:

Guvenli Durdurma, MCB 112 PTC Termistor Kartindan (motor gok sicak)
etkinlestirilmis. MCB 112, T-37ye yeniden 24 V DC uyguladiginda (motor
sicakligi kabul edilebilir bir diizeye ulastiginda) ve MCB 112'den Dijital Gi-
rig devre digi birakildidinda'ye 24V dc uygulandiginda normal isletim de-
vam ettirilebilir. Bu durumda, bir sifirlama sinyali génderilir (Bus, Dijital
G/C yoluyla veya [RESET] anahtarina basarak).
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UYARI 71, PTC 1 Giivenli Durdurma:

Glivenli Durdurma, MCB 112 PTC Termistor Kartindan (motor ok sicak)
etkinlestiriimis. MCB 112, T-37'ye yeniden 24 V DC uyguladiginda (motor
sicakhigr kabul edilebilir bir diizeye ulastiginda) ve MCB 112'den Dijital Gi-
rig devre disi birakildiinda'ye 24V dc uygulandidinda normal isletim de-
vam ettirilebilir. Uyari: Otomatik Yeniden Baslatma.

ALARM 72, Tehlikeli Hata:

Agma Kilidi ile Glivenli Durdurma. Tehlikeli Ariza Alarmi, glivenli durdurma
komutlari kombinasyonu beklenmedik oldugu durumda verilir. Bu, MCB
112 VLT PTC Termistdr Karti X44/ 10'u etkinlestirmis ama givenli dur-
durma bir gekilde etkinlestirilmemisse gegerlidir. Ayrica, MCB 112, giivenli
durdurmayi kullanan tek cihazsa (par. 5-19'da [4] veya [5] araciliiyla
segimde belirlenen) beklenmedik bir kombinasyon, X44/ 10 etkinlegtiril-
meden givenli durdurmanin etkinlestiriimesidir. Asagidaki tablo, Alarm
72'ye neden olan beklenmedik kombinasyonlari zetlemektedir. Segim 2
veya 3'te X44/ 10 etkinlestiriimigse bu sinyalin gozardi edilecegine dikkat
edin! Bununla beraber, MCB 112, yine de Guvenli Durdurmayi etkinlesti-

rebilir.
Islev No. X44/ 10 (DI) Guvenli
Durdurma
T37
PTC 1 Uyarisi [4] + -
+
PTC 1 Alarmi [5] + =
- +
PTC 1 ve Role A [6] + =
PTC 1 ve Role W [7] + -
PTC 1 ve Rdle A/ W [8] + -
PTC 1 ve Role W/A [9] + -
+ = etkin
- = Etkin degil

UYARI 73, Giivenli durdurma otomatik yeniden baslatma
Guivenli durduruldu. Otomatik yeniden baglatma etkinlestirildigi taktirde,
motorun ariza giderildiginde baslatilabilecegine dikkat edin.

UYARI 76, Gii¢ Cihazi Kurulumu
Gerekli glig cihazi sayisi, algilanan etkin giig cihazi sayisiyla eslesmiyor.

Sorun giderme:

F kasa modultni degistirirken, modiil glig kartindaki 6zel glig verisi st-
riictintin geri kalaniyla uyusmadig taktirde bu durum meydana gelir. Liit-
fen yedek parganin ve yedek parga gtic kartinin dogru parga numarasina
sahip olup olmadigini kontrol edin.

UYARI 77, Azaltilmis gii¢ modu:

Bu uyari, stirliciintin azaltilmis glic modunda isletildigini gosterir (6r. izin
verilen evirici kismi sayisindan az). Bu uyari, siriicli daha az evirici ile
calismak Uzere ayarlandiginda ve agik kaldiginda glig gevriminde verilir.

ALARM 78, izleme Hatasi:

Ayarlanan nokta dederi ve gegerli deder arasindaki fark par. 4-35 7rac-
king Error igindeki degeri asiyor. Islevi par. 4-34 Tracking Error Func-
tion ile devre disi birakin veya par. 4-34 Tracking Error Function konu-
munda da alarm/uyari segin. Yik ve motorla ilgili mekanik pargalari aras-
tirin, motor (kodlayici) - surlicii arasindaki geri besleme baglantilarini
kontrol edin. par. 4-30 Motor Geribesleme Kaybi Islevimotor geri besleme
islevini segin. par. 4-35 Tracking Error ve par. 4-37 Tracking Error Ram-
ping izleme hata bandini ayarlayin.

Danfott

ALARM 79, Hatal gii¢ boliimii konfigiirasyonu
Olgekleme karti, yanlis parca numaras! veya takili degil. Giig kartindaki
MK102 konektori takilmamig da olabilir.

ALARM 80, Siiriicii Varsayilan Dedgere Ayarland:
Parametre ayarlari, manuel (g parmak) sifirlamadan sonra varsayilan
degere ayarlanir.

ALARM 81, CSIV bozulmasi:
CSIV dosyasinda sozdizimi hatalari var.

ALARM 82, CSIV parametre hatasi:
CSIV parametre baglatamadi.

ALARM 85, Tehlike PB arizasi:
Profibus/Profisafe Hatasi.

ALARM 86, Tehl. DI arnizas::
Sensor Hatasl.

ALARM 90, Geri Besleme Monitorii:
Kodlayici / goziimleyici segenedi baglantisini kontrol edin ve belirli bir stire
sonunda MCB 102veya MCB 103 pargasini degistirin.

ALARM 91, Analog Giris 54 Hatal Ayarlar:
KTY sensorii analog giris terminali 54’e baglandiginda Anahtar S202 OFF
(voltaj girisi)konumuna ayarlanmalidir.

ALARM 243, Fren IGBT

Bu alarm yalnizca F Kasa surlctiler igindir. Alarm 27 esdegeridir. Alarm
kaydindaki rapor degeri, hangi gtic moduiliniin alarmi olusturdugunu goés-
terir.

1 = en soldaki evirici modiil.

2 = F2 veya F4 suriictideki orta evirici modild.
2 = F1 veya F3 surliciideki sag evirici moduild.
3 = F2 veya F4 siriiclideki sag evirici moduli.
5 = redresér modli.

ALARM 244, Sogutucu sicakhgi

Bu alarm yalnizca F Kasa sirticliler igindir. Alarm 29 esdederidir. Alarm
kaydindaki rapor degeri, hangi glic moddiliintin alarmi olusturdugunu gos-
terir.

1 = en soldaki evirici modiil.

2 = F2 veya F4 suriiciideki orta evirici moduilu.
2 = F1 veya F3 sirliciideki sag evirici moduild.
3 = F2 veya F4 surliciideki sag evirici moduild.

5 = redresor modiill.

106 MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.

VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-

vuzu



VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-
vuzu M

ALARM 245, Sogutucu sensorii

Bu alarm yalnizca F Kasa siriciiler igindir. Alarm 39 esdederidir. Alarm
kaydindaki rapor degeri, hangi glic modliiniin alarmi olusturdugunu gos-
terir.

1 = en soldaki evirici moddil.

2 = F2 veya F4 siriictdeki orta evirici moduil{i.
2 = F1 veya F3 siriictideki sag evirici modull.
3 = F2 veya F4 siirliclideki sag evirici modulu.
5 = redres6r mod(ili.

ALARM 246, Giic karti besleme

Bu alarm yalnizca F Kasa stiriicller igindir. Alarm 46 ile esdederdir. Alarm
kaydindaki rapor degeri, hangi gtic moddiltiniin alarmi olusturdugunu gos-
terir.

1 = en soldaki evirici modul.

2 = F2 veya F4 siiriiclideki orta evirici moduil{.
2 = F1 veya F3 siriictideki sag evirici modulu.
3 = F2 veya F4 sliriictideki sag evirici modull.

5 = redres6r modilu.

6 Sorun giderme

ALARM 247, Giig karti sicaklig

Bu alarm yalnizca F Kasa siriictiler igindir. Alarm 69 ile esdegerdir. Alarm
kaydindaki rapor degeri, hangi glic moddiliintin alarmi olusturdugunu gos-
terir.

1 = en soldaki evirici moddil.

2 = F2 veya F4 siriclideki orta evirici moduilG.
2 = F1 veya F3 siiriictideki sag evirici moduild.
3 = F2 veya F4 siirlictideki sag evirici moduld.
5 = redres6r moddli.

ALARM 248, Hatal gii¢ boliimii konfigiirasyonu

Bu alarm yalnizca F Kasa surlctiler igindir. Alarm 79 esdegeridir. Alarm
kaydindaki rapor degeri, hangi glic moduiltiniin alarmi olusturdugunu gos-
terir.

1 = en soldaki evirici modiil.
2 = F2 veya F4 siiriiclideki orta evirici modulQ.

2 = F1 veya F3 siiriictideki sag evirici moduld.

3 = F2 veya F4 siirlictideki sag evirici moduild.

5 = redresér modili.
ALARM 250, Yeni Yed. Par.:
Glig veya Anahtar Modu Glig Beslemesi degistirildi. Frekans dondstiriict
tir kodu EEPROM'da geri ylklenmeli. Cihazin Uzerindeki etikete gore
par. 14-23 Tiir Kodu Ayarfte dogru tiir kodunu segin. Tamamlamak igin
‘Save to EEPROM'u (EEPROMa kaydet) segmeyi unutmayin.

ALARM 251, YeniTiir Kodu:
Frekans Donlstiiriicli yeni bir tir koduna sahip.
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Alarm Mesajlari 99
Ama 39
Ana Reaktansin 47
Anahtar 5201, 5202 Ve S801 38
Analog Cikis 95
Analog Girigler %4
Ara Devre 102
Asirt Yuk Modu 1-04 49
Atma Yonergesi 5
B

Baslatma/durdurma 34
Blendajli/korumali 26, 37
Blendajli/korumali Blendajli 21
Brake Release Time 2-25 54
C

Cevre 96
Cikan Pargalarin Ek Kablolar Igin Cikariimasi 22
Cikis Performansi (u, V, W) 93
D

Darbe Baslatma/durdurma 34
Darbe/kodlayici Girigleri 94
Dc Baglantisi 102
Dc Yedekleme 3
Dekuplaj Plakasini 26
Devicenet 3
Dijital Gikis 95
Dijital G/g Modu 5-00 58
Dijital Girigler: 93
Dil 0-01 45
Dil Paketi 1'in 45
Dil Paketi 2 45
Dil Paketi 3'lin 45
Dil Paketi 4 45
E

Elektrik Terminallerini 36
Elektrik Tesisati 33,36
Elektronik Terminal Role 50
Etr 103
F

Fren Direnci (ohm) 2-11 51
Fren Gecikmesini Etkinlestir 2-23 54
Fren Giicli izleme 2-13 52
Fren Gucl Sinirt (kw) 2-12 51
[Fren Hizini Etkinlestir Rpm] 2-21 54
Fren Islevi 2-10 51
Fren Kontrolii 103
Fren Kontrolii 2-15 52
G

Gain Boost Factor 2-28 55
Genel Uyarn 9
Grafik Ekrani 43
Giivenli Durdurma 9
Giivenlik Onlemleri 7

108

MG.33.AG.42 - VLT®, Danfoss'un tescilli ticari markasidir.



VLT®AutomationDrive FC 300 kullanma kila-

vuzu

H

Danfott

Hiz Artirma/azaltma 35
I

Iletisim Secenedindeki 104
Ip21 / Tiur 1 3
I

Isletim Modu 14-22 68
Islev Rélesi 5-40 65
K

Kablo Uzunluklari Ve Kesitleri 96
Kablo Uzunluklari Ve Kesitleri-devam 96
Kagak Akim 9
Kacak Akim Aygiti 9
Kisaltmalar 5
Kontrol Kablolari 36
Kontrol Karti Performansi 96
Kontrol Karti, +10 V Dc Cikisi 95
Kontrol Karti, 24 V Dc Cikis 95
Kontrol Karti, Rs 485 Seri Iletisim 95
Kontrol Karti, Usb Seri Iletisim 95
Kontrol Listesi 15
Kontrol Ozellikleri 96
Kontrol Terminalleri 33
Kontrol Terminallerine Erigim 32
Koruma Modu 8
Koruma Ve Ozellikler 97
Korumasi 29
Kty Sensori 103
L

Lcp Kopyasi 0-50 49
Led'ler 43
M

Mcb 113 65
Mct 10 3
Mekanik Boyutlar 16
Mekanik Fren Kontroli 41
Mekanik Montaj 18
Motor Akimi 1-24 46
Motor Baglantisi 26
Motor Cikisi 93
Motor Frekansi 1-23 46
Motor Hiz Birimi 0-02 49
Motor Korumasi 50, 97
Motor Nominal Hizi 1-25 46
Motor Plakasini Bulun 39
Motor Termal Korumasi 42, 50
Motor Voltaji 1-22 46
Motorlarin Paralel Baglantisi 41
o

Onarim 9
Onaylar 4
Onceden Ayarli Referans 3-10 56
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(o)

Otomatik Motor Adaptasyonu (ama) 1-29 47
Otomatik Motor Adaptasyonunu (ama) 39

P

Panelle Montaj 19
Plaka Verilerinde 39
Plaka Verilerini 39
Potansiyometre Ile Voltaj Referansi 35
Potansiyometre Referansi 35
Profibus 3

R

Referans Kaynagi 1 3-15 56
Referans Kaynagi 2 3-16 57
Referans Kaynagi 3 3-17 57
Rfi Filtresi 14-50 69
Role Cikislari 63
Role Cikislari 95
Saft Performansi Diizeyinde Verilir. 3

S

Sayisal Ekran 43
Sebeke Besleme (11, L2, L3) 93
Sebekeye Baglama 22

S

Semboller 4
Seri letigim 95
Sigortalar 29
Simge Ve Grafik Gorlintlileyen Durum Mesajlari 43
Sinlis Dalga Filtresi 29
Sogutma 50
Sogutma Kosullari 18
Stator Kagak Reaktansi 47
Stop Delay 2-24 54

T

Terminal 27 Modu 5-01 58
Terminal 29 Modu 5-02 58
Termistor 50
Termistor Kaynagi 1-93 51
Tork Karakteristikleri 1-03 49, 93
Torque Ramp Time 2-27 54
Torque Ref 2-26 54

U

Ul Uyumlulugu Olmamasi 29

Uyarilar 99

\'/

Varsayilan Ayarlar 70
Voltaj Diizeyi 93
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Y

Yakalama 61
Yan Yana Montaja 18
Yazilim Siirimii 15-43 69
Yerel Denetim Panosu'nda 43
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