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Thank you for your choice of SAYPORT INVERTER.
Perfect quality and wholehearted service is
guaranteed from ALTOEL ELECTRIC,ELECTRONIC
Co., Ltd.

As a general series of top-quality, muiltifunction and low noise, F1500-G series inverter

can meet your requirements for various applications.

This manual is to provide users with precautions on installation & debugging,
parameter-setting, operation, trouble-diagnosing and daily maintenance. Please read it
carefully before installation and using inverter for proper operation. This manual is

provided together with inverter and should be kept properly for future use.
Indications for reading:
A Hazard! Improper installation or operation likely to cause human

casualty or property loss.

A Warning! Improper installation or operation likely to cause human

casualty or property loss.

A Warning! Improper operation likely to effect inverter performance

Px x: indicating the relevant page number
MIN(a, b): indicating the lower one of values a and b

MAX(a, b): indicating the higher one of values a and b
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I. Operation in Safety

Hazard!

* %

*

* o %

Inverter is not allowed to install in a place with flammable or explosive gases in case explosion may
be triggered off.

Only competent professionals can handle installation, wiring, operation and maintenance on inverter.
Inverter grouding terminal PE ( @ ) shall be well connected to earth (grounding impedance not
more than 4 Q).

Shortcircuit is not allowed between common point (CM) and reference point (GND or AGND) for
inverter’s internal power supply and input zero line or inverter’s own “N” teminal.

Make sure that wiring is properly connected and cover-board is well fixed prior to inverter switch-on;
Do not touch inveter’s charged terminals with hands after it is switched on.

Swich off before conducting any wiring or maintenance.

No maintenance is allowed within the first 10 minutes after switch-off or when DC bus voltage
exceeds 36V. Do not touch internal circuit or components.

Warning!

* b %

Make sure for a proper input voltage with inverter before it is connected with power.

Do not drop such metal objects as screwdriver or screw into inverter.

Do not install inverter in a place with direct sunlight. Do not stem inverter’s vent.

Do not connect input power to Teminals U, V, W or PE, P, B (N).

No direct connection of braking resistor to Terminal P or N.

Control loop wiring shall be separate from power loop wiring to avoid possible interference.

A Warning!
.

Please read this manual carefully before any operation on inverter.

* Inverter should not be stored or installed where there is strong vibration, strong erosion, heavy

dust, high temperature or greater humidity.

* Regular check shall be required for a proper wiring with inverter’s input and output, and to make

sure that the other wirings of the equipment are not aging.

* Check is required for motor insulation resistance before installation and operation.

Extra cooling measures shall be necessary if motor often runs at low speed.

¢ Braking resistor or braking unit shall be adopted to avoid frequent over-voltage or over-current in

case of negative-torque energy feedback.

* Neither variable resistor or capacitance should be connected to inverter’s output to improve

power factor. Do not install a breaker between inverter’s output and motor. Should a breaker
have to be installed, it shall be ensured that it works only when inverter output current reads zero.
F1500-G inverter has a safety level of IP20.

* Cleaning is recommended on inverter’s internal components and radiator after it is in use for 1~3

months. Should it not be used for a long time, inverter should be switched on at a certain interval

(better one month).




ILUriinler
2.1. Model ve isim levhasi
Uriin modeli asagidaki gibi yorumlanmaktadir (Dahili fren birimli bir fazli hiz kontrol siiriiciisii igin)

F1500-G0015XS2B
B: Yapt modu kodu
B: Plastik yuva
C: Metal ask tipi
D: Metal kabin tipi
S2: Girdi Voltaj tipi
S2: Bir faz 220 VAC Girig
T2: Ug faz 220 VAC Giris
T3: Ug faz 380 VAC Giris
X:Dahili Fren Birimi Kodu
0015: Uygulanabilir Motor Giicii (1.5 kW)
G: Genel amaglt
F1500: Uriin serisi

2.2. Uriin listesi
F1500-G serisi hiz kontrol siiriiciisiiniin gii¢ aralig1: 0.2 ~ 110 KW. Temel bilgiler i¢in bakimz Tablo 2-1.
Siiriiciiniin dis boyutlart ve kurulum boyutlar igin bakiniz 3.1.3.



Tablo 2-1

Cikig

. 5 Kabin | Uygulanabilir
Model Giris voltaji(V) akimi Agiklama
kodu Motor (KW)
@A)
F1500-G0002XS2B ~220 (single-phase) 1.0 Bl 0.2
F1500-G0004XS2B ~220 (single-phase) 2.5 Bl 0.4 )
Single-Phase Inverter
F1500-G0007XS2B ~220 (single-phase) 4.5 B2 0.75 o )
(with internal braking
F1500-G0015XS2B ~220 (single-phase) 7.0 B2 1.5
unit)
F1500-G0022XS2B ~220 (single-phase) 10.0 B3 2.2
F1500-G0037XS2B ~220 (single-phase) 17.0 B5 3.7
F1500-G0002XT2B ~220 (three-phase) 1.0 B2 0.2
F1500-G0004XT2B ~220 (three-phase) 25 B2 0.4 Three-Phase 220V
F1500-G0007XT2B ~220 (three-phase) 4.5 B2 0.75 Inverter
F1500-G0015XT2B ~220 (three-phase) 7.0 B2 1.5 (with internal braking
F1500-G0022XT2B ~220 (three-phase) 10.0 B3 22 unit)
F1500-G0037XT2B ~220 (three-phase) 17.0 B5 3.7
F1500-G0002S2B ~220 (single-phase) 1.0 B0 0.2
F1500-G0004S2B ~220 (single-phase) 2.5 B0 0.4 Single-Phase Inverter
F1500-G0007S2B ~220 (single-phase) 4.5 B0 0.75 (without internal
F1500-G0015S2B ~220 (single-phase) 7.0 B2 1.5 braking unit)
F1500-G0022S2B ~220 (single-phase) 10.0 B3 2.2
F1500-G0004T3B ~380 (three-phase) 1.2 B3 0.4
F1500-G0007T3B ~380 (three-phase) 2.0 B3 0.75
F1500-G0015T3B ~380 (three-phase) 4.0 B3 1.5
F1500-G0022T3B ~380 (three-phase) 6.5 B3 2.2 .
Three-phase inverter
F1500-G0037T3B ~380 (three-phase) 8.0 B4 3.7
(with internal braking
F1500-G0040T3B ~380 (three-phase) 9.0 B4 4.0
unit)
F1500-G0055T3B ~380 (three-phase) 12.0 B5 5.5
F1500-G0075T3B ~380 (three-phase) 17.0 B5 7.5
F1500-G0110T3C ~380 (three-phase) 23 C2 11
F1500-G0150T3C ~380 (three-phase) 32 C2 15




Cikig

Model Giris voltaji(V) akimi Kabin | Uygulanabilir Agiklama
kodu Motor (KW)
A)
F1500-G0185T3C ~380 (three-phase) 38 C3 18.5
F1500-G0220T3C ~380 (three-phase) 44 C3 22
F1500-G0300T3C ~380 (three-phase) 60 C4 30
F1500-G0370T3C ~380 (three-phase) 75 C5 37
F1500-G0450T3C ~380 (three-phase) 90 CS 45 three-phase inverter
F1500-G0550T3C ~380 (three-phase) 110 Cc6 55 (without internal
F1500-G0750T3C ~380 (three-phase) 150 C6 75 braking unit)
F1500-G0900T3D ~380 (three-phase) 180 D7 90
F1500-G1100T3D ~380 (three-phase) 220 D7 110
F1500-G1320T3D ~380 (three-phase) 265 D8 132
F1500-G1600T3D ~380 (three-phase) 320 D8 160

2.3 Product Appearance

Exterior structure of F1500—G series inverter is classified into plastic and metal housings. Plastic housing is
shaped by mould pressing with hi-quality polymeric carbon, nice and strong with good tenacity; metal
housing adopts advanced process of exterior plastic powder spraying, glossy in color and elegant in

appearance.

2.3.1

Plastic Housing Appearance
Appearance and structure components are indicated as in Fig 2-3, taking F1500—GO0055T3B for an instance.

=

1—E ontrol paneli
s—Havalandirma
A—Havalandirma Kapadi
d—3=adutucu
S5—Eontrol Tterminali
f—Gnc Terminal

7—Etiket

g—Dnlonta) Awvaldan

Fiz 25 Dlashe Eabin Fessm




2.3.2 Metal Housing Appearance
Appearance and structure components are indicated as in Fig 2-4, taking F1500—G0220T3C for an instance.
Detachable one-side door-hinge structure is adopted for front panel for a convenient wiring and maintenance.

1. Eontrol Panela
2.0n Cephe

3 Havalandirma

4 Easa o
S5 M onta) Delilden
6. Montay Widasi

7 Etket

B Terminal

9 Eontrol Terminal
10.Cilng Delikden

17 i Fesmn




2.4 Performans indeksleri

Maddeler

Tanimlar

Hesaplanmis Voltaj

Ug fazl1 380 V + %15 bir fazli 220 V £%15 (iig fazli 220 V +

Giris %15)
Hesaplanmig Frekans | 50/60 Hz (£%5)
Hesaplanmis Voltaj | Ug fazli 0 ~380 V; ii¢ fazli 0~220 V
Cikis Frekans araligi 0.00 ~400.0 Hz (frekans ¢dziim oran1 0.01 Hz)
Asin yiik kapasitesi | % 150 60 S
Frekans ayarlarinin | Dijital ayarlar: 0.01 Hz Analog Sinyal Ayar1: Maksimum Frekans
dogrulugu X %0.4
Ayar modu Optimize edilmis alan vektdrii kontrolii
3 gesit V/F egrisi vardir. Yiik basina diiz ¢izgiyi se¢gmek ve
V/F Egrisi ayarlamak i¢in V/F egrisi, poligonal ¢izgi V/F egrisi ve kare V/F
egrisi
Kontrol Tork Promosyonu | Manuel ayar tork promosyonu % 1~ 15 aralig1 i¢indedir.
modu Otomatik voltaj ayar Belirli araliklarla giris giici dalgalanmasini karsilamak i¢in bu
ayar kullanilir.
Fren modu DC Fren + Optimize edilmis enerji freni
PI ayarlama Otomatik kontrol i¢in dahili PI ayar
Sarsint1 Sarsint1 aralig1: 0.00 ~ 400.0 Hz
Otomatik dairesel | Kullanici ¢ikti frekans1 modunu siireg gereklerine gore
hareket programlayacaktir
Dijit frekans ayar1, A/ V¥ tuslar1 "Yukar1" ve "Asag1" terminal
ayarlarini yapar:
Tus takimi potansiyometre veya harici analog sinyali (0 ~ 10 V,
; Frekans ayarlari 0~20 mA) ayar1
Isletme Analog kanal birlesim islet
fonksiyonu nalog kanal birlesim isletme ayari o
Cok durumlu hiz kontrolii ve kod zamanlama 485 iletisim kontrol
kutusu/bilgisayar ayari
Baslatma/durdurma | Tus takimi, 485 iletisim kontrol kutusu, terminalleri ve bilgisayar1
igleminin kontrolii | iizerinden kontrol
Koruma G"iris ¢kt _fazl, giris diisiik vf)ltaj 1, yﬁlfsek voltaj, yiiksek akim, siiriicliniin asirt
fonksiyonu yuklenmesu motorun agiri yuklepmesu asirt 1smma, akim kontrol sorunu, ¢evresel
ekipman sorunu, kullanicr sifresi hatasi, dig ara yiiz, baglanti ekrani
LED okunaksiz tiip ¢ikt1 frekansini, doniis hizini, ¢iktr akimini, ¢iktt voltajini, nihai
Ekran eksen dogrusallik hizini, dis puls sayim degerini, hata tiplerini, fonksiyon kodu
parametrelerini ve isletme parametrelerini gosterir
4 LED gostergesi siiriiciiniin mevcut ¢aligma durumunu gdsterir
Ekipmanin Yeri Kostik gaz veya toz igermez
Ortam 1s1s1 -10°C~+50°C
iz;fjls ;rl Ortam nemi %90'1n altinda(su topu koagiilasyonu
yok)
Titresim giicii 0.5 gramin altinda (hizlanma)
Deniz Seviyesi Yiiksekligi 1000 metrenin altinda
Uygulanabili

r Motor Giicii

02~110 KW




II1. Kurulum & kablo semasi
3.1. Kurulum

3.1.1. Kurulum Yeri ve alam
Siriiciiniin 1s1y1 daha iyi yaymast igin dikey olarak yerlestirilmelidir (sekil 3-1'de gosterildi gibi) ve
havalandirma alan1 ortamda koruma altina alinmalidir. Stiriictiniin kurulmast igin gerekli agiklik boyutlart
icin bakiniz Tablo 3-1 (6neriler).

Asilanipler

Fig 3-1 suriictiniin kurulumu

Tablo 3-1 Acikhik boyutlar:

Siiriicii tipi Aciklik Boyutlari

Asilan tipler (<22 KW) A >150 mm B >50 mm
Asilan tipler (> 22 KW) A >200 mm B>75mm
Kabin tipi (75~110 KW) C>200 mm D >75 mm

3.1.2. Kurulum Ortam
. Islatma, damlama, buharlasma yapmaz, toz veya yagl toz liretmez; paslanmaz, gaz ve siv1 alev
almaz, metal pargalari veya metal toz yoktur.
Ortam sicakligi: -10° C ~ +50 °C arasindadir
Ortamin nispi nemi; %90'n altindadir, su damlasi koagiilasyonu yoktur
Giiglii elektromanyetik ara yiiz yoktur
Titresim giicii: 0.5 G'nin altindadir (hizlanma)
Havalandirma siiriictiniin kontrol kabininin i¢ine yerlestirilmesi durumunda yerine giivenli bir
sekilde yerlestirilmelidir.




3.1.3 Harici boyutlar & kurulum boyutlan
Tablo 3-2F 1500-G Uriin Boyut Listesi

Refe External Installation Vida Remarks
ras Kodu [Dimensions (AxBxH) Dimensions (WxL) Kesidi
BO 105x150%120 94x139 M4 Plastik kasa
B2 125%140%170 116x161 M5 asilan tip
B3 143x148x%200 132x187 M5
B4 162x150%250 145x233 M5 Plastik kasa
asilan tip
B5 200x160x300 182x282 M6
C2 230%350%225 186X362 M6
C3 265%235x%435 235X412 M6
C4 314X235X480 274X 464 M6 Metal kasa asilan tip
C5 360 X265X550 320X 530 M6
Co6 411 X300X630 370X 600 M10
D7 600%500%1650 375%282 Ml6
Metal kabin tipi
D8 600x500%1780 450%300 M16
W
=] T
o
A /

Fig 3-2 Boyut Kodunun Ag¢ilimi1

3.2 Kablo semasi
3.2.1 Standart kablo semasi
Uyan
. Kontrol dongii kablo semasi ana dongii kablo semasindan farklidir ve olas1 parazitleri 6nlemek
i¢in asla ayn1 kablo hattina yerlestirilmemelidir.
. Kontrol kablosuna korumali split iletkenler takmalidir, bu iletkenlerin kesiti 0.3~0.5 mm®
olmalidir ancak sinyal kablosu ¢ok uzun olmamalidur.

Siiriiciintin ana dongiisii ve kontrol dongiisii i¢in kablo semast sekil 3.3'te gosterilir.
Tek fazli siiriicii igin standart kablo semas1 ( Ug fazli 220 VAC girisli siiriicii dahil)
Not: Fren rezistorii ve fren tinitesi opsiyoneldir. Opsiyonel 6zellikler igin bakiniz Ek 3. Sayfa 67
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Baglanti Diyagrami 1 Braking Resistor (optional)

Note 1

Tequency
meter

Relay output
124 125v4C
74 250VAC
74 30VDC

Frequency
meter

Ammeter

i

Serial communication

© WMainLoopinput  © [GiES1Loop Input ; Shiclded Wire
inging to Shielded
© BialeoOvrrt o MlleopOup = ith GND)

"Fig 33" Moneraze Hiz Kontrol CIhazZinin Standart Kuralum semast |
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Braking unit (Optional)

Baglanti Divagrami 2
Reactor (Optional)

i
“3(Optional

Short circuited slice

®
©

Serial Communication

~
Input ]

Output

o [Cirol Loop Inbut
o tput

ghﬂm

i 34 Tritaze Hiz Kontrol Cihazinin Standart baglant Semast

*

: Shielded Wire
1 inging to Shielded
ith GND)

o0
A

Relay Output
124 125V4C
74 250VAC
74 30VvDC

Frequency

Meter —f—

Ammeter
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Not:

1. Kablo Semasi 1'deki kesik hat sadece dahili fren birimi olan ve P ve B terminali fren rezistoriine
bagli siiriiciiler igindir.

2. Kablo semas1 1'de "

" belirtilen "L3" sadece ii¢ fazli AC 220 V giris siiriiclisiinde kullanilir.

Tek fazli 220 V giris siiriiciisii sadece L1 ve L2'ye baglidir.

3. "J2" atlama terminalleri dahili fren birimi olmayan tek fazli siiriicii ve ii¢ fazli 11~110 KW
siirticli i¢in mevcut degildir, tus takimi potansiyometre analog sinyali (Vk) segimi fonksiyon
kodu F204 ile ayarlanir (F204=10-Syf.27)

4. Kablo semasi 2'deki P ve B terminalleri fren rezistoriine bagl iken P ve N terminalleri fren
birimine baglidir ve P+ ve P terminalleri ana déngii terminallerine gore reaktore baghdir.

3.2.2. Giris ve Cikis Terminalleri

1) Gii¢ terminalleri: Cesitli modellerin gii¢ terminalleri asagida gosterilmistir:
a)  Dabhili fren birimi olmayan tek fazli1 0.2~2.2 kW siiriicii igin ana dongii terminalinin yapist;

a)

L2 (U |V |W

b)  Dabhili fren birimi olan tek fazli 0.2~3.7 kW siiriicii i¢in ana dongii terminalinin yapist; L1
ve L2'ye bagl tek fazli 220 V girig ve L1, L2 ve L3'e bagl ii¢ fazli1 220 V giris i¢in

b)

| plB|ulv |w

¢)  Dahili fren birimi igeren ii¢ fazl1 0.4 ~ 7.5 kW siiriicii i¢in ana dongii terminalinin yapis1

©)

T [P B

v |v [w |

d) Dahili fren birimi igeren ii¢ fazli 11 ~ 15 kW siiriicii i¢in ana dongii terminalinin yapisi

d)

B |R S T | U

v_|w |

¢) Dahili fren birimi igermeyen ii¢ fazli 18.5 ~ 110 kW siiriicii i¢in ana dongii terminalinin yapisi

°)

el e [x [ [5 [

ulv|w]

Tablo 3.3 Ana Dongii terminallerinin tanimi
Terminaller Terminal isareti | Terminal Fonksiyonunun Tanim
R,S, T Ug fazlh 380 V AC giris terminali
e L Ug fazli1 220 V AC girdi, L1 ve L2'ye bagli;
Gig Giris Terminali L1,L2,L3 Lf ,L2ve L3 bagf iic fazli 220 VAC g%ris icin (Not: dahili
fren birimi olmadan tek fazli siiriicii i¢in L3 terminali yoktur)
Siiriicii ¢ikis terminali U,V,W Motora bagli siiriicii gii¢ ¢ikis terminali
Grounding Terminal PE Inverter grounding terminal or connected to ground.
Fren terminali Harici fren rezistorii (Not: dahili fren birimi i¢eren siiriicii igin
P,B
P veya B yoktur.)
Harici fren rezistorii bagli, DC otobiis hatti ¢ikisi. Fren birimi
P,N P'nin veya "+" terminalinin P girdi terminali fren birimi N
veya "-" terminalinin girdi terminali
P, P+ Harici reaktore bagh

Tablo3-4 Girig/Cikis Dongiisii i¢in 6nerilen kablolar

Siiriicii Modeli Kablo Kesiti (mm®)
F1500-G0002S2B/ F1500-G0002XS2B / F1500-G0002XT2B 1.5
F1500-G0004S2B/ F1500-G0004XS2B / F1500-G0004XT2B 1.5
F1500-G0007S2B/ F1500-G0007XS2B / F1500-G0007XT2B 2.5
F1500-G0015S2B/ F1500-G0015XS2B / F1500-G0015XT2B 2.5
F1500-G0022S2B/ F1500-G0022XS2B / F1500-G0022XT2B 2.5




F1500-G0037XS2B /F1500-G0037XT2B 4.0
F1500-G0004T3B 1.5
F1500-G0007T3B 1.5
F1500-G0015T3B 2.5
F1500-G0022T3B 2.5
F1500-G0037T3B 2.5
F1500-G0040T3B 2.5
F1500-G0055T3B 4.0
F1500-G0075T3B 4.0
F1500-G0110T3C 6
F1500-G0150T3C 10
F1500-G0185T3C 16
F1500-G0220T3C 16
F1500-G0300T3C 25
F1500-G0370T3C 25
F1500-G0450T3C 35
F1500-G0550T3C 35
F1500-G0750T3C 60
F1500-G0900T3C 60
F1500-G1100T3C 60

Uyart: Glig terminali giivenli bir sekilde sikilmalidir.
2) Kontrol terminali: Cesitli modellerdeki terminaller asagidaki sekilde yapilandirilmistir:
A) Bir fazl1 1.5kW, 2.2 kW (dahili fren birimi olmadan), bir fazl1 0.2~2.2 KW (dahili fren birimi ile) ve li¢
fazl1 0.75~2.2kW siiriicii igin kontrol terminali

OP5 | OP6 | OP7 | O

A
ouT

‘ 24V | OP1 | OP2 | OP3

B) Bir fazl1 0.2 ~ 0.75 kW siiriicii i¢in kontrol terminali (dahili fren birimi olmadan)

OP6 | OP7 | OP8 | 10V ‘ANl |AGND| FM | ™M |AN2|

C) Bir fazli 3.7 kWi, ti¢ fazl1 0.4 kW ve 3.7 ~110 Kw siiriicii i¢in kontrol terminali (dahili fren birimi
olmadan).

P8 | 10V [ ANI1 GND| FM| ™M |AN2‘ TA I TB l TC l

A Uyar1: Kontrol terminali i¢in bqglantt momenti: Skgf.cm

Tablo3-5 Kontrol Terminali Fonksiyonlar:

Smiflandirma | Terminal | Mfg fonksiyonu | Fonksiyonun tanimi Aciklama
Siirticiiniin islem durumunu gosterir.
OUT Islem gosterge | OUT:Cikis akimi 100mA'y1
sinyali asmayacak sekilde kolektor agik
Anahtarlama devre cikigt Diger fonksiyon
degerinin ¢kt Siiriiciiniin hata durumunu gosterir. | ayarlari igin
sinyali TA . TC: Ortak nokta; TB-TC: Normalde | fonksiyon kodu
Hata  gosterge kapali kontak; TA-TC: Normalde F416, F417'yve
B sinyali acik kontak bakiniz
Kontak ozellikleri:




12A 125VAC
TC 7A 250 VAC
7A 30 VDC
Cikis voltaji
. Cikis voltaji ¢ikis frekansi (veya araligi: 0~10 (5)
M Cikis voltajt akim) ile orantilidir Maks. ¢ikis akimi
10mA
Analog Sinyal Cikis akimi
Cikist araligl. 20 mA.
Cikis akimi ¢ikis frekansi (veya Terminalin harici
M Cikg akimt akim) ile orantilidir yiik empedanst
500Q'dan fazla
degildir
. . - 10 V giic referansi, gii¢ referansi DC: +10 V
G Referansi 10V Voltaj kaynagi noktast: GND terminali. <100mA
Her iki terminalde analog sinyal hiz | Giris voltaji: 0~10
AN1 Giris voltaji kontrolii ve PI ayarlar1 ve geri (5) )
: besleme i¢in kullanilir. Her bir kanal | Giris empedansi:
Voltaj ve . . . L
giris voltaji sinyali ve giris akim 78 KQ
Akim Analog . . [ —
.. P sinyalini alabilir. Giris analog modu | Girig akmu1: 0 (4)
Girig terminali . T .
AN2 Giris ak jumper terminalini etkiler. (jumper ~20 mA
1rig akim terminalinin kullanim1 i¢in bakiniz Giris empedanst:
P27) 500Q
GND 10 V voltaj kaynagi i¢in gnd "CM" "PE" veya
GND Referans gnd referansi (gnd tek fazli 0.2~0.75 KW | "N" terminallerine
Referansi P " A -
siiriicii i¢in "AGND" terminali) baglanamaz.
. Giris terminali i¢in aksesuar giig .
Giig 24V kK;)riltzczll gue kaynag1, Gii¢ kaynagi ortak portu <DZC00+1§11V
ynag CM terminalidir.
"GND", "PE"
OP1 ~OPS8 terminali ve 24 V gii¢ veya “N”
Ortak port M Ortak port kaynagi i¢in ortak port terminallerine
baglanamaz.
Bu terminal ile CM arasinda kisa
Sarsinti devre olugmast sarsinti
OP1 L
korotasyonu korotasyonun isleyisini
engelleyebilir.
OP2 Cok asamali hiz
OP3 kontrolii Cok asamali hiz aktarma terminali
Harici Kontrol OP4 terminali
Terminal Harici acil Giris acil durdurma sinyali ve
Girisi OP5 stiricliniin ekraninda "ESP" hata . .
durdurma . X o X Diger fonksiyon
sinyali yazis1 goriilecektir ayarlan igin
oP6 "FWD" Terminal Kontrolii i¢in Tablo 5-2’ye | g 408~F415'e
terminali bakiniz. Siiriicii terminallerini bakiniz
OP7 "REV" terminali | ¢alistiran kontrol terminal modu
Bu terminal ile CM arasindaki
OP8 Sifirlama

baglant: siiriiciiyii resetleyebilir.




IV. CALISMA VE EKRAN

4.1. Tus takimi kontrol birimi

4.1.1. Calisma paneli islevi

F1500-G serisi siiriiciilerde (potansiyometre igeren veya igermeyen) her tus takimi kontrol birimi i¢in iki tip
boyutta iki tip tus takimi kontrol birimi vardir. Bakiniz sekil 4-1 notlar.

Calisma frekansini, fonksiyon, par.

onksiyon kodu igin mode tusuna basiniz. D:
.I' E} parametreler i¢in "Set" tusuna basinu:
e

gosteren lamb:

* Caligma durumunu gosteren 4 led. Ci
konumundadir. Tleri galu

parametreleri ayarlamak i
ayarlarken girdi igi

ﬁ

0OOO
0O @

Das boyutlar: (i) 52x76x17.5 mm 2.
Acilis bo; :

Potansiyometre (Vk) ile

yapmak i

_ ili 4-1 iki Tip Tus takimi Kontrol Birimi



4.1.2. Tus takimu islevi
Tuslara iliskin islevler

Tablo 4-1

Tusun ad1

Tanim

Mode

. :
=
-
2
£
=

Mod tusu

Fonksiyon kod bigimlendirme ekran moduna girer
Cesitli parametreleri yansitmak i¢in farkli ekranlar arasinda gegis yapar
Parametreleri degistirmek i¢in bu tusa basin. Degistirilen verileri

kaydetmeden "fonksiyon kod bigimlendirme" ekranina geri doniin.

Set

Set (ayarla)

tusu

"Fonksiyon kodu parametrelerini diizeltme" moduna "fonksiyon kodu
bigimlendirme" modundan girin. Bu tus verileri kaydetmek ve fonksiyon
kodu parametrelerinin diizeltilmesinde fonksiyon kodu bigimlendirme

moduna geri donmek igin kullanilir.

Yukari tusu

Bu tug fonksiyon kodu bi¢imlendirme, fonksiyon kodu parametrelerini
degistirme ve frekans ekranindaki derecelerle degerleri arttirmak i¢in
kullanilir. Frekans ayarmin uzunlugu fonksiyon kodu F230 ile 0.001 ~ 1.00

Hz arasinda segilir.

CRRE

Asagi tusu

Bu tus fonksiyon kodu bigimlendirme, fonksiyon kodu parametrelerini
degistirme ve frekans ekranindaki derecelerle degerleri azaltmak i¢in
kullanilir. Frekans ayarinin uzunlugu fonksiyon kodu F230 ile 0.001 ~ 1.00

Hz arasinda segilir

Run Run (Calistir) | Tus takimi kontrol modunda siiriiciiyii baglatmak i¢in (F200=0) kullanilir.
tusu
Bu tus ¢cok amaglidir:
1)  Koruma durumunda resetleme
2)  Fonksiyon kodu bigimlendirme ekraninda fonksiyon kodlar
arasindan se¢im yapma
3)  Parametreleri ayarlarken veri bitini segme
4)  F201=0 oldugunda bu tus, tus takimi kontrol modunda siiriiciiyii
Stop/Reset durdurabilir
(Dur/Resetle) | F 201 = 1 oldugunda bu tus, tus takim1 kontrol modunda siiriiciiyii
tusu durdurabilir ve terminal kontrolii ve bilgisayar kontrolii modunda acil bir

durumda harici olarak durdurma 6zelligine sahiptir
F 201=2, bu tus, tus takim1 ve terminal 3 hat kontrol, yon pals kontrolii
durdurma/baslatma, kod zamanlama ve bilgisayar uzaktan kontrol modunda

stiricliyti durdurabilir




4.2. Fonksiyon Parametresi Ayarlari
Kullanicilar fonksiyon kodu parametrelerini degistirmek igin ¢esitli uygulama modlarini kullanabilirler.
F100'de, tekrar kaynaga baglandiktan sonra parametrelerin yeniden ayarlanmasi gerekiyorsa kullanici
sifrelerini girin (Imalatg1 ayarlar1 veya imalatgmin sifresi diizenlendikten sonra kullanici sifresi 8'dir).
Sifrenin dogru bir sekilde girilmesi ile kullanici tekrar sifresini degistirebilir.

Parametre Ayarlama Adimlarn

Adim Tus islem Ekran
1 Mode] Fonksiyon kodunu goriintiillemek i¢in "mode" segenegine
tiklaym.

Stop/reset tuslarina tiklayin. DGT gostergesi kapali ise, segilen
fonksiyon kodu bolgesinde degistirilecek fonksiyon kodu
bolgesini segmek icin A/V tiklayin

Stop/Reset

N

ve istenen fonksiyon kodunu segmek i¢in A/V tuslarma tiklayin

)
Y

Fonksiyon kodunda ayarlanan verileri animsamak igin set
4 Set
tusuna tiklayin

1111E
= | = |I=2
< | 7 |12

Degistirilecek veri bitini segmek i¢in stop/reset tusuna tiklayin.
Veri bitini seg isareti bu bitin degistirilebilecegini gdstermek
i¢in yanip sdnecektir.

Stop/Rseset

=]

wn

-
K

Segilen veri bitini degistirmek igin A/V tusuna tiklayin

S Verileri kaydetmek ve ayarlamak i¢in set tusluna tiklayin ve
fonksiyon koduna doniin.

"Mode" tusuna tiklayn, degistirilen veriler gegersiz olur,
fonksiyon koduna geri doniiliir.

I
-

y
=

I
o
(=9
(¢

Tablo 4-2 Siire¢ asagida gosterilmistir

nput correctly user’s pass
ord (current display 0)

_ (@) _
(500 2=, [FIOM] I—*I EEE)=> DGT I—» A =2 [FITH
DGT Sct —

| a0 2[R .. ... {E5EE

Display
—

!

Display - Display
o DGT on
® DGT _off 1

Display
— [FTTY

Tablo 4.2. Parametre ayarlama adimlari



4.3 Fonksiyon Kodlarinin Gruplanmasi

200'den fazla fonksiyon kodu vardir ve sekil 4-3'de gosterildigi gibi 9 gruba ayrilmustir.

Sekil 4.3 Fonksiyon Kodlarinin Gruplanmasi

Maddeler Fonksiyon kodlar: Gruplar

Temel parametreler F100 ~ F160 1

Isletme kontrol parametreleri F200 ~ F260 2

Cok agamali hiz parametreleri F300~F360 3

Prog-ram-lanabllen g1r1§/Q1k1$ F 400 ~F460 4

terminali parametreleri

V/F kontrol parametreleri F500~F560 5

PI ayar1 Parametreleri F600~F660 6

Zamanlama ve tamm.lanabllen F700~F760 7

koruma parametreleri

Analog Sinyal Parametreleri F800~F860 8

Tletigim parametreleri F900-F960 9

4.4 Panel Ekranlan

Sekil 4-4 Panel Ekran1 maddeleri & Tanimlar

Maddeler Tanim

HF Tslemlerin resetlendigini gosterir: siiriiciide resetleme sonrasinda énceden
belirlenen frekans yanip sénecektir

50.00 Kaynaga baglandiktan sonra siiriiciide yanip sonecektir. Siiriiciiniin isleyisi i¢in
ayarlanan frekanstir. A/V tuslar dijital ayarlar: yapabilir.

10.00 Kontrol panelinde goriilen ekran. Siiriiciiniin frekans veya parametre ayarlarini
kullandigini gosterir.

F112 Fonksiyon kodlari(parametre kodlar1)

A25 Cikig akimi 2.5 A anlaminda kullanilir

U100 Cikis voltaji 100 V anlaminda kullanilir

L10.0 10 metre/saniye dogrusal hiz anlaminda kullanilir.

100 Kullanicilar tarafindan ger¢ek duruma gore farklilastirilan rpm (100 rpm) ya da
sayim degerlerini (100 adet) gosterir.

1.345 Doniis hizidir (13,450rpm)

OC1, 0C2, OC3, Aksakliklara iligkin bilgi ( bakiniz sayfa 55 ek 1)

OEl, OE2, OE3, OL1,
OL2, LU, PEr, OH,
AdEr, Cb, ESP, ErP,
Err




V. Fonksiyon Parametrelerine iliskin Talimatlar
5.1. Temel Parametreler

[ F 100 Kullanici kodu | Ayar araligi: 0 ~ 999 | Mft. Degeri: 8

o Parametreleri degistirmek istiyorsaniz gii¢ baglantis1 kurulduktan sonra dogru kullanici sifresini
girin. Aksi takdirde parametrelerin ayarlanmasi miimkiin olmayacaktir.
o Diger parametreleri degistirirken kullanilan "kullanicr sifrelerini” degistirin se¢enegini kullanin.

F 102 Siiriicti akimi(A) Mfr. Degeri: siiriicii modeline
tabidir

F 103 Siiriicii giicti (KW) Ayar araligi: 0.20 ~ 110.0 Mfr. Degeri: bu siiriiciiiin gii¢
degeri

F 105 Yazilim siiriim no.

F 106 Siiriiciiniin giris voltaji tipi Ayar araligi: 1: tek faz Mfr. Degeri: siiriicii modeline

3: ii¢ faz baglh
F 107 Siirticiiniin hesaplanmis giris Ayar araligi: 220 veya 380 | Mfr. Degeri: siiriicii modeline
voltaji (V) bagh

. Uretici tarafindan 6nceden belirlenmistir, {iriin giiciinii, ilgili voltaji, hesaplanan degerleri ve
yazilim siiriimiinii kullanicinin bilgisine sunmak iizere kaydetmek i¢in kullanilir

I F 111 maksimum frekans (Hz) | Ayar araligi: F112~400.0 | Mfr. Degeri: 60.00
. Siiriiciiniin isleyisi i¢in maksimum frekans: gosterir
F 112 minimum frekans (Hz) Ayar aralig1: 0.00 ~ MIN (50.000 Mfr. Degeri: 0.00
F111)

. Siiriiciiniin isleyisi i¢in gerekli minimum frekansi gosterir.
) o MIN (50,00, F111): 50.00 ile F111 arasinda iki degerden kiigiik olan anlamina gelir
Ornegin: F111=40.00 ise F112'nin ayar araligi 0.00 ~ 40.00'dir; F111= 60.00 ise F112'nin ayar aralig1 0.00

~50.00'dir.

| F 113 Dijital ayar frekansi1 (Hz) | Ayar araligi: F112 ~F111 | Mfr. Degeri: 50.00

. Siirticii frekans ayar modu 1 Dijital Frekans Ayart" ise (6rnegin F204=0 veya 1), frekans bu
fonksiyon kodu ile ayarlanabilir. Siiriicii baslatildiktan sonra otomatik olarak bu frekansta

caligacaktir.

. Frekans A/V tuslari ile veya yukari/asagi terminalinden ayarlanabilir

F 114, F116 1. ve 2. Hizlanma siiresi(S)

F115,F117 1. ve 2. Yavaglama Siiresi (S)

Ayar araligi: 0.1 ~ 3000 Mfr. Degeri: 20.0

. Hizlanma siiresi siirticiiyli 0 Hz’den maksimum frekansa kadar (F111) hizlandirmak i¢in gecen

stiredir.

o Yavaslama siiresi siiriiciiyii maksimum frekanstan (F111) 0 Hz'ye diislirmek i¢in gegen siiredir
. Programlanabilen giris terminali fonksiyonu (OP1 ~ OP8) 16 (hizlanma/yavaslama siiresi gegisi)
olarak ayarlandiginda bu terminal birinci ve ikinci hizlanma/yavaslama siiresi arasinda gecis i¢in
kullanilabilir. Bu terminale diisiik gii¢ seviyesi verildiginde siiriicii ikinci yavaslama/hizlanma
siiresini sececektir. Aksi takdirde birinci hizlanma/yavaslama siiresi zamani varsayilan olarak

kullanilacaktir.

| F 118 Doniis frekansi (Hz) | Ayar araligi: 50.00~400.00 | Mfr. Degeri: 50.00

. Motorun dl¢iilmiis frekansi

. Bu deger ¢alisma frekansindan diisiik oldugunda siiriicii sabit tork ¢iktisi verecektir. Bu degeri
astiginda siirekli gii¢ ¢iktisi olacaktir. Normalde doniis frekans igin 50 Hz segilecektir.

[ F 119 Gizli frekansi (Hz) | Ayar araligi: F112 ~F111 | Mfr. Degeri: 5.00
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o Cikis frekansi bu degeri agtiginda OUT terminali i¢in (veya rdle terminali) "Gizli frekans
iizerinden" fonksiyonu ile ters ¢ikti durumu olarak ayarlanacaktir; bu frekansin altinda oldugunda

terminal yeniden yiiklenecektir.

| F 120 ileri/geri gecis zamani (S) | Ayar araligi: 0.00 ~3000

| Mfr. Degeri: 2.0

* Bu parametre, siiriicii ileri hareketten ters
harekete dondiigiinde 0 Hz ¢ikt1 sirasinda
gereken gegis siiresini gosterir (sekil 5-1'de

f

gosterildigi gibi). Bu fonksiyonu ayarlamak yon

degisiminde mevcut vurusu kolaylagtirabilir.
. ileri/ters gegis zamaninda siiriicii

"dur" sinyalini aldig1 anda duracaktir.

Fig 5-1 Forward/reverse Swit

F 121 Durdurma modu (Hz) | Ayar araligi: 0: Yavaslayarak durma.1: serbest

Mfr. Degeri: 0

durug
. Yavaglama siiresi ile durma, siiriicii tarafindan kontrol edilen motorun yavaslamas: ve 0 HZ'de
belirlenen azalma siiresi ile durmasi demektir.
. "Serbest Durus" siiriicii "dur" talimatini alip ¢ikisi durdurduktan sonra motorun serbest bir

sekilde islemeye devam etmesi ve atalet ile durmasi anlamina gelir. "Serbest durus" modu

fonksiyon kodu F 700 ile segilir (0: derhal serbest durus, I: gecikmeli serbest durus) ve F701

(serbest durus ve programlanabilen ¢ikt: terminali hareketinde gecikme siiresi)

| F 122 Ters galigma yasak | Ayar araligi: 0: gegersiz 1: gegerli

| Mfr. Degeri: 0

Bu fonksiyon motorun ters hareketi ile yanlis isleyisin neden olabilecegi zararlarin meydana gelmesini

engeller.

F 124 Ters Sarsint1 frekansi

Ayar araligi: F112~F111

Mfr. Degeri: 5.00

F 125 Sarsint1 hizlanma siiresi (S)
F 126 Sarsinti yavaglama siiresi(S)

Ayar aralig1: 0.1~3000

Mfr. Degeri: 20.0

Sarsint1 fonksiyonu sadece terminal
kontrol moduna uygulanir (F200=1)
Sarsint1 iglevi CM'ye sarsintt
fonksiyonu olarak tanimlanan
Programlanabilen Giris Terminalinin
(Op1 ~ Op8) kisa baglant ile
baglanmast ile miimkiindiir.

[

Receiving jogging operation
instruction

Jogging Operation

uononnsur uonerado
SuiSSol Sutroway

it

Fig 5-2° Jogging Operation

F 127, F 129 Atlama frekansi A, B (Hz)

Ayar aral1g1:0.00 ~F111

Mfr. Degeri: 0.00

F 128, F130 Atlama genisligi A,B (Hz)

Ayar araligi: 0.00 ~5.00

Mfr. Degeri: 0.00




. Sistematik titreme motor belirli bir Output
frekansta ¢aligirken meydana Frequency
gelebilir. Bu parametre frekansi
atlamak {izere ayarlanmistir.

. Cikt1 frekansi bu parametrenin

ayarlanan degerlerine esit iken
siirlicli noktay1 otomatik olarak

atlayacaktir.

. "Atlama genigligi"atlama frekansi
dolayinda st limitten alt limite olan
araliktir.

. Sekil 5.3'de gosterildigi gibi atlama
frekanst = 20 Hz, Atlama genisligi
=5.00'dir ve ¢ikt1 17.5~22.5 Hz ig 5- ip Frequency
arasinda oldugunda siiriicli otomatik
olarak atlayacaktir.

time

F 131 Ekranlar Ayar aralig1:1~27 Mfr. Degeri: 127
1: Frekans 2: Doniis hizi

4: Deger saymm1  8: Cikis akimi
16: Fonksiyon kodu bigimlendirme
32: Cikis voltaji 64: Dogrusal hiz
127: Tiim ekranlar1 goster

1,2,4,8, 16, 32 ve 64 arasindan herhangi bir deger secildiginde sadece tek bir ekranin se¢ildigini gosterir.
Birden fazla ekran goriintiilenmek isteniyorsa ilgili ekran numaralarinin ekleyin ve toplam degerleri F131'in

"on

belirlenen degeri olarak alin, 6rnegin "frekans", "¢ikis akimi1" ve "fonksiyon kodu bigimlendirme"

istiyorsaniz F131'i 25 (1+8+16) olarak ayarlayin. Ekran Gaosterge Birim
Diger ekran numaralarini kapsayacaktir. Frekans 50.00 Hz

F131=127 oldugu i¢in tiim ekranlar Déniis Hizi 300 Rpm
goriiliir ve bunlarin fonksiyon kod bigimlendirmesi 1.345 10.000 rppm
secili olsa da olmasa da goriilecektir. Deger sayimi 99

Herhangi bir ekran1 kontrol etmek Cikis akimi A35 Amper
isterseniz degistirmek i¢in "mode" tiklamaniz Fonksiyon kodu F112
yeterlidir. big¢imlendirme

Her bir spesifik fiziksel miktar birimi ve | Cikis voltaji U100 Volt
gostergesi i¢in agagidaki tabloya bakiniz: Dogrusal voltaj L7.85 Metre/saniye
F 132 Motor kutup say1st Ayar araligi:1 ~ 6 Mfr. Degeri: 2
F 133 siiriis sisteminin siirme orani Ayar araligi: 0.1 ~ 100.00 Mfr. Degeri: 1.0
F134 Transmisyon carki yarigap1 (m) Ayar araligi: 0.001 ~ 1.000 Mfr degeri: 0.001

. Déniis hiz1 ve dogrusal hizin hesaplanmasi

Siiriictiniin maksimum frekans1 F111= 50.0 HZ ise motor kutup say1s1 F132=2 ve siiriis oran1 F133 =
1.0, Transmisyon ¢arkinin yarigapi ¢apt F134 = 0.05 m'dir ve transmisyon garkinin ¢evresi : 2[[r =
2x3.14x 0.05 = 0.314 metre

Aktarma saft1 doniis hizi: (60 x isletim frekansi /(direk gifti sayist siiriig orant) x (1-*0.03) =
60x50/(2x1.00) x ( 1-0.03) = 1455 rpm

(0.03: kayma orant)

Nihai dogrusal hiz: doniig hiz1 x ¢evre = 1455 x 0.314 = 456.87 metre/dakika = 7.61 metre /saniye

F 139 Gii¢ baglantist yeniden yapildiktan sonra veya Ayar aralig1:0: gegersiz 1: | Mfr. Degeri: 0
ariza sonrasinda otomatik olarak baglatma gecerli




Bu fonksiyon siiriiciiniin gii¢ baglantis1 kesildikten sonra yeniden baglandigini veya aksakliklara kars:

koruma durumunda otomatik olarak yeniden baslatilacagini gosterir. Gegersiz segeneginin segilmesi
stiriiciiye galiymaya baslamadan once "galig" sinyali gonderecektir.

. Siirliciiniin otomatik olarak baslamasindan sonra F705 ve F706 (sayfa 40) otomatik baslangi¢
zamanini ve araliklarini ayarlayacaktir. Bu fonksiyon sadece tus takimi kontrolii (F 20000), 3 hat
kontrolii (F200=1, F208 = 2 veya 3) ve yon pals kontrollii baslatma/durdurma (F 200 = 1 ve
F208 = 4) kontrol modlarina uygulanir.

F 160 Fabrika ayarlarina doniis Ayar aralig1 Mfr. Degeri:0

0: Fabrika ayarlarma donmez
1: Fabrika ayarlarina doner

gerektiginde F160'1 1 olarak

ayarlaym.

"Fabrika ayarlarma déniis" <_ -
sonrasinda F 160 degerleri otomatik
olarak 0 seklinde degistirilecektir.

Fabrika ayarlarina dontis Sekil 5-4 Fabrika Ayarlaria Donts
yapilmasi, parametre tablosunun

degistir siitunundaki "O" isaretli
fonksiyon kodlari igin herhangi bir isleve sahip degildir.

Siiriiciiniin parametrelerinde bir
aksaklik oldugunda ve fabrika _,—»
ayarlarinin yeniden girilmesi

5.2 Calisma Kontrol Parametreleri

F 200 Calisma kontrolii Ayar araligt:

0: Tug takimi1 kontrolii/485 iletisim kontrolil Mfr. Degeri: 0
1: Terminal kontroli
2: Bilgisayarin uzaktan kontrolii

. Tus takimi kontrolii/485 iletisim kontrolii siiriiciiniin isleyisinin tus takim1 veya 485 iletisim ara
yiiziine bagl kontrol kutusundan kontrol edildigi anlamina gelir. Motorun doniis yonii F207
(sayfa 28) olarak ayarlanir.

o "Terminal Kontrolii", "FWD", "REV" ve "X" fonksiyonlari ile adlandirilan (OP1 ~ OP8)
stiriicliniin isleyisini programlanabilen giris terminalinden kontrol edecektir. Fonksiyon kodu
F208 (sayfa 28) bakiniz.

. Bilgisayarin uzaktan kontrolii tiim bilgisayarin siiriictiniin isleyisini 485 iletisim ara yiizi
tizerinden kontrol edecegi anlamina gelir.

F 201 Stop/reset
tusunun
fonksiyonlari

Ayar aralig1

0: Sadece tus takimi1 kontrol modunda gegerlidir

1: Tiim modlarda gegerlidir

2: Tus takimi, terminal 3 hat kontrolii, baslat/durdur islemlerini
yon impuls ile kontrol ederken, kod zamanlamasi ve
bilgisayarin uzaktan kontroliinde gecerlidir

Mfr. Degeri: 0

o F201 = 0'dir ve tus takim1 kontrol modunda ¢alisirken bu tusu tiklarsaniz yavaglama siiresine
gore duracaktir.

. F201=1 oldugunda tus takim1 kontrol modunda ¢aligma sirasinda bu tusa tikladiginizda siiriicii
yavaglama siiresine gore duracaktir; terminal kontrolii veya uzaktan bilgisayar ile kontrol
modunda islerken bu tusa tiklarsaniz siiriicii duracaktir. Ayni zamanda tus takimi kontrol birimi
de "ESP" hata sinyalini ekranda gosterecektir

. F201 =2 oldugunda bu tus, tus takimi kontrolii, terminal 3 hat kontrolii, yon palsi ile kontrol
edilen baslat/durdur kontrolii, kod zamanlama ve uzaktan bilgisayar ile kontrol modlarinda
calisacaktir. Caligma sirasinda bu tusa tiklarsaniz siiriicii yavaslama siiresine gore duracaktir.




Siiriicii kritik konumunda calisirken bu tusa tiklarsaniz siiriicti duracaktir. Ayni zamanda tus
takimi kontrol birimi de ekranda "ESP" hata sinyalini verecektir.

F 204
Temel Hiz
Kontrol
modlart

Ayarlar araligi:

0: Dijital frekansin ayari, tus takimi ve terminal asag1 ve yukari tuslarinin
ayar1, kapali iken kayit yapmaz.

1: Dijital frekans ayart, tus takimi ayari ve terminal ASAGI ve YUKARI
ayart, kapali iken sonuglari kaydeder

2: Cok hiz ayar1

3: Analog kanal 1 (AN1) Hiz Ayari

4: Analog Kanal 2 (AN2) hiz ayar1

5: Analog kanal birlesik hiz kontrolii: 1: k1 * ANI +k2* AN2 ("AN1" ve Mfr degeri=0
"AN2" Analog kanali Anl ve An2 ile analog girisini gosterir)

6: Analog kanali birlesik hiz kontrolii 2: k1*AN1- k2* AN2 (yukarida
gosterildigi gibi Anl ve An2 ile ayni1)

7: Puls frekanst ile ayarlanan hiz kontrolii

Kod Hiz kontrolii siiriiciiniin terminallerin gesitli anahtarlama durumu
kombinasyonlari ile ¢aligtigini gosterir OP1 ~ OP8

9:Analog kanali birlesik hiz kontrolii: 3: k1* AN1 + k2*(AN2- 5V)

10: Tus takimi potansiyometre hiz kontrolii se¢imi: bu fonksiyon, dahili
fren fonksiyonu olmayan tek fazli siiriicii ve ti¢ fazli 11 ~ 110 KW
stiriiciiler i¢in mevcuttur

Cok agamal
bunlar fonk:

1 hiz kontrolii gok agamali hiz isleyisini, otomatik doniisii ve 8 agamali hiz ile igleyisi igerir ve
siyon kodu F210(sayfa 29) ile segilecektir. Faz hiz isleme frekansi tus takimindan A/V tuslart

veya "ASAGI" ve "YUKARI" terminalleri ile frekans ayar1 sonuglari gii¢ kaynagi kapatildiginda
saklanmayacak sekilde ayarlanabilir. Tlgili fonksiyon parametre ayarlar1 igin bakiniz 5.3 gok asamali hiz

parametresi

(31).

Analog sinyal ile hiz kontrolii durumunda, fiili analog sinyal ve frekans ayar1 gerekleri girdisinde
gore F800, F801, F807 ve F808 (sayfa 41) ayarlanir. Ayni zamanda baglant teli terminalinden
giris analog tipini segin.

Giris analogu siiriicliniin ¢aligma frekansini veya PI ayarlayacaktir.

Pals frekansi ile ayarlanan hiz kontrolii gevresel ekipmanin siiriiciiniin ¢alisma frekansimi OPI
terminali yoluyla puls frekans girdisi iizerinden kontrol edecegi anlamina gelir. (F 408= 23=
Ilgili fonksiyon parametreleri igin bakiniz F809 ve F810 (sayfa 42)

Kod hiz kontrolii durumunda frekans, kod hiz kontrol fonksiyonu ile programlanmis giris
terminali ile ayarlanacaktir (bu terminal fonksiyonu 18 olarak tanimlanmustir):

Kod Hiz Kontrolii Frekans1 = terminal girdisinin ikili rakami x maksimum frekans /255

Kod hiz kontroliinii kullanirken, giris terminali programlanabilir ve OP1 ~ OP 8 fonksiyonu
yeniden tanimlanabilir.

Cesitli hiz kontrol modlari i¢in bakiniz 6.2 Hiz kontrolii modu (sayfa 45)

Atlama Terminalinin kullaninm

Siirticiitin kontrol terminallerinin yaninda ii¢ adet jumper(atlama) Ul Vk

02

terminali vardir, J2, J3 ve J4 (sagdaki sekilde gosterildigi gibi).

Siyah boliim kisa devre ignesinin yerini gosterir ve tireticinin
ayar durumunu yansitir. Baglanti terminalleri dis analog O O
miktarinin giris modunu segme fonksiyonuna sahiptir — harici
voltaj, dig akim ve tus takimi kontrol birimi i¢in analog miktari.
10 V olan Referans voltaji kullanicin siiriicii terminali segimi igin

mevcuttur. o

"ANT1" kanal analog girdi tipi J3 ile segilir. "AN2" kanal analog

girdi tipi J4 ile segilir; kisa devre ignesi "I" tarafinda 13 12 J4
11 AN1 12

Note 3



ayarlandigindan , 0 (4) ~ 20 mA akim girilebilir;I kisa devre ignesi "U" iizerinde ayarlandigindan 0 ~ 10 (5)

v girilebilir.

J2 "AN1" kanal girdisi be tus takim1 potansiyometre girdisi arasinda se¢im yapmak i¢in kullanilir. Tus takimi
kontrol biriminde potansiyometre yoksa J2'nin imalat¢1 ayarlarmin degistirilmesine gerek yoktur.

Not 3: Dahili fren birimi igeren tek fazli siiriicii ve iig fazli 11 ~ 110 kW siiriicii i¢in "J2" baglant: teli yoktur.
Tus takimi potansiyometre analog (Vk) se¢cimi fonksiyon kodu F204 (F204 =10) ile ayarlanir.

Sekil 5.1 Baglanti teli terminalinin durumu ve gerceklestirilen ilgili fonksiyonlar

Gergeklestirilen Baglant1 terminalinin Gergeklestirilen Baglant1 terminalinin
fonksiyon durumu fonksiyon durumu
02
Ul Vi
Analog kanali lizerinden ! @ Analog kanali izerinden B
giris voltaj analogu E giris voltaji analogu 2
1(AN1) o (AN2) =
13 12 14
I AN1 2
Ul Vk U2
@
Analog kanal1 izerinden < < I
giris akim analogu 1 a a Analog kanali lizerinden a
(AN1) giris akimi analog (AN 2)
13 J2 J4
11 ANIL | 12
Vk
Tus takim1 kontrol
biriminin giris voltaj B
analogu (sadece
. . ()
potansiyometre igeren tus
takimi kontrol birimi i¢in) J2
AN1 .. .
F 207 tus takimi1 yoniiniin Ayar araligi: 0: ileri 1: geri Mfr. Degeri:0
ayarlanmasi

Tus takimi kontrolii modunda (F200=0), motorun ¢alisma yoniinii ayarlayin

Ayar araligi

: iki hat tipi 1

1: iki hat tipi 2

2: i hat tipi 1

3: ii¢ hat tipi 2

4: yon palsi ile kontrol edilen baslat/durdur

=4

F 208 Terminal Kontrol

modu Mfr. Degeri:0

o Terminal isletme kontrolil i¢in bes mod vardir. Sekil 5.2'de gosterildigi gibi ( &3)
. . . . 9 1 & .

. isareti anahtarin agik ve (SE) ) isareti anahtarin kapali oldugunu ve (o o) isareti normalde
acik temas noktasini gosterir, "FWD", "REV" ve "X" Op1 ~ OP 8 programlamasinda atanan ii¢
terminaldir.




Sekil 5.2 Terminal Kontrol Modu

F208 Gergeklestirilen Terminal Fonksiyonu ve Kontrol déngiisii kablosu
0: iki hat tipi 1 0 0—{“FWD” terminal—“a¢ik”: dur, “kapali™" ileri hareket
ileri/dur 0 o—| ‘REV” terminal—* agik™: dur, “kapali”: geri hareket
geri/dur “CM” terminal—ortak ug

1: iki hat tipi 2 ——© o—FFWD?” terminal—* agik”: dur, “kapali”: calisma modunda
ileri/dur |—O o—“REV” terminal—* agik™: dur, “kapalr”: geri
geri/dur (O o -
CM” terminal—ortak ug
. . —oTo—“X terminali (agik : dur)
Z: u_f h%“pl 1 é-o_F ‘WD terminali — ileri hareket sinyali, kapali: ileri hareket
lgzg ' dﬁ; s IREV terrpinqli — geri hareket sinyali, kapali: geri hareket
CM terminali — ortak ug
i n i
S o FWD terminali — kapali: ¢alisma modunda
3: iig hat tipi 2 STs X terminali (agik : dur)
ileri/dur © < IREV terminali — ileri/geri hareket sinyali, agik: ileri
geri/dur hareket, kapali: geri hareket
M terminali — ortak ug
4: yon impuls ile é— “FWD terminali — impuls baglatma/durdurma sinyali: ileri
baglatma/durdurma n hareket/dur
kontrolii 0 0—|REV terminali — impuls baslatma/durdurma sinyali: ters
ileri/dur hareket dur
geri/dur CM terminali — ortak ug

F 209 Durum hiz1 degistirme kontrolii

Ayar aralig1:
0: Faz hizinin ayarlamak yasak Mfr. Degeri:0
1: Faz hizin1 ayarlamaya izin verilmis

F210 Durum hiz tipleri

Ayar aralig1:

0: Cok asamali galigtyor.
1: Otomatik devir galistyor
2: 8 agamal1 hiz ¢aligtyor

Mfr. Degeri: 0

F211 Otomatik Devir Isleme Hizinin
secimi

Ayar araligt: 2~ 7 M. Degeri: 7

F212 Otomatik Devir Caligma Siiresinin

secimi

Ayar aralig1: 0~9999 Mir. Degeri : 0

F213 Serbest hareket se¢imi — Otomatik
Devirde ¢aligma sonrasi se¢im

Ayar aralig1: 0 : durl: en son basamak
hizinda ¢aligma

Mfr. Degeri: 0




o Faz hiz1 degisiklik kontrolii, ¢ok fazli hiz igleyisi sirasinda ¢aligsma hizini belirlemek i¢in tus takimi
A/V tuslarmi veya YUKARI ve ASAGI terminallerinin kullamlip kullanilmayacagim belirtir. Bu
ayar fonksiyon kodu parametresini degistirmeyecek ve gii¢ kaynagi ile baglanti kesildiginde bellege
kaydetmeyecektir. Fonksiyon kodu ile ayarlanan parametreler bu nedenle baglanti kesildiginde ¢ok
asamali hiz frekansi igin tekrar girilecektir.

o "Bir kez" bir hafta boyunca sabit faz hizinda otomatik devir igleyisi anlamindadir.

. F212=0 ise siiriicii "dur sinyali" ile durdurulana kadar ¢aligmaya devam edecektir.

. F212>0 siiriicii, siiriicii sabit siire devir hareketini ayarladiktan sonra (F 212 tarafindan ayarlanacaktir)
F213 ile ayarlanan modda otomatik devir isleyisini sonlandiracaktir. F 213= 0 ise duracak, F213=1 ise
en son hizda galigmaya devam edecektir.

Ornegin: F211=3, F212=100, F213=1, 100 kere 3 hizda otomatik devir ¢aligma modunu segin. Otomatik

devir ¢aligmasindan sonra 3. hizda ¢aligtirmaya devam edin.

Anerclmulanng b
Start auto 100 times Keep running
irculatingung S at 3™ speed

Sekil 5.5. Otomatik devir
—_
F 214kl Ayar araligi: 0.0~10.0 Mfr. Degeri:1.0

F215k2 Ayar araligi: 0.0 ~10.0 Mfr. Degeri: 1.0

. k1 ve k2 F 204=5 ,6 ve 9 oldugunda oranti parametreleridir. Birlesik hiz kontroli, fiili giris
analog degeri gevresel ekipman ve orant1 parametreleri i¢in ayarlanan degerlerin sonucu olarak
ortaya ¢ikacaktir. Ornegin k1= 0.5 oldugunda, k2= 2.0 oldugunda AN1 kanali iizerinden
stiriicliye girilen analog araligi k: 0.0 ~ 5.0 V olacaktir; AN1 kanali lizerinden siiriiciiye girilen
analog araligi: AN2 kanali lizerinden siiriiciiye girilen analog araligi: 0.0 ~20.0 V

F 221 Frekans Bolimleri sayimi Ayar araligi: 0~1000 Mfr. Degeri: 1
F 222 Sayim siirelerinin ayarlanmasi Ayar araligi: F224~9999 Mfr. Degeri:1
F224 Tahsis edilen sayim siireleri Ayar araligi: 1~F222 Mfr. Degeri:1

. Sayim frekans: bolimii fiili puls girdisi oranini ve siiriiciiniin sayim siirelerini ifade eder, 6rnegin
Siirticii sayim siiresi : Fiili pals girdisi/sayim frekans1 boliimit
Ornegin F221=3 oldugunda siiriicii her 3 harici impuls girdisi igin sayim yapacaktur.

. Belirli bir sayida puls say1s1 OP1'den girildikten sonra "ayarlanan sayim siirelerine ulagma"
fonksiyonu ile programlanmis Cikti terminali tarafindan sayim genisligi palsina iliskin olarak
sayim siirelerini ayarlayin (CIKIS terminali veya role). Sayim degeri sabit siireye ulastiginda
sayim yeniden bagslayacaktir.

Sekil 5-6'da gosterildigi gibi; F221=1,F222=8, F417=7 oldugunda CIKIS OP1 8. palsi girdiginde bir

talimat sinyali gonderecektir.

. Atanan sayim siireleri, sayim degerleri belirlenen siireye ulasana kadar belirli bir sayida puls
sayist OP1'den girildikten sonra "ayarlanan sayim siirelerine ulagma" fonksiyonu ile
programlanmis Cikt1 terminali tarafindan puls ¢iktisini ifade eder (CIKIS terminali veya role).

Sekil 5-6'da gosterildigi gibi; F221=1,F224=5, F222=8, F416=8 oldugunda rdle, CIKIS OPI 1 5. pulsu

girdiginde bir talimat sinyali gonderecek ve réle "sabit sayim siiresi 8" olana kadar bir ¢ikt1 sinyali

gonderecektir.

1

2 3
( M re JrrJu
OP1 Input: - 1

OUT:
Relay: I l—

Sekil 5.6 Sayim surelerinin ayarlanmasi& sabit sayim




[ F230 Frekans ayar uzunlugu (Hz) | Ayar aralig: 0.01~1.00 | Mfr. Degeri:0.01

Bu parametre A/V tuslarinin ayarlanmasi veya Yukari ve Asagi terminaline denk gelen frekans
degistirme degerinin ayarlanmasi anlamina gelir.

5.3. Cok asamal hiz parametreleri

Ayar araligi: Mfr. Degeri:
F300,F306, F312, F318, F 324, 0: ileri g?g:g g(l)g:
F330, F336, faz hiz1 galisma yo6nii 1: geri

F324=0 F330=0
F336=0

Her hiz i¢in ¢aligma yo6nii sunulacaktir.

Tus takimi kontrolii /485 iletisim kontrolii (F200=0) veya uzaktan bilgisayar ile kontrol (F
200=2), faz hiz1 ¢alisma y6nii yukaridaki fonksiyon kodu ile ayarlanacaktir; terminal ile kontrol
edildiginde (F200=1) faz hiz1 ¢aliyma yonii "FWD", "REV" ve "X" fonksiyonlari ile tanimlanan
giris terminali ile kontrol edilecektir. (Bak:tablo 5.2.)

F301, F 307, F313, F319, F325, F331 ve F337, asama Avar araligt: 0.1~3000
hiz1 hizlanma siiresi (S), F304, F310, F316, F322, ¥ gt Mfr. Degeri:20.0
F328, F334 ve F340 agama hizi1 azalma siiresi (S)

* Her bir hiz i¢in azalma ve yavaglama siiresi verilecektir.

F302, F308, F 314, F320, F326, F332 ve ‘;yl*irzirg‘}llg; g;g: ;3'88
F338 asama hiz1 ¢alisma frekansi (Hz) :

Mfr. Degeri:F302=5.00
F308=10.00

F326=25.00
F332=30.00
F338=35.00

Her bir hiz i¢in ¢alisma frekansi verilecektir.

Cok asamali hiz kontrolii durumunda, A/V tuslarini veya Asag1 ve Yukar1 terminallerini
kullanarak hiz kontroliiniin faz hiz1 frekansin1 kullanmasina izin verilir.

F303, F309, F315, F321, F327, F333 ve F339

Faz hizs Calisma siiresi (S) Ayar araligi: 0.1~3000 Mfr. Degeri:20.0

Calisma siiresi her hiz i¢in verilecektir

Otomatik devir modunda (F210=1), faz hiz1 ¢aligma siiresi yukaridaki fonksiyon kodlari ile
belirlenecektir. Cok basamakli ¢alisma sirasinda (F210=0) veya 8. hizda ¢alisirken (F210=2)
basamak hizinda calisacaktir ve gevresel ekipman kontrolii durdurulacaktir. Bu nedenle faz hizi
caligma siiresi kisith degildir.

F305, F311, F317, F323, F329, F335, F341 faz hiz1 Ayar araligi: Mfr. Degeri:0.0
durdurma/bekletme siiresi 0.0~3000

Durdurma/bekletme siiresi her hiz i¢in verilecektir
Otomatik devir modunda iken (F210=1) siiriicii faz hiz1 bekletme/durdurma siiresini
kullanacaktir. Birden fazla asama ile ¢aliyma modunda (F210=0) veya 8. hizda ¢alisirken faz

hizinda galisacaktir ve gevresel ekipman kontrolii durdurulacaktir. Bu nedenle faz hizi
durdurma/bekletme siiresi ile kisitlanmustir.

F 342 Faz hizlari i¢in birlesik hiz
kontroliiniin se¢ilmesi

Ayar araligi: 0: yasak

1: izin verilmig Mfr. Degeri: 0




F343 Faz hizlar igin birlesik hiz
kontrol modunun segimi

Aralik ayar1:

0: ok agamali galigma frekansi+ F344 i¢in
belirlenen degerler Mfr. Degeri: 0
1: ¢ok agamali ¢alisma frekans1 + AN2 kanal
analog degerleri

F344 Faz hiz1 birlesik hiz kontrolii
icin Dijital frekans ayart (Hz)

Ayar araligi: 0.00 ~20.00 Mir. Degeri: 0.00

Basamak hizlari i¢in birlesik hiz kontrolii hem ¢ok asamali hiz kontrolii hem de dijital hiz
kontrolii ve analog hiz kontrolii ile kontrol edilebilir. Bu hiz kontrol modu sadece ¢ok agamali ve
8 agamali calisma modunda kullanilir ve otomatik devir modunda kullanilmaz 6rnegin bu kosul
birlesik hiz kontroliinii secerken F210=0 veya 2 olarak belirlenmelidir.

F 343=0, ¢ok fazli hiz kontrolii ve dijital hiz kontrolii ile kontrol modunu segin. Her hizda
isleyen frekans ¢ok fazli hiz belirleme frekanst ile dijital frekans degeri setinin toplamini
verecektir. Dijital frekans degerleri F344 ile ayarlanacaktir.

Ornegin: her faz hizinda mevcut galigma frekansi igin ayarlanan degerler: F302= 5.00, F308=
10.00, F314=15.00, F320=20.00, F326= 25.00, F332=30.00, F338=35.00. F344= 10.00 olarak
ayarlamak i¢in her faz hizi i¢in ¢aligma frekans: birlesik hiz kontrolii durumunda soyledir: F302=
15.00, F 308=20.00, F314= 25.00, F320=30.00, F326 = 35.00, F332=40.00, F338=45.00

F 343=1, ¢ok basamakl1 hiz kontrolii ve analog hiz kontrolii ile kontrol modunu se¢in. Her hizda
isleyen frekans ¢ok basamakl1 hiz frekansi ve AN2 kanal analog degerlerinin toplamidir. AN2
i¢in belirlenen Analog degerleri, 0~ 10 V( AN2 kanali iizerinden ¢evresel ekipman ile sunulur),
ilgili frekans O~ 10 Hz.

Ornegin her hizda isleyen frekans igin belirlenen degerler: F302= 5.00, F308= 10.00, F314= 15.00,
F320=20.00, F326=25.00, F332=30.00, F338= 35.00. A2 kanal analogu i¢in ayarlanan degerler 5.0 V
ise, birlesik hiz kontrolii durumunda ¢aligma frekansi her hiz i¢in soyledir: F302= 10.00, F 308= 15.00,
F314=20.00, F320=25.00, F326 = 30.00, F332=35.00, F338=40.00



5.4 Programlanabilen Giris ve Cikis Terminali Parametreleri
5.4.1. Programlanabilen Giris terminali

F 408 ~ F415 Terminal
fonksiyonunun tanimi

Ayar araligi: 0~23

Mfr. Degeri:
F408=9, F409= 1, F410=2,
F411=3, F412=7, F413=13,

F414=14, F415=4

OP1 ~ OP8 terminal fonksiyonu ayr1 ayr1 tanimlanacaktir. Her terminal igin 22 fonksiyon mevcuttur.
Tablo 5.3 Programlanabilen Giris Terminali Fonksiyonu

F408~F415 Tanim Aciklamalar

0 Fonksiyon yok

1 Coklu hiz terminali | Coklu hiz fonksiyonu tanimlamada kullanilir,

2 Coklu hiz terminali 2 birden fazla hiz kontrolii i¢in bakiniz 6.2 Hiz

3 Coklu hiz terminali 3 kontrolii modu

4 Resetleme Aksaklik meydana geldiginde‘ bu_t;minal CM ile
kisa devre yapar ve bu da geviriciyi sifirlar
Calisirken bu terminal Cm ile kisa devre yapar ve

5 Serbest durug bu da geviriciyi serbest durus konumuna geri
getirir.

6 Rezerve
Siirticii "acil durumda disaridan durdurma sinyali"
aldiginda derhal ¢ikist durduracaktir. ESP hata

7 Harici acil durdurma sinyali ekranda goriilecektir. Acil durumda harici
olarak durdurma sinyalinden sonra cihaz
sifirlanabilir.

Hizlanma/yavaglama sirasinda bu terminal (6rnegin
bu terminal CM ile kisa devre yapar) calisir.

3 Hizlanma/Yavaslama yasak Siiriicii hizlandirma/yavaglamay1 durdurur ve
mevcut ¢alisma frekansint muhafaza eder ve bu
terminal islemez (6rnegin bu terminal CM ile
ayrilir) ve hizlanma/yavaslama siireci devam eder.

9 Sarsinti ileri hareket JOGF Bu termina!in ,CM ile laisa de\_/re yapmasi
sarsintinin ileri hareket etmesine neden olabilir.

10 Sarsintinin geri hareketi JOGR Bu terminalin CM ile kisa devr§ yapmast e
sarsintinin geriye hareket etmesine neden olabilir.

11 Tleri hareketle frekans artigt Bu terminal isletme panelindeki A tuguna denktir

12 Geri hareketle frekans diigiisit Bu terminal igletme panelindeki ¥ tuguna denktir

13 "FWD" terminali Siiriicti terminal hareketi igin kontrol terminali.

14 "REV" terminali Terminal kontrol modu i¢in bakiniz Tablo 5.2

15 Ug hat tipi X giris terminali ggﬁﬂ;iﬁ?&?g ﬁjﬁllll?rn bir terminali siiriicilyii
Birinci ve ikinci hizlandirma/yavaslama siiresinde
gecis igin kullanilir. Bu terminal ¢alisirken
(6rnegin CM ile kisa devre yaptiginda) ikinci

16 Hizlanma/yavaslama siiresinde gegis | yavaslama/hizlanma siiresi ger¢eklesir. Bu terminal
caliymadiginda (6rnegin Cm ile acik devre
olusturdugunda) birinci hizlanma/yavaglama siiresi
kullanilir.

Siirticii ¢iktiyr derhal durduracaktir ve galigma
sirasinda "gevresel ekipman hatas1" girig sinyali

17 Cevresel ekipmanda aksaklik olusursa ekranda ErP ifadesi goriilecektir.

"Cevresel ekipman hatast" sinyali kaybolana kadar

sifirlanmayacaktir.




Bu fonksiyon segildiginde OP1 ~OP 8 ikili dijital
giris terminali olarak hareket edecektir. OP1
terminali ikili dijitalin alt boliimiine denk gelirken

18 Kodlama Hhz kontrold giris terminali | o "'y i1 atcamun tist boliimiinde denk gelir. Tlgili
konumlarin terminalleri ¢aligirken 1 olarak
ayarlayin. Aksi takdirde 0 olarak ayarlayin.

Hiz kontrol modu PI'yi F204'e ¢evirin. Fonksiyon

19 Kapali dongiinin  agik  dongiiye | terminali CM ile agik devre kurdugunda kapali

dontistiirilmesi

dongii tarafindan kontrol edilecektir. CM ile kisa
devre yaptiginda acgik dongii ile kontrol edilecektir.

Birlesik kanal hizi kontroliiniin tek

Birlesik hiz kontrolii ve tek kanal analog hiz

20 kanal hiz kontroliine cevrilmesi kontrolii arasinda gegisi gerceklestirir (varsayilan
ANI1 kanalr)
21 Terminal sayimi Dahili sayagla sayim palslarinin girilmesi
22 Sayim degerinin sifirlanmast Terminal sayim degerini sifirlayin.
.. - F408=23 oldugunda harici giris pulsu ile hiz1
23 Puls Frekans giris terminali (sadece ayarlayn puls girisinin maksimum frekansi : 9999

OP1 igin gegerlidir)

Hz.

2 Uyart: 1. Giris terminalinin Sayim pals frekans1 300 HZ'nin iizerine ¢ikmamalidir. Aksi takdirde

sayim hatas1 goriilecektir.

2. Kodlama hizi1 kontrolii haricinde diger terminal fonksiyonlarinin yeniden tanimlanmasina izin

verilmez
5.4.2 Programlanabilen Cikis Terminali

F 416 Role ¢iktist

F417 OUT Terminali ¢ikist

Ayar araligi: 0~ 13

Mfr. Degeri: 1

Mfr. Degeri: 4

. Programlanabilen ¢ikis terminali kolektor agik devre giris terminali Out ve réle ¢ikti terminali

TA, TB ve TCyi igerir.

. Asagidaki tablodaki ¢ikt1 terminali hareketi role ¢ekimini gosterir: TA, TC kapali, TB, TC
baglantisinin kesilmesi. OUT terminali diisiik rezistans ile isler konumdadir.

Tablo 5.4 Programlanabilen Cikis Terminali fonksiyonu

F416, F417 Tanim Aciklamalar

0 Fonksiyon yok

1 Siiriicii Hatalarina kars1 koruma | Bu terminal siiriicii diisiik voltaja kars1 koruma haricinde
hatalara kars1 koruma modunda iken hareket edecektir.

2 Gizli frekans(Over latent Bu terminal ¢aligma frekansi F119 i¢in belirlenen degerin

freguency) siitiine ¢iktiginda igleyecektir. Bu terminal ¢alisma

frekansi belirlenen degerden diisiik oldugunda
sifirlanacaktir.

3 Serbest durug Bu terminal serbest durus sinyali verildiginde ¢aligacaktir.

4 Agik Siiriicii Bu terminal siiriicli ¢alistiginda galigacaktir. Siiriicii
durdugunda da eski konumuna donecektir.

5 DC Freni siiresince Bu terminal siiriicii DC fren konumuna girdiginde
caligacaktir.

6 Hizlanma/yavaslanma siiresinde | Bu terminal hizlanma/yavaslama siiresi gegis talimati

gecisi gosterir gergeklestiginde caligacaktir.

7 Sayim degerine ulagma Bu siiriicii harici sayim talimatini tasidiginda ve sayim
degeri F222 i¢in belirlenen degere ulastiginda isleyecektir.

8 Atanan sayim degerine ulasma Bu siiriicii harici sayim talimatini tasidiginda ve sayim
degeri F224 i¢in belirlenen degere ulastiginda isleyecektir.

9 Asin yiike iliskin erken sinyal Akim belirli bir degere ulastiginda bu terminal ¢alisacak
ve asir1 yiike kars1 koruma sinyali génderecektir.

10-13 Rezerve




5.4.3 Analog Cikis Terminali

F 418 FM Cikis fonksiyonunun Ayar arahg::
Secilmesi 0: ¢ikt1 frekansi degerini gosterir
1: ¢ikt1 akim degerini gosterir

Mfr. Degeri: 0

o "Cikis frekansini goster" fonksiyonu segildiginde, ¢ikig O~ 1
frekans) tekabiil eder.

0V’a ,0~F111'e (maksimum

o "Giris frekansin1 goster" secenegi segildiginde, 0~ 10 V ¢ikt1 O~Ie'ye takabiil eder. (Siiriiciiniin

hesaplanmig akimi)

F 419 FM Cikis kalibrasyonu (%) | Ayar arahg::
0~200

Mft. Degeri: 100

. Bu fonksiyon FM ¢ikt1 hatasini kalibre etmek i¢in kullanilir.
olacaktir.

Kalibrasyon degeri fiili 6lgiime tabi

F 420 IM (FM) Cikis araligmin | Ayar arahg:
Secilmesi 0:0 ~20 mA (0 ~10V)
1:4 ~20 mA (2~10 V)

Mfr. Degeri: 0

. Akim ¢iktr araliginin (Voltaj) uygun se¢imi farkl dl¢timlere
5.5 V/F Kontrol Parametreleri
5.5.1 V/F Karsilama ve tasima dalga frekansi

tabi olacaktir.

[ F 500 Kayma [ Ayar arahg: 0.00 ~ 0.08

| Mfr. Degeri: 0.03

. Kayma daha biiyiik asir1 yiikle artacaktir. Parametre degerinin ayarlanmasi motorun fiili doniis

hizini 6l¢iilmiis doniis hizina yaklagtiracaktir.

modu 2: kare

F 501 V/F Akim kontrol Ayar arahigr: 0: diiz ¢izgi 1: poligonal Mfr. Degeri: 0

F 502 Tork promosyonu (%) | Ayar arahgi: 1 ~ MIN (15, F506)

Mfr degeri: 5

o Uriinde,"V/F" egrisi i¢in diisiik frekansta ¢iktr V(%)
torkunu ilerletmek i¢in 3 kontrol modu vardir.
e Torkun ilerletilmesi, poligonal hat tipi V/F akiminin
secimi i¢in F502 ile ayarlanabilir. Yiiksek deger
ayar1 daha fazla karsilamaya (Sekil 5.7'de
gosterildigi gibi) ve daha fazla baslatma akimina

neden olacaktir. Yiiksek degerler siiriicliniin agir1
akima kars1 korunmasini saglar.

e Kare V/F akimi fan pompalarimm kullanildigt
yerlerdeki gerekleri yerine getirecektir

Devrilme fV
husl

Fig 5-7 Torque Promotion

e Kullanici, V/F akimi i¢in 6zel bir gereksinime ihtiya¢ duyuyorsa esnek ayarlar i¢in poligonal hat tipi V/F

akimi segebilir.

e MIN (15, F506) 15 ile F506 arasinda ayarlanan iki degerden kiigiik olan1 gosterir.

F 505 Kkullanic1 tarafindan tanimlanmis Ayar arahgr: Mfr. Degeri: 10.00

frekans noktasi 1 (Hz) F 112 ~F507

F 506 Kullanici tarafindan tamimlanan Ayar arahig: Mfr. Degeri: 30

voltaj noktasi (%) F502~MIN (100, F508)

F507 kullanici tarafindan tanimlanan Ayar arahig: Mfr. Degeri: 20.00

frekans noktasi 2 (Hz) FS505~F 118

F508 kullanicr tarafindan tanimlanmis Ayar arahgn: Mfr. Degeri: 40

voltaj noktasi 2(%) F506~MIN (100, F509)

F509 Doniis frekansi ilgili voltaj (%) Ayar arahg:: Mfr. Degeri: 100
F508~ 100




o Kullanict kendi poligonal hat tipi V/F
egrisinde gereklere ve fiili yiike gore

sekil 5.8'de gosterildigi gibi
tanimlayabilir.

o MIN (100, F508) 100 ile F508 arasindaki
degerlerden kiiciik olan1 gdsterir.

V(%)
LES09

F508
F506

502

L L
ES05.. F507 EL18 f
SCKil5.8 Poligonal hat GpL V/F akimi
[ F511 otomatik voltaj ayar | Ayar arabgi: 0: ayar yok 1: ayarlt | Mfr. Degeri: 0 |

o Giris voltaji olmadan dalgalanma durumunda bu fonksiyon ¢ikis voltajini sabit tutmak igin
otomatik olarak PWM g¢iktisinin oranini ayarlayabilir.

F512 Tasiyic1 dalgasi
frekans ayan (Hz)

Ayar arahgi: 1~ siiriicii modeline gore
ayarlanan degerler

Mfr. Degeri: siiriicii modeline
bagli degerler

o Tastyict dalgasi frekanst siiriici PWM dalgasini verdiginde modiile olan frekanstir.

. Tag1yici dalgasinin ilerletilmesi ¢ikti akiminin dalga seklini gelistirebilir, motor sesini azaltabilir
ancak siiriiciide sicaklik artacaktir.

I F513 Tasiyic1 dalga secimi

| Ayar araligr: 0: yasak 1: izin verilmig

| Mft. Degeri: 1 |

. F513 =0 : siiriicii F512 ile ayarlanan tasiyici dalgas ile modiile olacaktir.
. F 513 =1 siiriicii rasgele tastyic1 dalga modiile etme modunda galisacaktir ve bu da sesi etkin bir

sekilde azaltacaktir.

5.5.2 Fren Parametreleri

F514 DC Fren Fonksiyonun

Ayar arahig: 0: Yasak
1: Baslangig sirasinda fren

Mfr. Degeri: 0

secimi 2: Dururken fren
3: Baslangi¢ ve durdurma sirasinda fren
F515 DC Freni baslangic Ayar arahg: o
frekansi (Hz) 0.00~ 5.00 M. Degeri: 5.00
F516 DC Fren akimi (%) Avar arabi: Mfr. Degeri: 100
F517 Baslangi¢ aninda Fren Ayar arahgn: o
siiresi (S) 0.00~ 10.00 Mir. Degeri: 5.00

F518 Dururken fren siiresi (S)

Ayar araligr:
0.00~10.0

Mftr. Degeri: 5.0




o Negatif tork durumunda "6nceden baglatilan fren" kullanilmast motorun baglamadan 6nce
durmasini saglar.

. DC Frenine iligkin parametreler :
F515, F516, F517 ve F518 asagidaki
anlamalara sahiptir:

a. F515: DC Frenin baslangi¢ frekansi. DC
freni siirticti ¢ikt1 frekansi bu degerden
diisiik oldugunda baslar.

b. F516: DC fren akimi. Akimin orani ve fren
durumunda 6lgiilen akim. Bu deger ne kadar
yiiksek olursa fren torku da o kadar yiiksek
olur.

c.  F517: Baslangigta fren siiresi. Siirticii F517 F518
baglamadan dnce DC freninin siiresi. : -

d.  F518: Durus aninda fren siiresi. Siiriicti Sekil 5.9 De freni
dururken DC freninin siiresi.

. Dc freni Sekil 5.9'da gosterildigi gibidir.

Hz A

F515 YA t

F519 fren sirasinda enerji Ayar arahg: Mfr. Degeri: 50
tiiketim oram (%) 0~10.0

. Enerji tilketimi ile frende gii¢ rezistdrii kullanildiginda gérev orani. Deger ne kadar yiiksekse,
stiriiciiniin hiz azaltma siiresini etkin bir sekilde kisaltabilecek olan motora geri besleme ile enerji
tilketimi de o kadar hizli olacaktir.

5.5.3 Kritik ayarlar
F525 Kritik ayar fonksiyonunun se¢imi AX“T aralAlgl:AO: Yasak Mfr. Degeri: 0
1: Izin verilmig
F526 Kritik akimin ayarlanmasi (%) Ayar arahg: 120~ 200 Mfr. Degeri: 160
F527 kritik voltajin ayarlanmasi (%) Ayar arahg: 120 ~ 200 Mfr. Degeri: 140

Stirticti kritik durumda otomatik olarak hizlanma/yavaslamay1 durdurur ve ¢ikti akimi veya bus voltaji
dustiikten sonra hizlanma/yavaslamaya devam edecektir. Kritik ayarlar, siiriicii hizlandig1/yavagsladig i¢in
kesintiyi engeller.
. Enerji tiiketim rezistorii veya fren birimi olmayan siiriiciilerin agir1 voltaja maruz kalmasini
engellemek i¢in kritik voltaji uygun sekilde ayarlayin.
5.6 PI Ayarlama Parametreleri

F600 PI Ayarlama A.yar arahg: Mfr. Degeri: 0
. - 0: Yasak
fonksiyonunun se¢imi e o
1: Izin verilmis
F601 PI Ayarlama Kanal Ayar arahgr: 0: Dijital ayar Mfr. Degeri: 0
ayarlarinin secimi 1: AN I Kanal ayar12: AN2 kanal ayar1
F602: PI Ayarlama Rakam Ayar arahig: Mfr. Degeri: 5.0
ayar1 (V) 0.00~ 10.0
F 603 PI ayar: Geri besleme Ayar aralig1: A:‘ANI kanala geri beslemel: Mfr. Degeri: 0
Kkanalmmn secimi AN?2 kanala geri besleme
eeimi 2: OP1 puls kanala geri besleme

o Verilen rakam fonksiyon kodu F602 ile belirlenen PI ayar seti igin 0 ~10 V hedef degeridir

o Verilen analog, analog kanali AN 1 ve AN 2 ile ve baglanti terminali ile elde edilecektir, voltaj
analogu ve akim analogu buna dahildir. isletime iliskin ayrintilar igin baglant1 terminallerinin
kullanimina bakiniz.

o Puls kanal1 geri besleme islemi puls frekans girdisinin geri besleme olarak OP1 tarafindan
alinmasi anlamina gelir.



(F408=23- P34)

F604: PI ile ayarlanan Min.
Analog (V)

Ayar aralhigi: 0.00~F606

Mfr. Degeri: 0.00

F605 PI ile ayarlanan Min
Analog icin ilgili geri besleme

Ayar arahgr:

Mfr. Degeri: 0.0

0.00~10.0
(@)
F606: PI ile ayarlanan Maks. Ayar arahg: o
Analog (V) F604 ~ 10.0 Mfr. Degeri: 10.0

F607: PI ile ayarlanan Maks.
min. Analog i¢in ilgili geri
besleme (V)

Ayar arahgr:
0.00~ 10.0

Mfr. Degeri: 10.0

. F604 ~ F607 kapal1 dongii ayarlama sisteminin kapsami ve geri besleme kapsamina ve ayni
zamanda ayarlanan miktar ve geri besleme arasindaki iliskiye gore ayarlaym. Normalde ayar
ayarlanan degerler ve geri besleme olgiisii arasindaki iliskiye gore yapilir.

. Termo diizenleme yapildiysa diizenleme aralig1 20~100°C olup ilgili kontrol sisteminin ayar

aralig1 2~8V'dir ve sicaklik 20~100°C arasinda dalgalandiginda ve ¢iktinin sicaklik araligi 3~9 V

oldugunda F604~ F607 asagidaki sekilde ayarlanir:

F604=2.00, F606= 8.00; F605=3.00

F607=9.00

F608 Oran kazanci

Ayar arahg: 1~ 1000

Mfr. Degeri: 100

F609 Entegrasyon siiresi (S)

Ayar arahg: 0.1~ 10.0

Mfr. Degeri: 0.1

F610 Numune alma déngiisii (S)

Ayar arahg: 0.1~ 10.0

Mfr. Degeri: 0.1

Setting Vabue

Adusting

Extert limited
Cordrol

Fredbuck Quantity
— x

Fig 5-10 P1 Adjusting

. Oran kazanci (P) ve
Entegrasyon siiresi (T1)
Sekil 5.10'da gosterildigi
gibidir. Numune alma
dongiisii geri besleme
miktar1 x'e iliskindir.

Burada gosterildigi gibi Ti

Entegrasyon siiresini

gosterir. Ti ne kadar yiiksek

olursa sistemin tepki verme siiresi de o kadar yavas olur; Ti kiigiildiik¢e sistemin tepki verme
siiresi de hizlanir ancak dalgalanma goriiliir. Bu oran kazancinda tam tersidir.

I F611 PI Ayarmnin dogrulugu(%) |

Ayar araligi: 0~ 20

[ Mfr. Degeri: 5

IANRYANNY

S

\ Dviation Range

R VARVARVARVAR

Fig 5-11

Deviation Range Allowed

L]

o PI diizenlemesinin geri
beslemesi ile kapali dongii degerine
kars1 deger belirlenmesi arasindaki
sapma yiizdesini ifade eder. PI
diizenlemesinin izin verdigi sapma
aralig1 Sekil 5.11'de gosterilmistir.
L]

F612 P1 Diizenleme polaritesi

Ayar araligi:0: Negatif geri besleme ayar1
1: Pozitif geri besleme ayar1

Mfr. Degeri:
100

o Negatif geri besleme ayar1 diizenlemedeki sapma seviyesi pozitif oldugunda PI ayarinin g1kt
frekansini diigtirmesi demektir.




5.7 Zamanlama Kontrolii ve Tamimlanabilir Koruma Parametreleri
5.7.1. Zamanlama kontrolii

Ayar arahgr:
0: derhal durdurma Mfr. Degeri: 0
1: Gecikmeli durdurma

F700 Serbest durus icin mod
secimi

F701 Serbest Durus &
Programlanabilen Cikt1 Terminali
Hareket Gecikme Siiresi (S)

Ayar arahg:

0.0 ~ 60.0 Mfr. Degeri: 0.0

"Derhal durdurma", siiriictiniin "serbest durus" sinyalini tespit ettigi anda derhal durmast demektir ve yiik
atalet ile duracaktir.

"Gecikmeli Durdurma" siiriiciiniin derhal durmak yerine "dur" sinyalini aldiktan sonra "serbest durus"
komutunu vermesi demektir. Gecikme siiresi F701 ile ayarlanir.

Ayar arahgr:
F702 Fan kontrolii se¢imi 0: Fan ¢aligirken sicakligin kontrol
(sadece 18.5 ~ 110 Kw siiriicii edilmesi Mfr. Degeri: 0
icin gecerlidir) 1: Fan ¢alisirken sicakligin kontrol
edilmemesi

. F702 = 0 oldugunda fan ¢aligirken radyator sicakligi ile kontrol edilir. Sicaklik belirli bir degere
ulasgtiginda ¢alismaya baslar.

. D702=1 oldugunda ¢alisma sirasinda fan radyator sicakligi ile kontrol edilir; 6rnegin fan
stiriictiye gii¢ verildiginde ¢aligmaya baslayacaktir.

F705 Self-test tekrar siireleri Ayar arahgi: 0~ 5 Mfr. Degeri: 3

F706 Tekrarlanan Otomatik Baslatma arahg Ayar arahgi: 0~ 10.0 Mfr. Degeri: 3.0

* Otomatik baslatma komutu galisirken 6rnegin F139= 1, otomatik baglatma i¢in belirlenen siireleri ve
stiriiciiye gii¢ verildikten sonra veya hata koruma durumunda baslangig araligini belirler.

5.7.2. Ayarlanabilir koruma-Diisiik voltaja kars1 koruma ve Asir1 yiike karsi koruma

F709 Diisiik voltaja kars Ayar arahgn: Mfr. Degeri: siiriicti moduna tabi
koruma degeri (V) 200~420
. Bus voltaji belirlenen degerden diisiik oldugu igin siiriicii diisiik voltaj koruma islemini
baglatacaktir.
F715 asimn yiik ayarlama Aygf ngl(;g" Mfr. Degeri: ayarlanan deger
F716 Siiriicii asir1 yiik kat sayis1 Ayar arahg:: - -
(%) 0~ 1000 Mfr. Degeri: ayarlanan deger
F717 Motoru asir1 yiikleme Ayar arahg:: o <
Katsayisi (%) 20~ 120 Mfr. Degeri: ayarlanan deger
. Cikis akimi agir1 yiik koruma degerine getirildiginde siiriici "asir1 yiike karst koruma" moduna

gececektir.
. Asir1 yik ayar1 (F715): asir1 yiike karst koruma siiresi , siirliciiniin frekans diisiis hizim
diizenlemek igin kullanilir. Kazang ne kadar yiiksek olursa frekans diisiisii de o kadar yavaslar.

o Stiriicii Asirt yiik katsayisi (F716): agir1 yiik koruma akiminin ve dlgiilen akimin orani, degeri
fiili yiike tabi olacaktir.

o Motor asirt yiikkleme katsayisi (F717): Siiriicii diisiik giic ile ¢alisirken motoru korumak i¢in
asagidaki sekilde ayarlanir.

. F717: Motor asir1 yiikleme kat sayis1 = Fiili motor giicii/ siiriicii i¢in uygun Motor giicii x %100




5.7.3. Hata Kaydi

: Hata yok

: Akim tizerinde hizlanma

: Akim iizerinde yavaslama
: Akim iizerinde sabit hiz

: Voltaj lizerinde hizlanma

: Voltaj lizerinde yavaglama

F720 Asag dogru sayarak
iiciincii hata tipi

: Voltaj lizerinde sabit hiz
: Diisiik voltaj
F721 Asag dogru sayarak ikinci : Stirlictiniin agirt yliklenmesi
hata tipi 10: Motorun asir1 yiiklenmesi
11: Asirt sicaklik
12: Kullanicinin Sifreyi hatali girmesi/ ciddi dis miidahale

O 1NN WN—O

13: Faz dis1

15: Acil durumda durma
19: Galvanoskopi hatasi

21: Cevresel ekipman hatasi

F722 En son goriilen hata tipi

F723 En Son Hata Frekansi (Hz)

F724 En son hata akim (A)

F725 En son hata voltaji (V)

F720 ~ 725 En son li¢ hata tipini ve en son hatada ilgili frekans, akim ve voltaji kaydetmek i¢in kullanilir.
Hatalarin nedenleri ve alinabilecek 6nlemler igin bakiniz Ek 1 (sayfa 52)

5.8 Analog Miktar1 Parametreleri

5.8.1. Analog Miktan Girdisi

Analog hiz kontrolii modunda min ve maks. girdi analogunu ayarlamak ve ilgili ¢ikt1 frekansini giivenli hiz
kontrolii igin ayarlamak dnemlidir.

Ayar arahigr:

F800 Min Analog girdisi (V) 0.00~ MIN (F801, 10.00)

Mfr. Degeri: 0.00

Ayar arahig:

F801 Maksimum analog girdisi (V) Maksimum (0.00, F800) ~ 10.00

Mfr. Degeri: 10.00

F807 Min. Analog icin ilgili frekans Ayar arahig: [
(Hz) F112 ~ F111 Mfr. Degeri: 0.00

F808 Maks. Analog i¢in ilgili Ayar arahgn: .
frekans (Hz) F112~Fl111 Mir. Degeri: 50.00

Min. ve maksimum analog degerlerini fiili analog miktar1 araligina gore ayarlayim.
. F807 ve F808 ayar degerleri analog ayar degisikligi modu oranin1 belirler, Sekil 5.12'de
gosterildigi gibi.
. MIN (F801, 10.00) F801 ayarlari ile 10.00 arasindan daha diisiik olan degeri ifade eder.
o MAKS (0.00, F800) F800 degeri ile 0.00 arasinda daha yiiksek olan degeri ifade eder.

Input Analog Input Analog
E801 [E801
[E800 > [E800 >
FSW Fgﬁg Corresponding FSW Fgﬁg Corresponding
freauency freauencv

Sekil 5.12 Analog ayar1 oran modu




5.8.2. Pals Frekansi Girdisi

F809 Maksimum Girdi pals Ayar arahg:: .
frekansi (Hz) 0~ 9999 Mir. Degeri: 5000

F810 maks. girdi pals frekansi Ayar arahg: o
icin ilgili frekans (Hz) 0.00 ~F111 M. Degeri: 50.00

. F204 =7 ve F408=23 oldugu i¢in, siiriiciniin ¢alisma frekansi1 puls frekans girdisi ile OP1
terminali tarafindan kontrol edilebilir.

o F809, siiriiciiniin girisi i¢in izin verilen maksimum puls frekansini verir. Siiriicii bu frekans
agildiginda isleme devam etmeyecektir.

F8011 Zaman sabitinin Ayar arahg:: Mfr. Degeri: 3.0
filtrelenmesi (S) 1.0~10.0

. Girdi analog sinyalini filtreden gegirin. Deger ne kadar yiiksek ise analog frekanst o kadar sabit
olur ancak yavas tepki verir.

5.9 iletisim Parametreleri

F900 485 iletisim ara yiizii Ayar arahgr: 0: bilgisayar 1:485 iletisim
fonksiyon secimi kontroliiniin kapatilmasi

Mft. Degeri:1

. Bu fonksiyon siiriictiniin iletigim tipini segmek i¢in kullanilir:

0: bilgisayar iletisim kuracak ve siiriiciiyii 485 ara yiizden kontrol edecektir

1: "Tletisim kontrolii kapatma 485" caligir ve 485 iizerinden siiriicilyii kontrol eder. Varsayilan iletigim
Baud hizi olarak bu kontrol modunda 9600 bit (F903=3) alir ve bu degistirilemez.

Ayar arahgn:
1 ~ 127, Siirliciiniin adresi

F901 iletisim adresi Mfr. Degeri: 1

. Stiriicii i¢in iletisim adresini belirleyin. Ayn1 baglanti hattindaki her adres 6zel olacak ve
tekrarlanmayacaktir.

Ayar arahg:
0: kalibrasyon yok
1: tek deger kalibrasyonu
2: ¢ift deger kalibrasyonu

F902 Tek/cift deger kalibrasyon Mfr. Degeri: 0

. RS-485 iletisimi igin kalibrasyon tipini segin.
. F900=1 oldugu i¢in bu fonksiyon ¢aligmaz.

Ayar arahg::
1:2400
F903 iletisim Baud Hizi (bit) 2:4800 Mfr. Degeri: 3
3:9600
4:19200

. Siiriicii ile uzaktan bilgisayar kontrolii arasinda veri iletisim oranini segin
o F900=1 oldugu i¢in "fletisim Kontrol Kapatma 485", varsayilan iletisim Baud hizi olarak 9600
bit olacaktir ve bu deger degistirilemez.




Calismanin Temel Modlar:
6.1 Calisma modunun block diagram
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Fig 6-1 Calisma modunun block diagrami




6.2. Hiz kontrolii

F1500-G serisi siiriiciilerde birden fazla hiz kontrolii vardir, 6rnegin "tus takimi ve terminal dijital hiz
kontrolii", "birden fazla hiz kontrolii (birden fazla hizla ¢aligma, otomatik devir islemi, 8. hiz ile ¢aligma,
birlesik hiz kontrolii, analog miktar1 tek kanal hiz kontrolii, analog miktar1 birlesik hiz kontrolii , kodlama hiz
kontrolii, sarsint1 hiz kontrolii ve bilgisayar hiz kontrolii vs. dahil). Tiim bunlar asagida ayrintilar1 belirtilen
parametre ayarlarina uygun olmalidir.

1) Tus takimi, Terminal dijital Hiz Kontrolii: F204=0 veya 1

Bu ayarlar altinda siiriicii tug takimi, terminal dijital hiz kontrolii adapte eder ve hiz tus takimindaki A/V
tuslar1 veya Yukari ve agag1 terminallerinden ayarlanabilir ve boylelikle dinamik hiz kontrolii elde edilir.
Bunlar arasinda Yukari ve Asagi terminaller hiz kontrolii fonksiyonu F408~F415 ile tanimlanir ve Yukari
terminali tus takimindaki A tusuna ve Asagi terminali tus takimindaki V¥ tusuna denktir.

Ornegin:F409= 11 oldugu igin OP2 "yukar" terminali olarak tanimlanir ve bunun Cm baglantis1 kisadir ve
frekans artar; F410=12 oldugu i¢cin OP3"asag1" terminali olarak adlandirilir ve CM baglantisi kisadir ve
frekans azalir.

F204=0 oldugunda siiriicii kapatildiktan sonra ayar sonuglar1 kaydedilmez.

F204=1 oldugunda siiriicii kapatildiktan sonra ayar sonuglar1 kaydedilir.

Ureticinin varsayilan hiz kontrolii modu F204=0'dir.

Isletme kontrolii F200 ile segilir: F200=0 tus takimi kontrolii / 485 iletisim kontrolii, F200=1 terminal
kontrolii, F200=2 bilgisayar kontrolii (P25)

Tus takimi kontroliiniin ¢aligma yonii F207 ile segilir: F207=0 ileri, F207=1 geri (P 28)

Terminal kontrol yonii F208 ile secilir: F208=0 2 hattan 1 tanesi, F208=1, 2 hattan 2 tanesi F208=2 3 hattan
1 tanesi, F208=3 3 hattan 2 tanesi, F208=4 puls kontrolii baslatilir/durdurulur.

Frekans ayarlama adiminin uzunlugu F203 tarafindan 0.01 ~ 1.00 Hz kapsamu belirlenerek ayarlanir.
Durdurma modu F121 ile se¢ilir: F121=0 oldugunda azalma siiresi ile durma, F121=1 oldugunda serbest
durus Serbest durus F700 ile se¢ilir: F700=0 oldugunda aninda durur, F700=1 oldugunda gecikmeli olarak
durur. F701 (P39) gecikmeli durma siiresini ayarlar.

2) Birden fazla Hiz Kontrolii : F204=2

Birden fazla hiz kontrolii de ayrica 3 moda ayrilmistir birden fazla hiz ile ¢alisma, otomatik devir ile ¢aligma
ve 8. hiz ile galigma ve bunlar F210 ile segilir: F210=0 oldugunda birden fazla hiz ile ¢alisma, F210=1
oldugunda otomatik hizla galiyma, F210= 2 oldugunda 8. hizla ¢aligma (P29)

Segment hiz kontrolii F209 ile belirlenir: F209=0 oldugunda segment hizlar1 ayarlanmaz, F209=1 oldugunda
segment hizlari ayarlanir (P 29)

Birden fazla segment hizinin ilgili parametreleri F300 ~ F344 (P31) ile ayarlanir.

Isletme kontrolii F200 ile segilir: F200= 0 oldugunda tus takimi kontrolii/845 iletisim kontrolii. F 200=1
oldugunda terminal kontrolii, F200= 2 oldugunda bilgisayar kontrolii (P25)

Terminal kontrol modu F208 ile segilir: F208=0 iken 2 hattan 1 tanesi, F208=1 iken 2 hattan 2 tanesi,
F208=2 iken 3 hattan 1 tanesi, F208=3 iken 3 hattan 2 tanesi, F208=4 iken 3 hattan 3 tanesi segilir.
Ayarlama adimimin uzunluk frekans1 F230 ile ayarlanir. Ayarlama araligi 0.01~ 1.00 Hz'dir. (P31)
Durdurma modu F121 ile se¢ilir: F121=0 azalma siiresi ile durmak, F121=1 serbest durmak anlamina gelir.
Serbest durus F700 ile segilir: F700=0 aninda durma ve F701=1 gecikmeli durma. F701 (939) gecikme
stiresini belirler.

a. Birden Fazla Hizla Cahiyma: F204=2, F210=0

"Birden fazla hiz" , siiriicii i¢inde ayarlanmis 7 hiz igerir (frekans degerleri, hizlanma ve yavaslama siireleri
ve vs. parametrelerle degistirilebilir) ve tanimlanan birden fazla hiz terminali 1, birden fazla hiz terminali 2
ve birden fazla hiz terminali 3 ile ¢aligir. Cm ile kisa baglant1 kurulu olmasi veya baglant: kurulu olmamasi
gibi durum kombinasyonlar1 birden fazla hizin herhangi bir hizinin segilmesini saglar.

Ornegin F408=1, F409=2, F410=3 ise bu durumda OP1, OP2, OP3 ayrica "birden fazla hiz terminali 1",
"birden fazla hiz terminali 2", ve birden fazla hiz terminali 3" olarak tanimlanir.

Birlesik olarak belirleme yapmak i¢in bakiniz Tablo 6.1.



Tablo 6.1 Birden fazla hizin belirlenmesi ve ilgili parametrelerin ayarlanmasi

Birden fazla hiz terminali 3 0 0 0 0 1 1 1 1
Birden fazla hiz terminali 2 0 0 1 1 0 0 1 1
Birden fazla hiz terminali 1 0 1 0 1 0 1 0 1
Segment hizimin belirlenmesi| Dur | 1z [ 2™z | 3% hiz | 4" iz | 5" iz | 6™ iz | 7™ hiz
Azalma siiresi F301 | F307 F313 F319 F325 F331 F337
Yavaglama siiresi F304 | F310 F316 F322 F328 F334 F340
Frekans seti F302 | F308 F314 F320 F326 F332 F338
Tus takimi1 kontrolii
Caligm (F200-0) F300 | F306 F312 F318 F324 F330 F336
a yonil Terminal kontrolii FWD, REV ve X terminallerinin kontrol modu ile gergeklestirilir
(F200=1) (F208)

Not.: Tablodaki "1" girdi sinyalinin terminalinin Cm ile kisa baglantis1 oldugu anlamina gelir: 0 girdi sinyali
terminalinin CM ile baglantis1 olmadigi anlamina gelir.

b. Otomatik devir islemi: F204=2, F210=1

"Otomatik devir iglemi", "¢ok segmentli hiz" otomatik devir islemi demektir, drnegin siiriicii her hiz
segmenti i¢in kullanicilar tarafindan ¢aliyma komutu verildikten sonra belirlenen otomatik olarak
yavaslama/hizlanma siiresine, ¢aligma siiresine, ¢alisma frekansi ve ¢alisma yoniine gore hareket edecektir;
caligma belirlenen c¢alisma siiresi degerine ulastiginda siiriicii otomatik olarak hizlar arasinda gegis
yapacaktir. Caligma sirasinda, "dur" komutu verilmezse veya F212 ile belirlenen degere ulagsmazsa
(otomatik devirin ¢aligma
stiresi) siirticii stirekli olarak
belirlenen parametrelere
gore hareket edecektir.
"Otomatik devir iglemi",
"run" komutuna tiklanarak 5" Speed 5" Speed

veya tanimlanan "¢aligma" F326 326

terminali lizerinden 4" Speed 4" Speed
bagslatilabilir ve otomatik F320 F320
olarak F212 ile veya tus 39 Speed + Spocd
takimindaki "dur" komutu F314 F31a
veya tanimlanan Y - -
"durdurma" komutu ile % Speed o Speed
durdurulabilir.

7" Speed

‘Frequency F338

6" Speed 6" Speed
F332 F332

"otomatik devir islemi", 2.
~7. hizlarin (F211
tarafindan belirlenmis)
otomatik devir ¢aligmalarini
gergeklestirebilir. Devir
siiresine ulasildiktan sonra
(F212 ile belirlenen) siiriicii Sekil 6.2 Otomatik Devir islemi (durma/bekleme sturesi =0)
otomatik olarak duracak
veya nihai segment hiz frekansinda sabit kalacaktir (F213 ile belirlenmis).

315

Ornegin F211=7, 7. hizin otomatik devir islemini seger. F212 = 1000, 1000 kat otomatik devir islemi. F213 =
0 devir islemi sona erdiginde otomatik olarak durur.

F1500-G siirticii 1 "otomatik devirde ¢alisma fonksiyonunu" yiiriitiirken, bekleme ve durma siirersi sifira esit
ise dogrudan bir mevcut hizdan bir sonraki hiza (sekil 6.2'de gosterildigi gibi) durmadan ve beklemeden
gececektir 6rnegin F305, F311, F317, F323, F329, F355 ve F341 0.0 ise.



4" speed

A Fre F320
3" speed
F314
2" speed
B F308
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F302
time
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Sekil 6.3 Otomatik Devir islemr (bekleme/ gecikme sures: >0

Durma/bekleme siiresi 0 degerinin iistiinde ise 6rnegin F305, F311, F317, F323, F 329, F355 ve F341 0.0
degerinin

tizerinde ayarlanmus ise siiriicii ilk once beklemeyi durduracak ve daha sonra bir sonraki hiza gegecektir
(sekil 6.3'de gosterildigi gibi)

Segment hizlar arasinda ¢aligma yonii farkl ise, F300=0, F306=1, f312=0 gibi, bu durumda hizlar
degistirme siireci bir sonraki hiza gegmeden 6nce durdurulacaktir ve degistirme siireci ileri ve geriye dogru
degistirmenin sona erme alanin1 gergeklestirecektir.

4" speed
F320
“ 3" speed
F314
1st speed
F302
F307<—F300—>+F3104F31 BF120 time
230> 2ep305% 120 <¥313 F315 F316>4F3174€F319><—F321—
2" Speed
F308
CKIl'6. omati evirisiemr (segment hizlart arasimda Tarkl ¢alisma yonu

C-8 hizda cahsma: F204=2 F210=2

8. hizda ¢alismada 7 hiz frekansi ve hedef frekansa F113 yer alir ve bu ayn1 zamanda tanimlanan "birden
fazla hiz terminali 1", " birden fazla hiz terminali 2" ve birden fazla hiz terminali 3" ile ¢alistirilir. 3
terminalin kisa baglant1 ile Cm'ye baglandig1 veya baglantisinin kesildigi durum kombinasyonu 8 hizi ayr1
ayr1 kullanabilir.

Ornegin F408=1,f409=2, F410=3, Op1, Op2 ve OP3 terminalleri ayri ayr1 "birden fazla hiz terminali 1", "
birden fazla hiz terminali 2" ve" birden fazla hiz terminali 3" olarak belirtilir.
Hizlar1 birlestirmek i¢in bakiniz Tablo 6-2.



Tablo 6.2. Hiz belirleme ve ilgili parametre ayarlan

Birden fazla hiz terminali 3 0 0 0 0 1 1 1 1
Birden fazla hiz terminali 2 0 0 1 1 0 0 1 1
Birden fazla hiz terminali 1 0 1 0 1 0 1 0 1
Seg“?em hlz“?m PFhiz [2%hiz | 3% hiz | 4% hiz | 5% iz | 6" iz | 7% iz | 8" hiz
belirlenmesi
Azalma siiresi F114 | F301 | F307 F313 F319 F325 F331 F337
Yavaglama siiresi F115 | F304 | F310 F316 F322 F328 F334 F340
Frekans seti F113 | F302 | F308 F314 F320 F326 F332 F338
Tus takimi

F207 | F300 | F306 F312 F318 F324 F330 F336

Calisma| kontrolii (F200=0)
yonii | Terminal kontrolii
(F200=1)

FWD, REV ve X terminallerinin kontrol modu ile gergeklestirilir (F208)

Not: Tablodaki "1" girdi sinyalinin terminalinin Cm ile kisa baglantisi oldugu anlamina gelir: 0 girdi sinyali
terminalinin CM ile baglantis1 olmadigi anlamina gelir.

d. Hiz kontroliinde kombinasyon: F204=2, 210=0 veya 2, F342=1

Birlesik hiz kontrolii, genel olarak birden fazla segmentli hiz kontrolii, dijital hiz ve analog hiz kontrolii ile
kontrol edilen modlarin ayarlanmasidir. Bu ayar modu sadece birden fazla hiz ve 8- hiz ¢alisma durumunda
gecerlidir ancak otomatik devirde ¢aliyma modunda gegerli degildir.

Birden fazla segment hiz kontrolii ve dijital hiz kontrolii (F343=0-P32) ile ortak bir sekilde kontrol
edildiginde, her hizin ¢aligma frekansi, birden fazla hiz ayar frekansi ve dijital frekans ayar degerinin toplami
olacaktir. Dijital frekans ayar degeri F344 ile 0.00 ~ 20.00 Hz araliginda ayarlanmustir.

Birden fazla segment hiz kontrolii ve analog hiz kontrolii (F343=1-P32) ile ortak bir sekilde kontrol
edildiginde, her hizin galisma frekansi, birden fazla segment hiz ayar frekansi ve degeri O~ 10 V araliginda
ayarlanan ve O~ 12 Hz araligina tekabiil eden AN2 kanal1 analog miktarinin (AN2 kanali iizerinden ¢evresel
ekipmanlarla tedarik edilmis) toplami olacaktir. Dijital frekans ayar degeri F344 ile 0.00 ~ 20.00 Hz
araliginda ayarlanmustir.

Hizin degisiklik kontrolii F209 ile se¢ilir:F209=0 segment hizinda ayarlama yapilmasina izin vermez;
F209=1 segment hizinda ayarlama yapilmasina izin verir (P29).

Birden fazla segment hizinin ilgili parametresi F300~F344 (P31) ile ayarlanir.

Isletme kontrolii F200: F200=0 tus takimi kontrolii/845 iletisim kontrolii ile segilir: F200=1 terminal
kontrolii; F200=2 uzaktan bilgisayar ile kontrol (P25)

Tus takimi kontroliiniin ¢alisma yonii F207 ile segilir: F207=ileri, F207=geri (P28)

Terminal kontrol modu F208 ile se¢ilir: F208=0 ise 2 hattan 1 tanesi, F208=1 ise 2 hattan 2 tanesi, F208=2
ise 3 hattan 1 tanesi, F208=3 ise 3 hattan 2 tanesi, F208=4 ise yon puls kontrolii baglatma/durdurma (P28).
Frekansin ayar adiminin uzunlugu F230 ile 0.01 ~ 1.00 Hz araliginda ayarlanir (P31).

Durdurma modu F121 ile se¢ilir: F121 = 0 azalma siiresi ile durdurur, F121=1 serbest durus ile durdurur ve
bu F700 ile segilir: F700=0 derhal durdurma, F700=1 gecikmeli durdurma. F701 (P39) gecikmeli durdurma.
3) Tek kanal analog miktar1 hiz kontrolii : F204 =3, 4 veya 10 Not 3

Analog hiz kontrolii siiriiciiniin ¢ikt1 frekansinin, voltajin analog sinyali ile ayarlanmas1 anlamina gelir (veya
akimin) ve bu sirada voltaj analog harici reosta veya tus takimi kontrol biriminin reostast ile belirlenir veya
diger araglarin ¢ikt1 analoglari ile belirlenir. Mevcut analog miktar1 ilgili sensorler tarafindan veya diger
araglarin ¢iktilar ile belirlenir.

F204=3 oldugu i¢in analog miktarmin hiz kontrolii sinyali "AN1" terminali ile girilecektir; F204=4 oldugu
i¢in analog miktarinin hiz kontrol sinyali AN2 terminali ile girilecektir; F204=10 tus takimi reostasinin (Vk)
analog miktarmimn kontrol hizini se¢gmek i¢in kullanilir (not 3: dahili fren birimi olmayan her iki tek fazl
stirticti ve 3 fazli 11~ 110 KV degisimi ile "J2" baglant1 terminalleri. Tus takimi reostasinin analog miktart
(Vk) F204 fonksiyon kodu ile ayarlanmistir.)

Hiz kontrolii, baglant terminalleri ve fonksiyon parametre ayarlar1 kullanilarak farkli yollarla yapilabilir
(bakiniz Baglant1 terminallerinin uygulanmasi sayfa 27).

Analog miktarinin ilgili parametreleri FS00~F811 (P 41) ile ayarlanir. isletme kontrolii F200 ile segilir:
F200=0 tus takim1 kontrolii/*485 iletisim kontrolii, F200=1 terminal kontrolii, F200=2 uzaktan bilgisayar ile
kontrol)



Tus takimi kontroliiniin ¢aligma yonii F207 ile segilir: F207: 0 ileri, F207=1 geri (P28)

Terminal kontrol modu F208 ile segilir: F208=0 ise 2 hattan 1 tanesi, F208=1 ise 2 hattan 2 tanesi, F208=2
ise 3 hattan 1 tanesi, F208=3 ise 3 hattan 2 tanesi, F208=4 ise yon puls kontroliiniin
baglatilmasi/durdurulmasi (P28)

Durdurma modu F121 ile segilir: F 121 = 0 ise azalma siiresi ile durdurma, F121=1 ise serbest durul.
Bunlardan serbest durug modu F700 ile segilir: F700=0 ise derhal durdurma, f700=1 ise gecikmeli durdurma.
Gecikmeli durdurma zamani F701 ile ayarlanir.

4) Analog miktarmn Birlesik Hiz Kontrolii; F204= 5,6 veya 9

Birlesik hiz ayarlari i¢in analog miktar1 hiz ayari sinyali AN1 ve An2 terminallerinden girilir. F204=5 i¢in
birlesik hiz kontroliiniin sonuglar1 k1* AN1+ k2* AN2 olup F204=6 i¢in birlesik hiz kontroliiniin sonuglar1
k1*AN1-k2*AN2'dir ve F204=9 oldugu i¢in birlesik hiz kontroliiniin sonuglart k1*AN1+ k2* (AN2-5V)'dir.
Formiildeki "AN1" ve "AN2" AN1 ve AN2 kanallarindan analog miktar1 girdisidir.

Birlesik hiz kontrolii i¢in programlanabilen girdi terminali ile (OP1 ~OP8) fonksiyon vardir ve bu fonksiyon
¢ift yonlii analog miktarmin ve tek yonlii analog miktarinin kontrollerini degistirmek i¢in kullanilir. Tek
yonlii analog miktar1 kontrolii igin AN1 kanal kontrolii varsayilan olarak gegerli kabul edilir. Ornegin F409=
20; OP2'nin Cm baglantis kesildiginde ¢ift yonlii analog miktari kontroliidiir; OP2, CM ile kisa baglanti
kurdugunda, AN1 kanal kontrolii ¢aligir ve F204=3 olur.

Farkl1 hiz kontrol modu baglanti terminalleri ve fonksiyon parametre ayarlari birlikte kullanilarak
gergeklestirilebilir (bakimiz sayfa 27 baglanti terminallerinin uygulanmasi)

Oran katsayisi k1 ve k2 F214 ve F215 fonksiyonel kodu ile belirlenir (P30).

Analog miktarinin ilgili parametreleri F800~F811 (P41) ile ayarlanir.

Isletme kontrolii F200 ile segilir: F200= 0 tus takimi kontrolii/485 iletisim kontrolii, F200=1 terminal
kontrolii, F200=2 uzaktan bilgisayar ile kontrol (25).

Tus takimi kontroliiniin isletme yonii F207 ile secilir: F207=0 ileri, F207=1 geri (sayfa 28)

F208 ile terminal kontrol modu segilir. F208=0 2 hattin 1 tanesi, F208= 1 2 hattin 2 tanesi, F208=2 3 hattin 1
tanesi, F208=3, 3 hattin 2 tanesi ve F208=4 y6n puls kontrol baslatma/durdurma (sayfa 28)

Durdurma modu F121 ile segilir: F121=0 oldugunda azalma siiresi ile durma, F121=1 oldugunda serbest
durus Serbest durus F700 ile se¢ilir: F700=0 oldugunda aninda durur, F700=1 oldugunda gecikmeli olarak
durur. F701 (P39) gecikmeli durma siiresini ayarlar.

5) Kodlama hiz kontrolii: F204= 8

Giris terminalini (OP1 ~OP8) kodlama hiz kontrol fonksiyonu olarak ayarlaymn. Terminal ortalama igin
farkl1 anahtar durumu kombinasyonlari 8 ¢ift veridir. OPS8 en yiiksek bit ve OP1 en diisiik bit. Ayrica
terminal ve "CM" arasindaki kisa baglantilarin ¢ift 1 ve baglantinin kesilmesinin ¢ift "0" oldugu belirtilir.

Siirticii tizerinden 8-¢ift veri girisi OP1~OPS8 ile ondalik sistem degerine degistirilecektir, 255 degeri ile
orant siiriiciiniin maksimum frekansi ile ¢arpilacak ve kodlama hiz kontroliiniin fiili ¢ikis frekansi degeri elde
edilecektir.

Ornegin: maksimum frekans F111=50.00 Hz ise, F415= 18 ve OP8 terminali CM terminali ile baglaniyorsa,
ondalik olarak 128 olan ¢ift giris verisi 10000000'dur. Bu nedenle ¢aligsma frekansi (2128/155)x50=25.10 Hz
olacaktir.

6) Sarsinti Hiz kontrolii: F200=1
Terminal kontrol modunda (F200=1), programlanabilen belirli bir giris terminalinin fonksiyonu (OP1~OPS8)
sarsint1 fonksiyonu olarak tanimlanir ve sarsint1 hiz kontrolii Cm ile terminalin kisa baglantisi ile elde edilir.

Sarsint1 frekans1 F124 ile ve F112 (min frekans) ~ F111 (maksimum frekans) araliginda ayarlanir.

Sarsint1 yavaglama/hizlanma siiresi F125 ve F126 ile 0.1~30008S arasinda ayarlanir.

Sarsint1 ¢aligma yonii terminal fonksiyon tanimina dahil edilmistir: 9 ileri hareket ve 10 geriye dogru
harekettir.

Durdurma modu F121 ile segilir: F121: 0 yavaglama siiresi ile durdurma, F121= serbest durustur. Serbest
durus ise F700 ile segilir: F700=0 ani durug, F700=1 gecikmeli durustur. F701(P39) gecikmeli durus siiresini
belirler.



7) Bilgisayarlastirllns Hiz Kontrolii: F900=0

Bilgisayarlastirilmis hiz kontrolii bilgisayarin 485 iizerinden siirliciiniin ¢alismalarini kontrol etmek tizere
iletisim kurmasi demektir.

Tletigim adresi F901 ile 1~127 araliginda segilir. Bilgisayarin "yayin adresinin" 255 oldugu not edilmelidir.
Yayin komutunu uygularken bilgisayar agdaki tiim siiriiciileri, siiriicliniin yayin adresini ayarlamasini
gerektirmeden kontrol eder.

Tletisim kontrol tipi F902 ile segilir: F902=0 kontrol yok, F902=1 tek say1 kontrolii, F902=2 cift say1
kontrolii.

Tletisim Baud hiz1 F903 ile ayarlanir: F903=1 ise 2400 bit, F903=2 ise 4800 bit, F903=3 ise 9600 bit ve
F903=4 ise 19200 bit.

Durdurma modu F121 ile segilir: F121: 0 yavaglama siiresi ile durdurma, F121= serbest durustur. Serbest
durus ise F700 ile segilir: F700=0 ani durus, F700=1 gecikmeli durustur. F701(P39) gecikmeli durus siiresini
belirler.



Ek1

Ariza Tespit

Siiriicli veya motorda bir aksaklik meydana geldiginde kullanicilar aksaklik tipini, ve aksakligin meydana
geldigi bus voltajini, ¢ikis akimini ve moment frekansint F720~F725 ile 6grenebilir ve denetimi ve analizi
asagidaki tabloya gore yiiriitebilir veya gerekirse iiretici ile temasa gecebilir.

Ariza . -
Ekram Tamm Nedeni Coziimler
Hizlanma siiresi ¢ok kisa Hizlanma siiresini uzat
Motor kablosu zarar gérmiis veya
Cikis tarafindan kisa devre goérmemis; motor izolasyonu seviyesi
yeterli veya yetersiz
Akim Ozerinde | Siriiciiniin giicii diigiiktiir Daha yiiksek giice sahip bir siiriicii se¢
OCl s =
hizlanma o V/F akimnt fiili yiike gore ayarla; V/F
V/F akimi se¢imi hatalidir . o
tiiketim degerini azalt
Motor IP rotasyonu yeniden Motor tamamen durdugunda yeniden
baglatilmig baslat
Asiri yiiklenmig Yiikii azalt
0c2 Yavaglama Akim | Yavaglama siiresi ¢ok kisa Yavaglama siiresini uzat
Uzerinde Yiiksek yiik ataleti Uygun enerji tiiketim fren pargalarini ekle
Girig tarafinda kisa devre Motor kablosu zarar gérmiis mii kontrol et
0C3 Akl_m tizerinde Yiikte ani bir degisiklik Yiikte ani degisiklikleri azalt
sabit hiz yaganmasl
Anormal yiik Yiikii kontrol et
OE1 Hizlanma Voltaj | Yiiksek giris voltaji Giris voltajinin normal olup olmadigin:
kontrol et
Azalma siiresi ¢ok kisa
OR2 Yavaslama Voltaj (rejenerasyonvkapasnem ile Azalma siiresini uzat
karsilagtirildiginda)
Yiiksek yiik ataleti Uygun enerji tiikketim fren pargalari ekle
Sabit hizda Asirt Glfl.s M 0.1 tajinda anormal bir Giris voltajini kontrol et veya reaktor ekle
OE3 Voltai degisiklik
J Yiiksek yiik ataleti Uygun enerji tiikketim fren pargalari ekle
Kontrol paneli siiriis paneline
Galvanoskopi bagli veya ek pargalar Kontrol et ve yeniden bagla
AdEr ar1zasl gevsemis
Galvanoskopi pargalari hasarli | Ureticiye danigmn
Asin yiik Yiikii azalt
Hizlanma siiresi kisa Hizlanma siiresini uzat
oL1 Sﬁrﬁcﬁnﬁn.aslrl Uygun olmayan V/F egrisi V/F egrisini ayarla ve tiiketimi degerini
yiiklenmesi azalt
Cok yiiksek DC frenleme Dc fren akimini azalt, fren siiresini uzat
Siirticii giicii diisiik Daha yiiksek giice sahip siiriicii se¢
VIF egrisi dogru degil V/F egrisini ayarla ve tiiketimi degerini
azalt
G“enel Ir}o't.or uzun siire fazla Motor uzun siire diisitk hizda ¢alistirilir
Asirt Yiiklii yiikle diisiik hizda ¢aligir
OL2 Motor Motorun rotasyonu hatali Yiikii azaltin yada yiikteki ani artist

veya yiik bir anda artiyor

azaltin

Motor agirt yiik koruma
katsay1s1 hatali

Motor agirt yiitk koruma katsayist dogru
olarak girin.




Ariza

Ekram Tanim Nedeni Coziimler
i Gii¢ girigi normal mi kontrol et; baglantilar
3 faz gii¢ girisi ile faz dis1 Kontrol et
PEr Faz dis 3 faz sins gued ile ciddi Giig girisi normal mi kontrol et
koruma dengesizlik
Su‘rucucq.n gins gucu 1146 Normal gosterge
aniden giiciin kesilmesi
Diisiik Giris voltaji hafif diigiik Voltaj dogrumu kontrol et
LU voltaja kars1 Su‘rucu glig girisi ile giig Normal gsterge
koruma aniden kesiliyor
Tus takimi kontrol olmayan .
" " Fonksiyonel parametreler, F201&F200 olarak
durumda "stop/reset" tusuna avarla
tikla  (F200£0) Y
Harici acil | "Acil durumda disaridan Dis arizalar giderildikten sonra ariza terminalinin
ESP " L z
durdurma | durdurma" terminali baglantist kes;
kapaniyor "Programlanabilen giris terminalini" degistir
Kritik durumda "stop/reset" Normal gésteree
tusuna tikla g g
Cevresel " . " Dis arizalar giderildikten sonra ariza terminalinin
. Cevresel ekipman arizasi z
ErP ekipman . baglantis kes;
terminali kapali. " . .. e e
arizast Programlanabilen giris terminalini" degistir
Yanlig
kullanict | Kullanicr sifresi yanlig (F100) | Tekrar kullanicr sifresini gir
Err sifresi
Ciddi dig | Siirtictiniin ¢evresinde giiclii 3.1.2'de belirtilen gevre kosullart siiriicii i¢in
parazit elektromanyetik parazit uygun mu
Cevre sicaklig agir1 yiiksek Cevre sicakligini diigiir
Fan hasar gérmiis Fani degistir
Asirt Kurulum yerinde . .
OH sicaklik havalandirma yetersiz Manuele gore kur ve havalandirmay: diizelt
Radyatorler ¢ok kirli Radyator giris ve ¢ikis yerlerini temizle
Gii¢ modiilii anormal Servisi arayim.
Temas Giig aginin voltaji diisik Voltaj1 kontrol et
Cb yem}@e Temas yeri hasarli Dongii temas noktasini degistir
emmilim
yok Kontrol dongiisii hatalt Servisi arayin.
485 iletigim kontrolii ile
iletisimde Baud hiz1 ayar1 Siiriictiniin baud hizini tiretici degerine ytikselt
. hatali
[letigim tirticiini ini iletisi ii
Er hatsm Yanlis iletisim adresi Striiciiniin adresini 485 iletisim kontrol adresi ile

kargilagtir

iletisim devrelerinde aksaklik

Servisi arayin.

Motor galigmiyor

Anormal gii¢ ag1 voltaji

Giig ag1 voltajini kontrol et

Yanlis kablo diizeni

Kablo diizenini kontrol et

Asirt yik

Yiikii azalt




Arnza Ekram | Tamim

Nedeni

Coziimler

Giig kesintisi

Giris tarafinda kisa devre

Giris kablosunu kontrol et

Hava degisim kapasitesi ¢ok diisiik

Hava degisim kapasitesini
arttir

Asir yiik var

Yiiki azalt

Motor ¢alistyor ancak kontrol
hizini kontrol edemiyor

[lgili parametreler igin hata ayar

Tlgili parametreleri
parametre tanimina gore
ayarla

Ciddi oranda agir1 yiik

Yiiki azalt

Motorun sabit olmayan
rotasyonu

Yiikte agir1 ani artig

Yiikleme degisimini azalt

Siiriiciiniin giicii nispeten az

Daha yiiksek giigle ¢aligan
bir siiriicii se¢

Ciddi elektromanyetik parazit

3.1.2'de siiriicii igin gerekli
gevre kosullar mevecut mu
kontrol et




Ek 2

Fonksiyon kodu inceleme tablosu

Simf Fzrll(l;zlzo Tanmim Ayar arahg: Mfr. degeri Not.
I F100 Kullanicr sifresi 0~9999 8 N
g F101 Rezerve
(< Flo2 Siiriictintin hesaplanmis akimi Siiriicti modeline
la~] =
& (A) bagl
§ F103 Siiriiciiniin giicii (KW) 0.20~110.0 Siiriictiniin gii¢ degeri | A
(:«-;» F104 Rezerve
) F105 Yazilim siirtim seri no. Ya_z thm siirimiine A

bagli
F106 Siiriictiniin giris voltaji tipi ; %zkf:zziz E:guhcu modeline A
Siiriiciiniin hesaplanmus giri Siiriicti modeline
F107 voltajs (V) Planmis gIS | 520 veya 380 bag
F108-110 | Rezerve X
F111 Maks. Frekans (Hz) F112~400.0 60.00 X
F112 Min. Frekans (Hz) (1210 II)MIN (50.00, 0.00 \
F113 Dijital ayar frekansi (Hz) F112~F111 50.00 N
F114 1. Hizlanma siiresi (S) 0.1~3000 20.0 N
F115 1. Yavaglama siiresi (S) 0.1~3000 20.0 N
F116 2. Hizlanma siiresi (S) 0.1~3000 20.0 N
F117 2. Yavaglama siiresi (S) 0.1~3000 20.0 N
F118 Déniis frekanst (Hz) 50.00~400.0 50.00 X
F119 Gizli frekans (Hz) F112~F111 5.00 N
F120 Tleri/Geri Déniis gegis siiresi (S) | 0.0 ~3000 2.0 N
0: Yavaglama
F121 Durug modu Segimi stiresi ile durma 0 X
1: Serbest durug
F122 Geriye hareket yasak O gegersiz 0 X
1: gegerli
F123 Rezerve
F124 Sarsint1 Frekansi (Hz) F112~F111 5.00 N
F125 Sarsintt Hizlanma siiresi (S) 0.1~3000 20.0 N
F126 Sarsint1 Yavaglama siiresi (S) 0.1~3000 20.0 N
F127 Atlama frekansi A (Hz) 0.00~F111 0.00 X
F128 A noktast i¢in atlama alani (Hz) | 0.00~5.00 0.00 X
F129 Atlama frekans: B (Hz) 0.00~F111 0.00 X
F130 B noktast igin atlama alani (Hz) | 0.00 ~ 5.00 0.00 X
1~127
1: Frekans
2: Doniis hizi
4: Sayim degeri
F131 Ekranlar 8: Gl akims 127 v

16: Fonksiyon
kodu i¢imlendirme
32: ¢ikis voltajt
64: dogrusal hiz
127: Hepsi




Simf E:::;L(Slyon Tanim Ayar arahg: g/ifgre.ri Not.
F132 Motor kutup sayisi 1~6 2 X
F133 Surls sisteminin | 1 1000 1.0 X
siiriig orant
Fl134 Aktarma —tekerlegi | 5911909 0.001 X
gapi (m)
F135~F138 | Rezerve
Tekrar baglant:
F139 kurulduktan sonra 0: gegersiz 1: gegerli 0 X
veya ariza sonrasinda
otomatik baglatma
F140~F159 | Rezerve
F160 Mfr. Degeri geri | 0: mfr degeri kaydedilmez 0 X
yiikleme 1: mfr degeri kaydedilir
a 0: tus takimi1 kontrolii/485 iletisim
% F200 Isletme kontrolii kontrold . 0 X
3 1: terminal kontrolii
; 2: bilgisayar ile uzaktan kontrol
g 0: Sadece tus takimi kontrolii ile gecerli
g 1: Tiim kontrol modlarinda gegerli
o Stop/reset tusu | 2: Tus takimi ve terminal 3 hat kontroli
2 F201 fonksi i li. vén pals ke . 0 X
5] onksiyonu ile gegerli, yon pals kontrolii
§ baslatma/durdurma, hiz kontrolii ve
E uzaktan bilgisayar ile kontrol
g | F202, 203 | Rezerve
0: Dijital frekans ayari tusu ve yukart ve
asag1 terminali ayari, gii¢ kesildikten
sonra ayarlar kaydedilmez
1: Dijital frekans ayari, yukari ve asag1
terminali, gii¢ kesildikten sonra ayarlar
kaydedilir
2: Birden fazla hiz kontrolii
3: Analog kanal 1(AN1) hiz kontrolii
4: Analog kanal 2(AN2) hiz kontrolii
F204 Eemlfl troli 5: Birlesik hiz kontrolii 0 X
o 1: K1*Anr+K2*AN2
6: Birlesik hiz kontrolii
2: KI1*AN1-  K2*AN2
7: Verilen pals frekans: ile hiz kontrolii
8: Kod hiz kontrolii
9: Birlesik hiz kontrolii
3:K1*ANI+K2*(AN2-5V)
10: tus takim potansiyometre hiz
kontrolii se¢imi
Note:3
F205,206 Rezerve
F207 Tus takimi seti 0: ileri 1: geri 0 \/




Simif F::‘;:;Z‘zo Tanim Ayar arahgi dlzlgt;i Not.
0: 2 hatta 1
1: 2 hatta 2
F208 Terminal kontrol modu i g EZ:::; 0 X
4: yon puls kontrolii ile kontrol
edilen baslat/durdur
F209 Hiz degisikligi kontrolii ‘1) Ei; igig Zg g:iﬁ:‘g:iﬁ 0 X
0: birde fazla hizda ¢aligma
F210 Hiz tipi 1: otomatik devirde galiyma 0 X
2: 8. hizda ¢aligma
211 Hiz segimini ‘kullanan 27 7 X
otomatik devir
F212 Zaman'sec;im‘ini kullanan 0~9999 0 N
otomatik devir
213 Otomatik devir sonrast 0: dur 0 N
serbest hareket se¢imi 1: son hizda caligma
F214 K1 0.0 ~10.0 1.0 N
F215 K2 0.0~10.0 1.0 N
F216~220 | Rezerve
F221 Alt frekans sayimi ~100 1 X
F222 Sayim siirelerinin F224-9999 1 X
hesaplanmast
F223 Rezerve
F224 Sayim siirelerini atama 1~F22 1 X
F225~229 | Rezerve
F230 Frekans ayar adimi 0.01~1.00 0.01 X
uzunlugu (Hz)
F231~260 | Rezerve
a F300 1¥. hiz calisma yonii 0: ileri 1: geri 0 N
=N F301 1%, hiz hizlanma siiresi 0.1~3000 20.0 N
T F302 1™, hiz ¢alisma frekansi F112~F111 5.0 N
o F303 1™, iz ¢aligma siiresi 0.1~3000 20.0 N
2 F304 1", hiz yavaslama siiresi___| 0.1~3000 20.0 N
=] .
g | Fo0s 17 huz durma/bekdeme 0.0~3000 0.0 v
& stiresi
e
- F306 2" hiz galigma yénii 0: ileri 1: geri 1 N
F307 2", hiz hizlanma siiresi 0.1~3000 20.0 N
F308 2" hiz caligma frekans F112~F111 10.00 N
F309 2", hiz galigma siiresi 0.1 ~3000 20.0 N
F310 2" hiz yavaglama siiresi | 0.1 ~3000 20.0 N
F311 2% hiz durmajbekleme | 3009 0.0 \
siiresi
F312 3. hiz galisma ynii 0: ileri 1: geri 0. N
F313 3", hiz hizlanma siiresi 0.1~3000 20.0 N
F314 3", hiz galigma frekansi F112~F111 15.00 N




Simf FOE‘;Z‘XOH Tanim Ayar arahg dlggf:;‘i Not.
o |F315 3" huz caligma siiresi 0.1 ~3000 20.0 N
¢ |F316 3", hiz yavaslama siiresi 0.1 ~3000 20.0 N
T F317 3™ hiz durma/bekleme siiresi 0.0 ~3000 0.0 v
o F318 4™ hiz galigma yonii 0: ileri 1: geri 1 N
5 [F39 4™ hiz hizlanma siiresi 0.1~3000 20.0 v
2 F320 4™ iz caligma frekansi F112~F111 20.00 N
g F321 4™ hiz caligma siiresi 0.1 ~3000 20.0 N
g [F22 4™ hiz yavaglama siiresi 0.1~3000 20.0 \

F323 4™ hiz durma/bekleme siiresi 0.0 ~3000 0.0 N
F324 5" hiz caligma yoni 0: ileri 1: geri 0 v
F325 5" hiz hizlanma siiresi 0.1~3000 20.0 N
F326 5" hiz caligma frekans F112~F111 25.00 N
F327 5" hiz ¢aligma siiresi 0.1 ~3000 20.0 v
F328 5" hiz yavaglama siiresi 0.1 ~3000 20.0 N
F329 5" hiz durma/bekleme siiresi 0.0 ~3000 0.0 N
F330 6". hiz ¢aligma yonii 0: ileri 1: geri 0. N
F331 6". hiz hizlanma siiresi 0.1~3000 20.0 N
F332 6. hiz ¢aligma frekansi F112~F111 30.00 N
F333 6". hiz ¢aligma siiresi 0.1 ~3000 20.0 N
F334 6. hiz yavaslama siiresi 0.1 ~3000 20.0 N
F335 6". hiz durma/bekleme siiresi 0.0 ~3000 0.0 N
F336 7" hiz ¢alisma yonii 0: ileri 1: geri 1 N
F337 7™ hiz hizlanma siiresi 0.1~3000 20.0 N
F338 7" hiz ¢aligma frekans F112~F111 35.00 N
F339 7™ hiz alisma siiresi 0.1 ~3000 20.0 V
F340 7™ hiz yavaslama siiresi 0.1 ~3000 20.0 V
F341 7™, iz durma/bekleme siiresi 0.0 ~3000 0.0 N
F342 Birlesik hiz kontrolii segimi O:yasak 0 N

1: izin verilir

0: ¢ok hizla

¢alisma

frekans1+F344
F343 Bir!es'ik hiz kontrolii modu ayar degeri 0 J

se¢imi 1: ¢ok hizla

calisma frekansi

+AN2 kanal

analog degeri
F344 Birlesik hiz kontrol igin Dijital 0.00~20.00 0.00 J

frekans ayar1 (Hz)

F345~F360 Rezerve




Simf F::rll(l:j;zo Tanmim Ayar arahgi dlze/[gf:;i Not.
F400~F407 Rezerve
0: fonksiyon yok
F408 OP1 fonksiyon ayart 1: gok hiz terminali 1 9 \
2: ¢ok hiz terminali 2
3: ¢ok hiz terminali 3
~ F409 OP2 fonksiyon ayart 4: sifirlama 1 v
= 5 serbest durug
% 6: rezerve
2 7: harici durdurma
g 410 OP3 fonksiyon ayar 8: Hizlanma/ yavaslama miimkiin | 2 v
- 9:JOGF ileri sarsint1
=N 10: JOGF geri sarsinti
=3 . 11: derece ile artan Yukari frekansi
é‘ F4ll OP4 fonksiyon ayart 12: derece ile azalan Asagi frekansi 3 v
a 13: FWD lleri terminali
5 . 14: REV Geri terminal
g F412 OPS5 fonksiyon ayart 15: 3 hat girisi x terminali 7 \
oy 16: hizlanma/ yavaglama gegisi
§ . 17: gevresel ekipman arizasi
g F413 OP6 fonksiyon ayari 18: kod hiz1 kontrol girisi 13 \
g 19: kapal1 dongiiniin agik dongiiye
) ¢evrilmesi
20: birlesik kanal hiz1 kontroliinden
F414 OP7 fonksiyon ayart tek kana! hiz1 kontroliine gecis 14 N
21: terminal sayim1
22: sayim degerini sifirlama
23: puls frekans girdisi (OP1 igin
F415 OP8 fonksiyon ayart gecerli) 4 N
0: fonksiyon yok
a’? . X 1: stiriiciiyli arizalara karsi koruma
® F416 Rol_e §1k1$ fonksiyonunun 2: gizli frekans ) X
g segimi 3: serbest durul
g 4: siiriicii galistyor
& 5: DC freni
5 6: hizlanma/yavaslama anahtar1
g, 7: sayim degeri
2 L 8: atanan sayim degeri
g F417 OUT terminali ¢ikis 9: agir1 yiik igin erken sinyal 4 X
Z fonksiyonunun se¢imi 10: rezerve
< 11: rezerve
= 12: rezerve
?L 13: rezerve
5 FM ¢ikis fonksiyonunun 0: ¢ikt1 frekans degeri gostergesi
S F418 S : NG : 0 \
§ secimi 1: ¢iktr akim degeri gostergesi
(% F419 Fm ¢ikis kalibrasyonu (%) 0~200 100 \
2. F420 IM (FM) Cikis aralig1 segimi 0:0~20mA (0~10 V) 0 \

1: 4~20 mA (2~10V)

F421~F460

Rezerve




Fonksiyon

Mfr.

Simf Kodu Tanmim Ayar arahgi degeri Not.
F500 Kayma 0.0~0.08 0.03 X
0: diiz ¢izgi
F501 V/F akim kontrol modu 1: poligonal ¢izgi 0 X
2: kare
F502 Tork promosyonu (%) 1~MIN (15, F506) 5 X
F503,504 | Rezerve
<
S Fsos Kullanici tanimli frekans F112~F507 10.00 X
~ noktasi 1(Hz)
9] -
EY Kullanici tanimli voltaj
g F506 noktast 1 (%) F502 ~MIN (100, F508) 30 X
éU F517 Kullanici tanimli frenkas F505-F118 20.00 X
§ noktasi2
@ Kullanici taniml1 voltaj
g F508 noktast 2(%) F506~MIN (100, F209) 40 X
2. F509 Toplanti frekansla ilgili voltaj | F508~100 100 X
F510 Rezerve
F511 Otomatik voltaj ayar1 O: ayar yok 0 X
1: ayarl
Siiriicti
Tastyici dalgasi frekans ayari R - < ayar
F512 (kFz) 1~ siiriicii ayar degerine bagl degerine X
baglh
F513 Rar_ldgmm Tastyict Dalgast O:.ygsak o 1 X
secimi 1: izin verilmis
0: yasak
g 1: baslangigta fren
T F514 DC fren fonksiyonu segimi : 0 X
z 2: dururken fren
2 3: baglangigtatdururken fren
e DC freni igin baslangig
= F515 frekans: (Hz) 0.00~5.00 5.00 \
g 516 DC fren akimi (%) 0~150 100 N
<3 F517 Baglangig freni siiresi (S) 0.0~10.0 5.0 N
2 F5I8 Durdurma freni siiresi (S) 0.0~10.0 5.0 \
9]
= Fs519 Enerji tiiketim fren orani (%) | 0~100 50 X
F520~F524| Rezerve
525 Krl_tlk_ ayar fonksiyonunun 0: ya_sak o 0 X
secimi 1: izin verilmig
F526 Kritik akim ayar1 (%) 120~200 160 X
F527 Kritik voltaj ayart (%) 120~200 140 X
F528~560 | Rezerve




Fonksiyon - Mfr.

Simf kodu Tanmim Ayar arahgi degeri Not
= 600 IP1 ayar fonksiyonu se¢imi 0: ygsak o 0 X
> 1: izin verilmig
S 0O:rakamla
~ ool Kanala verilen PI ayar1 1: AN1 kanali ayar1 0 X
g 2: AN2 kanali ayart
2 F602 PI Ayar1 (V) 0.00~10.00 5.00 X
5 . 0: AN1 kanalina geri besleme
2 F603 Eel ?n};drl geri besleme kanal 1: AN2 kanalia geri besleme 0 X

¢ 2: OP1 puls kanalina geri besleme
F604 Min. PI Ayar1 analogu (V) 0.00~F606 0.00 X
Min PI ayar1 Analogu igin (V)
F605 llgili Geri besleme Miktar1 0.00~10.00 0.00 X
F606 Maksimum PI Ayar1 Analogu | F604~10.00 10.00 X
Maks. PI ayar1 Analogu i¢in
F607 V) Ilgili Geri besleme Miktar1 0.00~10.00 10.00 X
F608 Oran kazanci 1~1000 100 N
F609 Entegrasyon siiresi (S) 0.1~10.0 0.1 N
F610 Numune alma devri (S) 0.1~10.0 0.1 N
F611 PI Diizeltme dogrulugu 0~20 5 N
F612 PI Diizeltme kutuplari 0: negfit'lfger'l besleme ayar 0 X
1: pozitif geri besleme ayari
F613~660 [Rezerve
S 700 Se¢im modu gecikmeli- 0 derhal du'rdurma 0 X
g durdurma 1: gecikmeli durdurma
?_; F701 gec1kmehjdur'durma proglanabilj 0.0~60.0 0.00 %
S cikis terminali(S)
=N . 0: sicaklik ile kontrol edilen fan
E Fan kontrol se¢imi (sa}dface islevi
g F702 IS‘SN! 10 RV siirtici igin 1: sicaklik ile kontrol edilmeyen 0 X
=] lgecerli) fan islevi
5 an iglevi
® F703~F704| Rezerve X
F705 ¥Z}n verilen Otomatik baslatma 05 3 X
licin ayrilan zamanlar
F706 Tc?krarlanan otomatik baglama 0.0~10.0 30
licin ara zaman (S)
F707-F708 Rezerve
- . Siiriicii
F709 ?fe“rli‘ (V\‘/’;taja kargtkoruma | 5040 modeline
s tabi
F710~F714 Rezerve A
. - Deger
F715 |Asir1 yiik ayarlama degeri 0~1000 ayarlama o
F716 Stirticii agirt yiikleme katsayisi 150~180 Deger o
%) ayarlama
Motor asir1 yiikleme Deger
F7i7 katsay1s1(%) 20-120 ayarlama °
F718, 719 [Rezerve




0: ariza yok
1: yiiksek akimda hizlanma
2: yiiksek akimda yavaslama
F720 (Geri sayimla {igiincii ariza tipi | 3: yiiksek akimda sbt hiz
4: yiiksek voltajda hizlanma
5: yiiksek voltajda yavaglama
6: yiiksek voltajda sabit hiz
7: dusiik voltaj
9: siirlicliniin agir1 yiiklenmesi A
10: motorun asir1 yiiklenmesi
F721 (Geri sayimla ikinci ariza tipi 11: yiiksek sicaklik
12: kullanicinin sifre hatasi/ciddi
dis parazit
13: faz dis1
15: acil durma
F722 [En son ariza tipi 19: Galvanoskop arizasi
21: gevresel ekipmanla ariza
F723 [En son arizanin frekansi(Hz) A
F724 [En son arizanin akimi (A) A
F725 [En son arizanin voltaji1 (V) A
F726~F760 Rezerve
> F800 Analogun min. girdisi (V) 0.00~MIN (F801,10.00) 0.00 N
I F801 |Analogun maks. girdisi (V) MAKS. (0.00, F800) ~10.00 10.00 N
& FB02~F806Rezerve
g F307 /}r{lza)logun min. ilgili frekansi F112-F111 0.00 N
5 —
% F308 /}r{lza)logun maks. ilgili frekansi F112~F111 50.00 N
2 F809 Maks.Giris pulsfrekansi(Hz) 0~9999 5000 X
F310 Maks. giris puls frekansinin ilgil 0.00~F111 50.00 X
frekans1 (Hz)
F311 Dsz;lga filtreleyen zaman sabiti 1.0~10.0 30 J
F812~F860 Rezerve
—.  [F900 K85 iletisim ara yiiz fonksiyonu | 0: bilgisayar 1: 485 iletisim 1 X
§ Fo01 Haberlesme adresi 1~127: siiriicii adresi 1 X
E‘ 0: ¢ikis yok
2 F902 [Tek/cift Kalibrasyon 1: tek kalibrasyon 0 X
s 2: ¢ift kalibrasyon
(i 1: 2400
- .
g poos iletisim baud hiz (bit) g;;‘ggg 3 X
4:19200
F904~F960| Rezerve
Agiklamalar:

X isareti bu fonksiyon kodunun sadece durus aninda degistirilebilecegini gosterir.
\ isareti bu fonksiyon kodunun hem durus aninda hem de ¢alisirken degistirilebilecegini gosterir.

A isareti bu fonksiyonunun kontrol edilebilecegini ancak durul veya ¢alisma aninda degistirilemeyecegini

gosterir.

o isareti bu fonksiyon kodunun siiriiciiniin tiretici degeri tekrarlandiginda baslatilmayacagini ve sadece

manuel olarak degistirilebilecegini gosterir.




Ek 3 Fren Rezistorii ve Fren Birimlerinin Secimi

Dahili fren birimleri baz1 F1500-G serisi stiriiciilerde mevcuttur (tek faz ve ti¢ faz 18.5 kW altindaki bazi
stiriiciiler). Bu siiriiciilerin gii¢ terminalleri "P" ve "B" terminallerini igerir. Bu durumda fren rezistorleriyle
disaridan baglanabilir. Fren rezistorleri i¢in uygun standartlar asagida tablo 2'de gosterilmistir.

Tablo 2 Fren Direncinin secimi

Siiriicii modelleri Gecerll(llg‘(;f;)r gueu Uygun fren direnci
F1500-G0002XS2B/F1500-G0002XT2B 0.2
F1500-G0004XS2B/F1500-G0004XT2B 0.4 Tiim yuvalar 80W/200Q
F1500-G0007XS2B/F1500-G0007XT2B 0.75

F1500-G00015XS2B/F1500-G00015XT2B 1.5 Tiim yuvalar 80W/150Q
F1500-G00022XS2B/F1500-G00022XT2B 2.2 Tiim yuvalar 120W/120Q
F1500-G00037XS2B/F1500-G00037XT2B 3.7 Tiim yuvalar 150W/80Q

FI500.GO004T3B 04 Tim yusalar SOW/2006

F1500-G0015T3B 1.5 Tiim yuvalar 80W/150Q

Ei zgg:ggggg;ig §§ Tiim yuvalar 150W/150Q

F1500-G0040T3B 5.5 Tiim yuvalar 250W/120Q

F1500-G0055T3B 7.5 Tiim yuvalar 500W/120Q

F1500-G0075T3B 11 Tiim yuvalar 1 KW/90Q

F1500-G0110T3C 15 Tiim yuvalar 1.5 KW/80Q

Siiriiciilerle, ti¢ faz 8.5 KW'nin {izerinde dahili fren birimleri mevcut degildir. Bu siiriiciilerin gii¢ terminalleri
"P" ve "B" terminallerini igerir. Fren rezistoreleri ile disaridan baglanmalidir. Fren hiicrelerinin "P" (veya
"+") ve "N" (veya "-") terminalleri, siiriiciilerin "P" ve "N" terminalleri ile baglanmustir. Fren hiicrelerinin
"P" ve "B" terminalleri fren rezistorleri ile baglanmistir. Uygun standartlar asagida tablo 3'te gosterilmistir.
Tablo3  Fren Hiicrelerinin Secimi

. . Uygun Motor giicii Uygun Fren birimi Fren birimleri i¢in
Siiriicii modelleri (KW) modelleri uygun diren¢
F1500-G0185T3C 18.5
F1500-G0220T3C 3 BU02-0203 3KW/45Q
F1500-G0300T3C 30 BU02-0203 4KW/30Q
F1500-G0370T3C 37 3KW/45Qx2
F1500-G0450T3C 45 BU02-0405 (paralel baglant1)
F1500-G0550T3C 55 BU02-0405 6KW/20Q
F1500-G0750T3C 75 4KW/30Qx2
F1500-G0900T3C 90 BU02-0709 (paralel baglant1)
F1500-G1100T3C 110 BU02-1010 6KW/20§2x2

(paralel baglanti)




Ek 4

485 iletisim Kapag

Sekil 1.1'de gésterilen 485 Tletisim kapaginin
¢aligma panelinin dis boyutlar1 68x100x17
mm olup agik halde boyutu 65x97 mm'dir.

Asagida 485 Tletisim kapaginin 6zel
fonksiyonlar1 ve kullanim talimatlart
verilmistir. Normal tug takim1 kontrol
birimlerinin benzer fonksiyonlart ve
talimatlar i¢in sayfa 17 IV. Tus takimi kontrol

birimine bakiniz.

Tablo 4 Ozel Tuslarin tanim

0.8.6.6

RUN FWD DGT FRQ

O

Fig 1-1"485 Communication Enclosure

Tuslar | Atama

Tanim

"Mod" tusu

"Set" tusu ile kullanilir. Kapakta iletisim adresi "dxxx" gosterilir.

E "Set" tusu

goriilir.

"Mode" tusu ile kullanilir. Kapakta iletisim adresi "dxxx" gosterilir;
"dxxx" gosterilirken "set" tusuna basiniz. Kapakta ilgili siirticiilerin igerikleri

"Yukar1" tusu

(a]
]

"Asag1" tusu

tuslarina basiniz.

"dxxx" goriilirken diger iletisim adresini se¢gmek igin "yukar1" ve "asag1"

Tablo 5 Ozel Cahgma Talimatlart

Adim

islem

Ekran

Tus
!

"mode" ve "set" tuslarma aym anda basim. 485 Iletisim
Adresi kapag iletisim adresi "dxxx" gosterir.

Ao

tusuna basin.

Diger iletisim adresini segmek igin " A/ V" tuslarina
basm. Ilgili siiriictiniin igerigini gostermek igin "set"

Tablo 6  Ozel Panel Ekrami & Tammlar

EKkran unsurlari

Tanim

Stirtictiniin sifirlama stirecini belirtir: tek kontrol durumunda siiriiciiniin igerigi
sifirlama islemi normale dondiikten sonra gosterilecektir.Yaym kontrolii durumunda

-HE- varsayilan iletisim adresi "d001" sifirlama islemi normale dondiikten sonra
gosterilecektir.

be- Yayin kontrol kodu (Yayin adresi iletisim kapsami i¢in 255 oldugunda ve yayin
komutu yapildiginda kapak agdaki tiim siiriiciilere ayn1 anda etki edebilir)

Fr- 485 iletigim ve siiriicii iletisiminde ariza oldugunu gosterir (Arizanin nedenleri ve

¢oziimler i¢in bakiniz. Sayfa 55;Tablo 1)




VII. GARANTi SARTLARI

1. GARANTI SURESI, MALIN TESLIM TARIHINDEN iTIBAREN BASLAR VE 2 (iKi) YILDIR.

2. MALIN BUTUN PARCALARI DAHIL OLMAK UZERE TAMAMI FIRMAMIZIN GARANTISI
KAPSAMINDADIR.

3. MALIN GARANTI SURESI iCERSINDE ARIZALANMASI DURUMUNDA, TAMIRDE GECEN
SURE GARANTI SURESINE EKLENIR. MALIN TAMIR SURESI EN FAZLA 30 i$ GUNUDUR. BU
SURE, MALA ILiSKiN ARIZANIN SERVIS iISTASYONUNA, SERVIS ISTASYONUNUN
OLMAMASI DURUMUNDA, MALIN SATICISI, BAYii, ACENTESI TEMSILCILiGi, ITHALATCISI
VEYA IMALATCISINDAN BIiRiSINE BiLDiRiM TARIHINDEN iTIBAREN BASLAR. SANAYi
MALININ ARIZASININ 15 iS GUNU iCERSINDE GIDERILMEMESI HALINDE, IMALATCI VEYA
ITHALATCI; MALIN TAMIiRi TAMAMLANINCAYA KADAR BENZER OZELLiKLERE SAHIP
BASKA BIiR SANAYI MALINI TUKETICININ KULLANIMINA TAHSiS ETMEK ZORUNDADIR.

4. MALIN GARANTI SURESI ICERSINDE, GEREK MALZEME VE iSCILIK, GEREKSE MONTAJ
HATALARINDAN DOLAYI ARIZALANMASI HALINDE, iSCILiK MASRAFI, DEGISTIRILEN
PARCA BEDELI YA DA BASKA HERHANGI BiR AD ALTINDA HiCBiR UCRET TALEP
ETMEKSIZIN TALEP YAPILACAKTIR.

5. MALIN;

- TESLIM TARIHINDEN iTIBAREN GARANTI SURESI iCINDE KALMAK KAYDIYLA BiR
YIL iCERISINDE, AYNI ARIZAYI iKiDEN FAZLA TEKRARLAMASI VEYA FARKLI ARIZALARIN
DORTTEN FAZLA ORTAYA CIKMASI SONUCU MALDAN YARARLANAMAMANIN SUREKLILIK
KAZANMASI,

- TAMIR iCIN GEREKEN AZAMi SURENIN ASILMASI,

- SERVIS ISTASYONUNUN MEVCUT OLMAMASI HALINDE SIRASIYLA SATICI, BAYIi,
ACENTESI, TEMSILCILIGI, ITHALATCISI VEYA IMALATCISINDAN BIRISININ
DUZENLEYECEGI RAPORLA ARIZANIN TAMIRININ MUMKUN BULUNMADIGININ
BELIRLENMESI,

DURUMLARINDA UCRETSIZ OLARAK DEGISTIRME iSLEMi YAPILACAKTIR.

6. MALIN KULLANMA KILAVUZUNDA YER ALAN HUSUSLARA AYKIRI
KULLANILMASINDAN KAYNAKLANAN ARIZALAR GARANTI KAPSAMI DISINDADIR.

7. GARANTI BELGESI iLE ILGILIi OLARAK CIKABILECEK SORUNLAR iCIN SANAYi VE
TICARET BAKANLIGI TUKETICININ VE REKABETININ KORUNMASI GENEL MUDURLUGU’NE
BASVURULABILIR.

VIII. FIRMA VE SERVIS iISTASYONLARI BiLGIiLERi
ALTOEL ELEKTRIK ELEKTRONIK SANAYi VE TICARET A.S.

MERKEZ: YANIKKAPI TENHA SOKAK UCARLAR HAN NO:10 KARAKOY 34420 iSTANBUL /
TURKEY
TEL:0212256 81 90 FAKS:0 212254 16 54
FABRIKA: CAKMAKLI MEVKIii SANBIR BUL. 4.BOLGE 10.CAD. NO:12 B.CEKMECE/iST
TEL: 0212 886 26 39-41 FAX: 0212 886 86 94
ANKARA BOLGE: SANAYi CAD.GURESCILER SOK CECELI i$ MERKEZi NO 11/49 ULUS
ANKARA
TEL: 031231036 18 FAX: 0312310 3620
iZMiR BOLGE: 1202/2 SOK. NO:80/L TEMSIL PLAZA(GIDA CARSISI) YENISEHIR /iZMiR
TEL: 0232459 5995 FAX: 0232459 15 51
ADANA BOLGE: KARASOKU MAH. 4. SOK. YUSUF CELIK i$S MERKEZi KAT:2NO:12 ADANA
TEL: 03223527570 FAX: 03223521319

EMAIL: altoel@altoel.com www.altoel.com.tr WWW.sayport.com.tr

i o = ;
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SERVIS ISTASYONLARINI GOSTERIR LiSTE

ITHALATCI FiRMANIN :

UNVANI :ALTOEL ELEKTRIK ELEKTRONIK SAN.TIC.A.S.

MERKEZ ADRESI :BANKALAR CAD.YANIKKAPI TENHA SOK. UCARLAR HAN NO:10
KARAKOQY / ISTANBUL

TEL / TELEFAKS :0212 256 81 90 (Pbx)  FAX: 0212 254 16 54

VERGI NUMARASTI :0660102542

E-MAIL ADRESI : altoel@altoel.com.tr. , www.altoel.com.tr.

HIZMET KAPSAMI : TSE 12831 / NISAN 2002 YETKILI SERVISLER - ANAHTARLAMA

CIHAZLARI , KONTAKTORLER vb. iCIN

URETiCi FIRMA
YANTAI HUIFENG ELECTRONICS CO. LTD.

ADD: NO.FU11, HUANGHE ROAD YTETDZ P.C.:264006
TEL: 86 535 6391102 FAX:86 535 6395279

E-MAIL: Leo@HFinverter.com

YETKILi SERVIS iSTASYONU:

SIRA . . . | YETKILININ VERGI

No | UNVANI HIZMET YERI ADRESI | \ or'covapr | TEL/FAKS | oo
KOHLER CAKMAKLI MEVKIii
ELEKTRIK SANBIR BUL. 4 BOLGE | MEHMET

! SAYACLARI 10.CAD. NO:12 KiBAR 02128862639 | 5820035131
SAN.VE TiC.A.S. | B.CEKMECE/IST

Yukandaki Bilgilerin Dogrulugunu Onaylariz.
Imalatgi-Uretici / Ithalatg
Firma Yetkilisi

imza — Kase

c € ISO 9001
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