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Uyar!
! Q J  Tehlikeli elektrik gerilimi!
IAITA

Kuruluma baslamadan 6nce

Cihazn gii¢ kaynagini devre dis1 birakiniz.

Cihazlarin kazara tekrar ¢alismayacagindan emin olunuz.
Kaynak ile izolasyonu teyit ediniz.

Topraklama ve kisa devre testleri yapiniz.

Calisan komsu tiniteleri Ortiiniiz veya tstiini kapatiniz.

Ilgili cihazin mithendislik talimatlarin1 (AWA) yerine
getiriniz.

Ancak, EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Kisim 100)’e gore uygun
nitelikteki personel bu cihaz/sistem tizerinde ¢aligabilir.

Kurulumdan 6nce ve cihaza dokunmadan Once, statik elektrik

yiikiinii bosalttigimizdan emin olunuz.

Fonksiyonel toprak (FE), koruyucu topraga (PE) ya da potansiyel
dengelemesine baglanmalidir. Topraklamalar diizgiin yapilmalidir.
Sistem kurucusu, bu baglantinin gergeklestirilmesinden sorumludur.
Baglant1 kablolar1 ve sinyal hatlari, indiiktif ve kapasitif girisimlerin
otomasyon fonksiyonlarina zarar vermeyecek sekilde, monte

edilmelidir.

Otomasyon cihazlan ve ilgili isletim elemanlari, istenmeyen isletime
kars1 iyi korunacak sekilde kurulmalidir.

Sinyal tarafinda bir hat veya tel kopmasinin otomasyon cihazlarinda
tanimlanmamis durumlarla sonuglanmamast igin, I/O ara birimi
tizerinde uygun emniyet donanimi ve yazilim tedbirleri uygulamaya

sokulmalidir.

24 volt enerji kaynagt igin giivenilir bir algak gerilim elektrik yalitimini
saglaymiz. Sadece IEC 60364-4-41 (VDE 0100 Kisim 410) veya HD
384.4.41 S2 ile uyumlu gii¢ kaynagi tinitelerini kullaniniz.

Sebeke gerilimindeki belirtilen degerlerden sapmalar,
spesifikasyonlarda verilmis olan tolerans limitlerini agmamalidir,

aksi halde, bu durum arizalara veya tehlikeli ¢caligmaya neden

olabilir.

IEC/EN 60204-1 ile uyumlu olan acil durdurma cihazlar1 (emergency
stop), otomasyon cihazlarinin tiim ¢alisma modlarinda etkili olmalidir.
Acil-durdurma cihazlarinin kilitlerinin agilmasi yeniden ¢aligsmaya

neden olmamalidir.

Muhafazalar1 veya kumanda kabinleri icerisine monte edilmek tizere
tasarlanmig cihazlar ancak, bunlar kapali muhafazalari igerisine monte
edildikten sonra galistirllmali veya kumanda edilmelidir. Masa iistii
veya tasinabilir {initeler ise, sadece kapali muhafazalar icerisinde

calistirilmali ve kumanda edilmelidir.

Bir voltaj diisiisii veya arizasi sonrasi kesintiye ugrayan programlarin
uygun sekilde yeniden ¢alistirilmasindan emin olmak i¢in gerekli
tedbirler alinmalidir. Bu, kisa bir siire i¢in bile olsa tehlikeli ¢alisma
durumlarina neden olmamalidir. Eger gerekiyorsa, acil-durdurma
cihazlar1 kullanilmalidir.

Otomasyon sisteminde arizalarin kisilere veya miilke zarar verebilecegi
her bir durumda, bu ariza veya bozulmaya kars1 emniyetli bir ¢aligma
durumunu temin etmek i¢in harici (6rnegin, nihayet salterleri, mekanik
kilitlemeler, vs yardimiyla) tedbirler alinmalidir.
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1 DF5I1 serisi hakkinda

Sisteme genel bakis

AR
e Alilug

Sekil 1:  Sisteme genel bakis

® DF51-...ac motor hiz kontrol cihazi ® DEX-DEY-10 harici tug takimi
© DES51-LZ... RFI (Radyo Frekans Girisim) filtreleri ® DEX-DEY-61 harici tus takimi
® Dahili operator tug takimi @ DEX-DEY-6 harici tus takimi
@ DEX-CBL-...-ICS baglanti kablolar1
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Yazili calisma degerleri ve tamitic etiket (plaka etiketi
sl & @ ) DF51’in ¢alisma degerleri, initenin yan tarafindaki tanitici etiket iizerine

Elektriksel baglant1 degerleri, klemens kapagi tizerinde yazilidir. kaydedilmistir.
Sekil 3:  DF51 frekans doniistiiriicii tanitic1 etiketi

Sekil 2: Klemens kapagi 6rnegi

7
- g .
Ue, 50/60Hz 0
1AC 230V, 9A @ |
3AC 230V, 5.2A HD ,ﬁg
o~
= =] s
2| DF51-322:075 @ 7%
A
3ACO...Ue, 4A 3 ;2;
o
0.75kW (230V) ® “ A
THP (230V)
L
@ Ue = nominal gerilim (sebeke gii¢ kaynagi Tip: DF51-322-025
gerilimi) 230 V 50/60 Hz = sebeke frekansi Girig: 1/3AC230V, 3.1A, 2.0A
@  9A = tek-fazh baglantida faz akim (Ue:180...264+0%, 50/60Hz
. - Cikis: 3AC O...Ue, 1.4A, 0...400Hz
®  5.2A = ii¢-faz baglantida faz akimi Motor: 0.25kW (230V)) 0. 25HP (230V)
@® DF51-322-075 = parga numarasi Uretici-No: 47A T21706LB Tarih: 04/07
® 3AC=Sifirile sebeke gii¢ gerilimi (Ue) araligindaki {ig-faz ¢ikis
geriliminde 4 A nominal akim
® 075kW= (230V) nominal gerilimde veya 1 HP (beygir giicii)

giicte tahsis edilen motor ¢alisma degeri

Tanitici etiketin agiklamasi (6rnek) asagida verilmistir.

Tip Parg¢a Numarast DF51-322-025
Girig Sebeke giris degerleri: Fazlar, nominal gerilim, faz 1 AC230V,3.1A
akimi ve miisaade edilen gerilim aralig1, sebeke 3AC230V,20A
frekansi (Ue: 180264 V+0 %, 50/60 Hz)
Cikig Motor ¢ikis degerleri: Fazlar, gerilim araligi, nominal ~ 3ACO...Ue, 1.4 A, 0... 400 Hz
akim, frekans aralig1
Motor Belirtilen bir nominal gerilimde tahsis edilmis motor 0.25 kW (230 V)
nominal giic degeri 0.25 HP (230V)
Uretim No Uretici numarasi ve tarih 47AT21706LB Tarih: 0407
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DF 51 yapisi

o Y
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AN,

Sekil 4: DF51’in tasarimi

@ Haberlesme arabirimli LCD tus takimi @ Opsiyonel radyo girisim filtresi

® Cihaz fan1 (DF51... Sadece 1K5’ten 7K5’¢ kadar) Sogutucu govde

® RIJ 45 haberlesme arabirimi (Modbus) ® Giig klemensleri

@ Mikrosvigler ® Sinyal rolesi klemensleri

® Kumanda sinyal klemensleri 11 Klemens kapagi (kumanda boliimii, gli¢ bolimii)
® Topraklama baglantisi (PE)
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2 Kurulum

Giic klemensleri Klemens kapaginin agilmasi
Klemens kapaginin agilmasi
= Asagidaki adimlar belirtilen aletlerle ve zorlamadan
gergeklestiriniz.

» 1 nolu bolgeden bastirarak asag1 dogru ¢ekiniz.

» Sonra, klemens kapagini 2 nolu yonde yukari ¢ekiniz.

DF51-...-5K5 ve DF51-...-7KS cihazlarinin klemens kapagi asagiya

dogru menteselenmistir ve asagiya indirildigi konumda sokiilebilir.

\\\

DOUNNNNNNN, NN NN

RN

N

\

Sekil 5:  Klemens kapaginin agilmasi

Gii¢ klemenslerinin baglanmasi

Uyar1!
!
A Uyart! AC motor hiz kontrol cihazi elektrik ¢arpmasina veya yangin
Besleme gerilimine uygun bir ac motor hiz kontrol cihazi se¢iniz tehlikesine karsi topraklanmalidir.

(= bolim "Teknik veriler", sayfa 33):
+  DF51-320: Uc-faz 230 V (180 ila 264 V + 0 %)

*  DF51-322: Tek- veya Ug-faz 230 V 2 Uyar!

(180 ila 264V+0%)
« DF51-340: Uc-faz 400 V (342 ila 528 V + 0 %)

Gii¢ boliimiinde, tizerinde isaretleme olmayan klemenslere
herhangi bir kablo baglamaymiz. Bu klemenslerden
bazilarinin herhangibir fonksiyonu yoktur veya DF51in

dahili islevleri i¢in ongériilmistiir (ve tehlikeli gerilimler

icerebilir).
A Uyan! Kurulum ve montaj hakkinda ayrintili bilgi i¢in cihazla
U, V ve W ¢ikis klemenslerini asla sebeke gerilimine - birlikte verilmis olan kurulum talimatlarina (AWA8230—
’ 2146) bakiniz.

baglamayiniz. Elektrik ¢arpmasi veya yangin tehlikesi olabilir.

A Uyar!

AC motor hiz kontrol cihazmm her bir besleme gerilim fazi bir
sigorta ile korunmalidir (yangin tehlikesine karst).

& Uyar!

Tiim gii¢ baglant1 kablolarinin, gii¢ boliimiine, emniyetli bir
sekilde sabitlendiginden emin olunuz.
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Gii¢ klemenslerinin diizeni

Gii¢ klemenslerinin diizeni, gii¢ boliimiiniin biiyiikligiine baglidir.

DF51-322-025 DF51-322-055
DF51-322-037

ll
clolclololo RER

DF51-340-037 DF51-340-2K2
DF51-340-075 DF51-340-3K0
DF51-340-1K5 DF51-340-4K0
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Sekil 6:  Giig klemenslerinin diizeni

DF51-322-075 DF51-322-22
DF51-322-1K1 DF51-320-4K0

. -
J kS @

DF51-340-5K5 DF51-340-7K5
DF51-320-5K5 DF51-320-7K5
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@ Dahili baglant1. Eger bir DC bara bobini kullanilms ise ¢ikartilmalidir.

Tablo 1:  Gii¢ klemenslerinin tanimlari

07/05 AWB8230-1579GB

Klemens tanimi Fonksiyon Aciklama

L,L1.L2, L3, N Besleme gerilimi * Tek-fazli sebeke gerilimi: L ve N’ye baglanti
(sebeke gerilimi) * Ug-fazli sebeke gerilimi: L1, L2, L3’e baglant1

U, V, W AC motor hiz kontrol UQ-fale motor baglantisi

cihazinin ¢ikist

L+, DC+ Harici direk gerilim L+ ve DC+ klemensleri bir koprii (jumper) ile
reaktorii baglanmistir. Eger bir DC bara bobini kullanilirsa, bu
koprii ¢ikartilmalhidir.
DC+, DC- Dahili DC barasi Bu klemensler, opsiyonel harici bir frenleme cihazini
(Dogru Akim barasi) baglamak ve birden fazla ac motor hiz kontrol cihazinin
DC bara tizerinden baglanip beslenmesi igin
Ongoriilmilistiir.
,PE Topraklama Muhafaza topraklama klemensi (hata durumunda metal

muhafaza elemanlar tizerindeki tehlikeli gerilimlerden
korur).

|Lﬂ.1| L2 |N.I'L3| U

i W

11
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Kumanda sinyal klemensleri

Sinyal rélesinin baglanmasi

Sinyal rélesinin bir bosta kontagi (degistirme anahtar1) bulunmaktadir.
Kontaklar K11, K12 ve K14 klemenslerine baglidir.

Asagidaki ¢izimde sinyal klemenslerinin pozisyonu gériinmektedir.

i 0

Sekil 7:  Sinyal rolesi klemenslerinin pozisyonu

Kumanda sinyal klemensleri

Kumanda sinyal klemenslerinin baglanmasi
Kumanda sinyal klemensleri tek bir sira seklinde dizilmistir.
Uygulama yerlerine uyacak sekilde kumanda sinyal klemenslerine

kablolar1 baglayiniz.

v Dikkat!
L, H, O, Ol veya AM klemenslerine P24 klemensini
asla baglamayiniz.

Kumanda sinyal klemenslerinin baglantisi i¢in biikkiimlii veya ekranli
kablolar kullaniniz. Kablo ekranini frekans donistiiriicli yakinlarinda genis
bir kontak alaninin bir yanina topraklaymiz. Kablo boyu 20 m’yi
agsmamalidir. Daha uzun kablolar i¢in uygun bir sinyal amplifikatorii

kullaniniz.

Tablo 2:  Sinyal rolesi klemenslerinin tanimi
Klemens tammi  Agiklama”
K11 Fabrika ayarlar1:

* Calistirma sinyali: K11-K1 4 kapali.
K12

* Ariza mesaj1 veya gii¢ kaynagi kapali: K11-K12
K14 kapal1.
Réle kontaklarinin 6zellikleri:

* Maksimum 250 V AC/2.5 A (direngli) veya 0.2 A
(indiiktif, gii¢ faktorii = 0.4); minimum 100 VAC/10
mA

* Maksimum 30 V DC/3.0 A (direngli) veya 0.7 A
(indiiktif, gii¢ faktorii = 0.4); minimum 5 VDC/100
mA

k11|kial k12

1) Sinyal rolesine dijital ¢ikis fonksiyonlari atayabilirsiniz (PNUC021).

ﬂ ESD (Elektrostatik desarj) tedbirleri

A Eelektrostatik desarj yoluyla olusabilecek tehlikeri onlemek
amaciyla, kumanda sinyal klemenslerine ve devre paneline
dokunmadan 6nce, topraklamasi olan bir zemine dokunarak

tizerinizdeki statik yiikii bosaltiniz.

Asagidaki resim, ayr1 ayr1 kumanda sinyal klemenslerinin konumlarini

gostermektedir.

[Am[hJofofL[L]s|a]3]2]1 [Prajeme12][11]

Sekil 8: Kumanda sinyal klemenslerinin konumu
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Tablo 3:  Kumanda sinyal klemenslerinin fonksiyonu
No. Fonksiyon Seviye Fabrika Ayari Teknik veriler, aciklama
L Ortak gerilim ov - Dahili gerilim kaynaklart P24 ve H klemensleri igin
referans noktasi ortak gerilim referans noktasi
5 Dijital giris YUKSEK = +12 ila +27 V Sifirlama/ Reset PNP-mantig1, ayarlanabilir, R>100 k Q
DUSUK =0ila+3V Gerilim referans noktasi: L klemensi
4 Dijital giris FF2 (FF3) = sabit frekans 2 (3) ~ PNP-mantig1, ayarlanabilir, R>5,6 k Q
Gerilim referans noktasi: L klemensi
3 Dijital girig FF1 (FF3) = sabit frekans 1
3
2 Dijital giris REV = saat yoniiniin tersine
hareket
1 Dijital giris FWD = saat yoniinde hareket
P24 Kumanda gerilim ¢ikist 24V - 1 ile 5 arasindaki dijital girislerin kumandas igin
besleme gerilimi.
Yiik tagima kapasitesi: 30 mA
Gerilim referans noktasi: L klemensi
h Ayar noktas1 +10V - Harici ayar noktas1 potansiyometresi igin besleme
gerilim ¢ikis1 gerilimi
Yiik tagima kapasitesi: 1 0 mA
Gerilim referans noktast: L klemensi
0 Analog girig O ile +10V arasinda Frekans ayar noktasi Ri = 10kQ
degeri (0°dan 50 Hz’e Gerilim referans noktasi: L klemensi
kadar)
OI Analog girig 4 ile 20 mA arasinda Frekans ayar noktas1 degeri Ry = 2509
(0’dan 50 Hz’e kadar) Cikis: L klemensi
L ov -

Ortak gerilim
referans noktasi

Dahili gerilim kaynaklar1 P24 ve H igin gerilim
referans noktasi

AM Analog ¢ikig O ile +10V arasinda Frekans gergek degeri Ayarlanabilir parametre, DC gerilim, nihai ayar
(0’dan 50 Hz’e kadar) frekansina (50 Hz) karsilik gelen 0 ila 10 V.
Yiik tagima kapasitesi: 1 mA
Gerilim referans noktast: L klemensi
cm2 Gerilim referans Maksimum 27 V Baglanti: Transistor ¢ikiglart 11 ve 12v klemensleri
noktast, transistor icin harici gerilim kaynaklarinin (0 V, 24 V) ortak
¢ikist gerilim referans noktasi
Yiik tagima kapasitesi: maksimum 100 mA (11 +12
klemenslerinin toplami)
12 Transistor ¢ikist Maksimum 27 V = CM2 RUN (calisma) Ayarlanabilir, agik toplayicili kolektor)
Yiik tagima kapasitesi: 50 mA’e kadar
11 Transistor ¢ikisi Frekans ayar noktasina ulagildi

13
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SR Isk
Bt
—{_FHB+
I SR 485 M
- = kLS Q Q
gl ® & & = i OFE  PRG
L 5 4 3 2 1 P24

Sekil 9:  Kumanda sinyal klemens baglantis1 (kisim 1)
1 ile 5 arasindaki girislerin tiimii, termistor girisi olarak da ayarlanabilecek 1 1 ile 5 arasindaki girisleri, Tablo 4’de gosterildigi gibi SR/SK mikrosvig
olan klemens 5 hari¢ ayn1 fonksiyona ve ¢alisma moduna sahiptir. kullanan 6zel kumanda devreleri ve ulusal devre tipleri i¢in

. Lo e . ayarlayabilirsiniz. Bu svig¢, kumanda sinyal klemenslerinin sagina
1 ile 5 arasindaki girisler, entegre kumanda boliimiinden (CPU) optik ve

elektriksel olarak yalitilmiglardir. Bunlar ya P24 klemensinde cihazdan
dahili bir kumanda gerilimi ya da harici bir gerilim kaynagi kullanilarak
+24 V ile kumanda edilir.

yerlestirilmistir.

* SR = kaynak, art1 anahtarlama mantig (fabrika ayari)
» SK = akag, eksi anahtarlama mantig1

Sekil 10: Mikrosviglerin konumu

14

& Uyari!
Dahili veya harici kumanda gerilimini baslatmadan
once, SR/SK svi¢inin konumunu kontrol ediniz.
Hatali bir ayar, kumanda girisine hasar verebilir.
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Tablo 4: 1 ile 5 arasindaki girislerin harekete gegirilmesi
Devre ornegi SR/SK svici Aciklama
SR ¢ Dahili kumanda gerilimi ile ¢aligtirma
+H W
P24 - » Standart devre
Ri
1
1
| o
i
K
SR C")
L
| ov
+24V Ri e g
- 1 SR » Harici kumanda gerilimi ile +24 V ¢aligtirma
| i » Standart devre
! 1 « Referans noktas1 L klemensi
i Ri —
s H1-{¥7
.-+>
L= SR 7‘—
L
oV S ov
(
SR * Bir elektronik cihazdan (6rnegin PLC, kolay
+24 ¥ programlama gibi) harici kumanda gerilimi ile

caligtirma

¢ Referans noktasi L klemensi

15
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Devre ornegi SR/SK svici Aciklama
SK Dabhili kumanda gerilimi ile ¢aligtirma
+24 ¥
P24
ilaad |
K
N

L
| v
SK » Harici kumanda gerilimi ile +24 V ¢alistirma
+24 WV P34 L 4V
G} K * Referans noktasi L klemensi
- ®© Eger L referans noktasi 0 V harici gerilim
EE-’( kaynagia bagh ise, harici 24V gerilimi, bir diyod
ov [ yardimiyla dekuple (elektriksel olarak yalitimlr)
_}E_ olmalidir.
; i
; i I
i
! ' g |
——s H -
|
1
i
RONEN ry
| o
SK * Bir elektronik cihazdan (6rnegin PLC, kolay
+24 ¥ P4 | +2a ¥ programlama gibi) harici kumanda gerilimi ile
1 — K If caligtirma
* Referans noktasi L klemensi
‘S?:"K ® Eger L referans noktast 0 V harici gerilim
oy B kaynagma bagli ise, harici 24V gerilimi, bir diyod
Ry yardimiyla dekuple (elektriksel olarak yalitimlr)
| }:I_I olmalidir.
] | 1
1
] ! RI :
1 1
1
i
i
: ]
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Sekil 11: Kumanda sinyal klemens baglantis1 (kisim 2)

% Tiim analog girigler ve ¢ikislar, gerilim referans noktasi olarak L
klemensini kullanir ve bu nedenle 1 ile 5 arasindaki dijital

girislerin gerilim referans noktasina da baghdirlar.

Tablo 5:  Analog girislerin etkinlestirilmesi

AM M2 " 12
5F F XF Y
2% & i7 23
= o rol’ | |
=

=
=

Harici bir potansiyometreyi beslemek amactyla ayar noktasi gerilimi
saglamak i¢in H klemens ¢ikislar1 +10 V (maksimum 10 mA) Referans
noktas1 L klemensidir.

Devre ornegi

Aciklama

+10V

R

* Harici bir potansiyometre vasitasiyla, frekans ayar noktasi
girisi (varsayilan = 0 ile 50 Hz arasinda) (6nerilen sabit
direng lila 5 KQ).

« Standart devre

[N~ d.20ma [

Ra
500

* Harici bir 4 ila 20 mA akim sinyali vasitastyla, frekans ayar
noktasi girisi (varsayilan = 0 ile 50 Hz arasinda)

« Standart devre

% Fabrika ayarlarinda, O klemenslerindeki (0’dan 10 V’a kadar) ve OI (4’den 20 mA’e kadar) giris sinyalleri,
frekans ayar noktas: girisine eklenirler. PNU A005 (AT se¢imi) parametresi ile referans kaynagin

segebilirsiniz ve bir kumanda sinyal klemensi (PNUCO00x = 16) vasitastyla bunu etkinlestirebilirsiniz.

17
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Kumanda sinyal klemensleri

AM klemensi, 0’dan +10 V’a kadar (varsayilan = 0’dan 50 Hz’e kadar) bir Eger 11 veya 12 dijital ¢ikiglarindan birine bir réle bagli ise, réle agilip
analog referans sinyalini saglar. Gerilim referans noktasi, L klemensidir. kapatilirken ortaya ¢ikabilecek kendinden indiiklenen e.m.f. nedeniyle

Analog sinyal, PNU B080, 0028 ve C086 parametreleri kullanilarak dijital ¢ikislarin hasar gormesini 6nlemek i¢in roleye paralel olarak bir

ayarlanabilir. “freewheel” diyodu baglayiniz.

[cmz] [ 11 ] 12 I
Abd . +10Y
=1ma | l
+ 244
® 100 mA T ¥ E:l'-j 5 E]——ll
L 0y
Sekil 13: Freewheel diyodlu réle (6rnegin ETS-VS3)

Sekil 12: Ornek: Analog 8lgiim cihazi

+24

oV

Akag tip mantik devresi

Sekil 14: Dijital ¢ikislar

i 24 V ve 3 mA civarinda bir akim ile giivenilir bir sekilde
anahtarlama yapan roleleri kullaniniz.

Iki dijital ¢ikis 11 ve 12, agik-kolektér (open-collector) transistorlarla optik
olarak dekupledir. Bunlarin her birine 50 mA’e kadar tatbik edilebilir.
Bunlarin ortak referans gerilimi, CM2 (maksimum 100 mA’dir) klemensdir.

+24

i .EFH

R3
=Tyt

1
7~

ov
Kaynak tipi mantik devresi

R1’den R4’e kadar olan dahili diyod matrisi, akag-tipi veya kaynak-tipi mantik devre baglantisina olanak verir. (= sekil. 14).
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3

DF51’in kullamilmasi

Bu boliimde, DF51 frekans doniistiiriiciiniin nasil ¢alistirilacagi ve galismasi

esnasinda nelerin dikkate alinmas gerektigi agiklanmaktadir.

Isletimle ilgili uyarilar

A\

Uyan!

Eger kisa siireli bir arizanin ardindan besleme geriliminin geri
gelmesinden sonra, eger hala bir start sinyali mevcut ise, motor
otomatik olarak tekrar baglatilabilir. Kullanicilarin zarar
goérmemesi i¢in, gerilim eski haline geldikten sonra yeniden
baslatmayi engelleyecek harici bir devre saglanmalidir.

Uyan!

Start sinyali aktif iken, frekans doniistiiriiciiye besleme gerilimi
verilirse motor aninda ¢aligmaya baglar. Bu nedenle, besleme
gerilimini vermeden Once, start sinyalinin aktif durumda

olmadigindan emin olunuz.

Uyar!
Isletme esnasinda besleme gerilimi tatbik edilmis durumda iken

kablo veya konnektorler baglanmamali veya ¢ikarilmamalidir.

Uyan!

Eger frekans doniistiiriicii, stop sinyali, LCD tus takimi tizerindeki
OFF (Kapatma) butonu vasitasiyla kumanda edilemeyecek sekilde
ayarlanmigsa, OFF (Kapanma) butonu motoru durdurmaz. Bu
durumda, ayr1 bir Acil-Durdurma salteri (anahtari) saglanmalidir.

Dikkat!
Ciddi veya oliimciil yaralanma riskine kars1, cihazin primer veya
sekonder tarafina monte edilmis kontaktorleri acarak motoru

durdurmaya ¢alismayiniz.

Uyan!

Frekans doniistiiriiciiniin bakim ve muayenesi, ancak besleme
gerilimi kapatildiktan en az 5 dakika sonra yapilmaya baslanabilir.
Bu kurala uyulmamasi durumunda, tehlikeli yiiksek gerilim
elektrik carpmalarina neden olabilir.

START (Calistir) diigmesi, ancak eger ilgili frekans déniistiiriicii
parametresi uygun bir sekilde secilmis ise, ¢alisir. Bu, hasar ve

yaralanma riskini onler.

Uyan!
Konnektorleri asla kablolarindan tutup ¢ekerek ayirmayin
(6rnegin, fan veya devre kablolari)

Uyar1!

Eger bir ariza sonrast sifirlama gergeklestirilirse, ve ayn1 anda bir
start sinyali tatbik edilirse, motor derhal otomatik olarak tekrar
caligmaya baglar. Kullanicilara karsi ciddi veya 6limciil
yaralanma riskinden sakinmak i¢in, start sinyalinin mevcut

olmadigindan emin olduktan sonra sifirlama (reset) yapin.

Eger motorlar, standart 50 veya 60 Hz tizerindeki frekanslarda
calistirilacaksa, daha yiiksek frekanslardaki caligtirma igin
motorlarin uygun olup olmadigindan emin olmak i¢in motorun
reticisine daniginiz. Aksi halde motorlarda hasar meydana

gelebilir.
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Sekil 15: Blok diyagram
Gii¢ klemensleri
L,L1,L.2,L3,N Besleme (sebeke) gerilimi
U,V,W Frekans doniistiiriicii gikist
L+, DC+ Harici DC bobini
, PE Pozitif topraklama
Kumanda sinyal klemensleri

P24 Kumanda gerilim ¢ikisi, +24 V

i

O T B v AW N~

RST

D [0 Bl O BTl [0 0o O
S I R I B B R

: < ! dl § |

l - [

' o

i ,.-|l r
DH L
I CRD — ﬁ}ﬁ
— 1
B
* PHU CO05 =19 (PTC)

Dijital giris 0Ol Analog girisi, 4 ile 20 mA arasinda
Dijital girig AM Analog ¢ikisi, 0 ile 10 V arasinda
Dijital girig K11 Sinyal rolesi klemensi
Dijital giris K12 Sinyal r6lesi klemesni (NC)

Dijital giris K14 Sinyal rélesi klemesni (NO)
Ortak 0 V gerilim referans noktasi CM2 Transistor gerilim referans noktasi ¢ikist
Cikis referans gerilim noktasi, +10V 12 Transistor ¢ikist, maks. 27V
Analog girisi, 0 ile +10V arasinda 11 Transistor ¢ikisi, maks. 27 V
RJ 45 Uzatma i¢in arabirim baglantisi

“IIPAP[ULIISOT TULIA[SUWAY Wiy ul, [ 6 ‘weideArp yo[q pyepigesy

weage1p yoig

Isewrjueny ur, [sia
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| ilk calistirma

ilk calistirma

Frekans doniistiiriiciiyii ¢alistirmaya baslamadan 6nce, asagidaki

hususlarin yerine getirilmesini saglayiniz.

Frekans doniistiiriicii, alev almayan bir zemin {izerine (6rnegin, metal

bir ylizey iizerine) dikey olarak monte edilmelidir.

Kablolama islemlerinden kalan pargalari — kablo parcaciklart gibi — ve
frekans doniistiiriiciiniin yakinlarindaki tiim aletleri kaldirmniz.

* Tiim klemens vidalarinin yeterince siki bir sekilde baglandiginda emin

olunuz.

Cikis klemenslerine bagl durumdaki kablolarin kisa-devre

olmadigindan ve topraklandiklarindan emin olunuz.

Giig hatlar1 L1 ve N ya da L1, L2 ve L3 ve frekans doniistiiriicii
cikislar1 U, V ve W’nun dogru bir sekilde bagl oldugundan emin
olunuz.

* Topraklama klemensi dogru bir sekilde bagli olmalidir.

Sadece topraklama klemensleri olarak isaretlenmis olan
klemensler topraklanmalidir.

* Kumanda hatlar1 dogru bir sekilde bagli olmahdir.

Frekans doniistiiriicii ve motorun sebeke gii¢ gerilimi i¢in uygun
oldugundan emin olunuz.

. Mikrosviglerin pozisyonunu kontrol ediniz.

Gii¢ bolumil kapaklart agik vaziyette iken (klemens kapag: takilt

olmaksizin) frekans doniistiirticiiyii asla ¢alistirmayiniz.

Ayarlanmis olan maksimum frekans, bagli durumdaki motorun

maksimum ¢aligma frekansi ile uyumlu olmalidir.

v Dikkat!

Yiiksek gerilim testleri uygulamayiniz, bu, sebeke gerilim klemensleri
ile toprak arasima yerlestirilmis olan entegre asir1 gerilim filtrelerini

tahrip edebilir.

—> Kuvileim atlama gerilimi ve yalitim direnci testleri (megger testleri)

imalatg1 tarafindan gergeklestirilmistir.

L
PR
Sekil 16: Mikrosviglerin varsayilan (fabrika) ayarlari
Tablo 6:  Mikrosviglerin fonksiyonlari
Svi¢ Fonksiyon Aciklama, fabrika ayarlar
SR/SK SR SR = kaynak, art1 anahtarlama mantig1. Kumanda gerilimi (+24 V) tatbik ederek etkin hale getiriniz.
485/OPE OPE OPE = operator tus takimi (Opsiyonel: DEX-KEY-6..., DEX-KEY-10)
TM/PRG PRG PRG = program. Bu svi¢ konumunda, kumanda sinyal ve kaynaklarin ayar noktas1 degeri PNU A001 (A201) ve A002

(A202) goz oniine almirlar. Varsayilan konfigiirasyonda bunlar, kumanda sinyal klemenslerindeki giris degerleridir. Svig
pozisyonu TM iken (=kumanda klemensleri) PNU A001 ve A002’nin degerine bakilmaksizin, sadece kumanda sinyal
klemensleri vasitastyla ayar noktas: deger girisi kabul edilir.

Fabrika ayarlarinda, DF51 frekans doniistiiriiciiniin parametreleri

asagidaki sartlari karsilamak tizere yapilandirilmigtir:

.

Motor plaka degerleri: Normal, ylizey sogutmali, dort kutuplu
ig-fazli asenkron bir motorun gerilim, akim ve frekansi.
Maksimum hiz: 50 Hz’de 1500 rpm (DF51-320: 60 Hz’de
1800rpm).

* Hizlanma ve yavaslama zamani = 10 saniye.

Daha karmagik uygulama ayarlari igin, parametre listesine bakiniz (sayfa 37).

DF51 frekans doniistiiriictiniin temel versiyonlar1 bir ¢galigma durumu
LED’ini igerir.
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Standart ¢calistirma,fabrika ayarlariyla harekete gecirme

Kablolar1 asagida gosterildigi gibi baglayimiz.

=2m

e

1

IlIDIHIEIEIIIF’NIAl
PES

e T LT DT L LT ST e, o

1

R3TY S14 51
L+
aK7
. O®
R1 REY FPWD

Sekil 18: Girisleri fabrika ayarlarinda etkinlestiriniz.

LED Gosterge Aciklama
GUC (Power) Kirmiz Frekans doniistiiriiciiye enerji verildiginde LED yanar.
ALARM Kirmizi Bir alarm mesaj1 yaymlandiginda LED yanar.
CALISTIR Yesil Frekans doniistiiriicii galismaya hazir veya galistyorken
(Run) LED yanar (saat yoniinde/tersi yonde ¢alisma i¢in klemens
1 veya 2’de sinyali etkinlestiriniz.
Tablo 7:  Girislerin fonksiyonu (—> sekil. 18)
No. Fonksiyon Seviye DS Teknik veriler, aciklama
L Ortak gerilim ov - Dahili gerilim kaynaklar1 P24 ve H klemensleri i¢in
referans noktast ortak gerilim referans noktasi
5 Dijital giris YUKSEK = +12..427V Reset PNP-mantig1, ayarlanabilir, R>100 k Q
DUSUK =0ila+3 V Gerilim referans noktasi: L klemensi
2 Dijital giris REV = saat yoniiniin tersine PNP-mantig1, ayarlanabilir, R>5,6 k Q
hareket Gerilim referans noktasi: L klemensi
1 Dijital giris FWD = saat yoniiniinde hareket
P24 Kumanda gerilim gikist 24V 1 ile 5 arasindaki dijital girislerin kumandast igin
besleme gerilimi.
Yiik tagima kapasitesi: 30 mA
Gerilim referans noktast: L klemensi
h Ayar noktasi +10V- Harici ayar noktasi potansiyometresi igin besleme
gerilim ¢ikisi gerilimi
Yiik tagima kapasitesi: 1 0 mA
Gerilim referans noktasi: L klemensi
0 Analog girig 0 to+10V~ Frekans ayar noktasi degeri Ri = 10kQ
(0°dan 50 Hz’e kadar) Gerilim referans noktasi: L klemensi
L Ortak gerilim ov - P24, H ve analog girislerin dahili gerilim kaynaklari

referans noktasi

icin gerilim referans noktasi

23

Reset (RST) sinyali, gii¢ kaynagin kapattiginizda da (GUC LED’i soniik) gonderilir.
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Fabrika ayarlariyla (= sekil. 18) sunlar1 yapabilirsiniz:

e Motorun ¢alistirilmasi ve durdurulmasi (S1 veya S2)
¢ Hareket yoniiniin degistirilmesi (S2 veya S1),
» Hata sinyallerinin (ALARM) sifirlanmasi (RST),

Analog ayar noktasi degeri girisi vasitasiyla, R1 potansiyometresi ile
motor hizinin kumanda edilmesi (DF51-.320-...i¢in 0 ile 50 Hzarasinda
veya 0 ile 60 arasinda)

Svigler ve potansiyometre, frekans doniistiiriicide standart olarak bulunmamaktadir.

v Dikkat!

flk calistirma esnasinda, motora herhangi bir hasar gelmesini

6nlemek icin asagidakileri gézden gegiriniz:

.

Déniis yonii dogru mu?

Ivmelenme ve yavaglama esnasinda bir hata (ALARM, LED)
olusuyor mu?

Motor hizt dogru mu?

Herhangi bir olagan dis1 giiriiltii veya titresim olusuyor mu?

» Besleme gerilimini agn.

GUC LED’i (POWER) yanar.
P S1 svigini kapatin (FWD = saat yoniinde hareket).

Frekans donistiiriicii, saat yoniinde bir alan iiretir ve eger motor normal
olarak bagl ise, saat yoniinde hareket eder.

> Rr1 potansiyometresi ile, motorun frekansini ve béylece motor hizini
degistirebilirsiniz.

» S1 svigini aginiz.

Motor hiz1 sifira diiser.

» S2 svigini kapatin (REV = saat ibresi aksi yonii).

Frekans doniistiiriicii, saat yoniiniin tersine bir alan iiretir ve eger motor

normal olarak bagli ise, saat yoniiniin tersi yonde hareket eder.

> R1 potansiyometresi ile, motorun frekansini ve béylece motor hizini
degistirebilirsiniz.

» S2 svigini aginiz.

Motor hizi sifira diiser.

Eger her iki S1 ve S2 svigleri kapatilirsa, motor ¢alismaz. Eger ¢alisma
esnasinda her iki svi¢i de kapatirsaniz, motorun hizi sifira diiger.

Eger asir1 akim veya gerilimden dolay1 bir ariza meydana gelmis ise,
hizlandirma veya yavaglatma zamanini arttiriniz.  Kendi lizerinde bulunan tus
takimi, opsiyonel bir harici tus takimi (DEX-KEY-6...) ya da Drive Soft
parametre degistirme yazilimi vasitastyla parametreleri degistirebilirsiniz.
Yazilim, frekans doniistiiriicii ile birlikte verilen CD-ROM igerisinde
bulunmaktadir. Hata sinyallerini sifirlamak i¢in RST’yi kapatiniz.

ilk calistirma
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Cikis klemensleri
Kumanda sinyal ¢ikislari, fabrika ayarlarinda agagida agiklanmis olan

fonksiyonlara sahiptir.
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Sekil 19: Fabrika ayarlarinda aktif olan ¢ikislar

@ Frekans gosterimi, 0 ila 10 V=0 ila 50 Hz
@ AL hata mesaji

—_

Tablo 8: Kumanda sinyal klemenslerinin fonksiyonu

S50 Hz 3

® FAl = ulagilan frekans (ayar noktasi = gergek deger)

RUN = Caligtirma sinyali

Sekil 19°da gosterildigi gibi dijital ¢ikiglara dogrudan baglanti i¢in role, 6rnegin, ETS-VS3.

No. Fonksiyon Deger DS Teknik veriler, aciklama
P24 Kumanda 24V Besleme gerilimi
gerilim ¢ikist Yiik tasima kapasitesi: 30 mA
Gerilim referans noktasi: L klemensi
12 Transistor ¢ikist Maksimum 27 V’a kadar = 00 = RUN (Calistirma) : Ayarlanabilir, agik kollektor (open-collector)
CM2 Calistirma sinyali
11 Transistor ¢ikigt 01 = FA1: Elde edilen Frekans Yiik tagima kapasitesi: Her biri 50 mA’e kadar
cMm2 Gerilim referans ov Transistor ¢ikiglar: 11 ve 12 i¢in ortak gerilim
noktast, transistor +24V referans noktasi; yiik tagima kapasitesi 100 mA (11
cikist ve 12 klemenslerinin toplamu)
Akag tip mantik devresi baglantisi: Gerilim referans
noktas1 0 V
Kaynak tip mantik devresi baglantisi: Gerilim
referans noktasi +24 V (— sayfa 1 5)
L Ortak gerilim ov Dahili gerilim kaynagi P24 ve H i¢in, analog girigler

referans noktast

O ve Ol i¢in ve analog ¢ikis AM igin gerilim
referans noktasi

AM Analog ¢ikig O ila +9.6V arasinda Frekans gergek degeri (0 Ayarlanabilir DC gerilim ¢1kist, 10 V, nihai ayar
ile 50 Hz arasinda) frekansina karsilik gelir (50 Hz).
Dogruluk: Nihai deger iizerinden % +5
Yiik tagima kapasitesi: 1 mA
Gerilim referans noktast: L klemensi
K11 Role kontag: * maks.250 VAC/2. 5 A 05 = AL: Hata sinyali * Calistirma sinyali: K11-K14 kapali.
K12 Agma kontag1 * maks. 30VDC/3.0A + Hata mesaj1 veya gii¢ kaynagi kapali: K11-K12
kapali.
K14 Kapatma kontag1

25
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Asagidaki resimde, DF51°in entegre tus takimu tizerindeki elemanlar

gosterilmektedir.

@"‘“-n

Sekil 20: Tus takiminin gériiniimii

\
VA

Her bir elemanin agiklamasi i¢in Tablo 9’a bakiniz.

LCD tus takim

Say1 isim Ag¢iklamasi
Ok_ tus}arl Fonksiyonlarin segilmesi, sayisal
) degerlerin degistirilmesi
e Arttirma
i Azaltma

PR_(jJ_tuW Programlama modu. Belirtilmis olan

" par parametrenin segilmesi ve

"‘ etkinlestirilmesi (PNU)
START Se¢ilmis olan yonde motor ¢alistirma;
(Baglat) basma fabrika ayar1 kapali seklindedir.
diigmesi ve Basma diigmesi etkinlestirildiginde LED
LED yanar.

Etkin iken — PNU A002 = 02

STOP (Durma)

tusu

Calismakta olan motoru durdurur ve
hata sinyalini teyit eder (RST = Sifirla).
Calistirma klemensler vasitasiyla
oldugunda bile, fabrika ayar1 olarak
etkindir.

Tablo 9: Calisma ve gosterge elemanlarinin agiklamasi
Say1 isim Ag¢iklamasi
1 Dort haneli dijital Frekans, motor akimi, PNU, hata
gosterge mesajlarinin vs. goriintiilelenmesi
2 LED: Hz veya A ®’de gosterilen ¢ikis frekansi (Hz)
=»PNU d001 (DS) veya ¢ikis akimi (A)
= PNU d002.
3 RS485 RS 485 ve Modbus RT seri
arabirimleri
4 GUC (POWER) Frekans doniistiiriiciiye gii¢ verildigi
LED’ anda LED yanar.
5 LED Alarm Bir hata sinyali olustugunda LED yanar.
6 RUN (Calisma ) Frekans doniistiiriicii ¢aligmaya hazir
Durumu) LED’i durumda oldugunda veya calisma
esnasinda LED, RUN modunda yanar.
7 PRG LED Girig/parametre modu degisikligi
aktif oldugunda LED yanar.
8 Potansiyometre ve ~ Potansiyometre etkin hale getirildiginde
LED frekans ayar noktas: degeri ayarlama
LED’i yanar =» PNU A001 =00.
9 ENTER tusu Girilen veya degistirilmis olan parametre
(GIRIS)

degerlerinin kaydedilmesi

DS = fabrika ayar1

PNU = parametre numarast

Tiim ¢alisma bigimlerinde STOP (Durdurma) basma diigmesi (13)
= aktiftir. (—> PNU b087).
Ekran1 ana menti, parametreler ve deger aralig1 arasinda

degistirmek i¢in PRG tusunu kullaniniz.

Ayr1 ayr1 parametreler, rakamlar ve fonksiyonlar arasinda gezinme i¢in

Yukartya ve Asagiya ok tuslarini kullaniniz.

—_

Frekans doniistiiriicii DF51’e giig verildigi siirece (GUC LED’i
yanar durumdadir) yaptigmiz degisiklikler kaydedilmis olarak
kalir. (kalict olmayan bellek) Sadece siz ENTER tusuna
bastigmiz anda degisiklikler kalic1 olarak (EEPROM igerisinde)

kaydedilir.
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Meniiye genel bakis
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Asagidaki ¢izimde, ekran tizerindeki parametrelerin goriindiigii islem siras1 goriinmektedir.
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Sekil 21: Menii igerisinde gezinme

©

Déort-konumlu dijital ekran ve ekran parametreleri arasinda degisiklik

®

Ekran parametresi segilir

®

Ana meniide se¢im yapilir

Temel parametre segilir

© ®

Ana menii ile parametre seviyesi arasinda se¢im yapilir

yapihr ®
@

®

J

Asagidaki drnekte, fabrika ayarlari kabul edilmistir.

Hizlandirma zamani 1’in degistirilmesine 6rnek: PNU F002

Frekans donistiiriicii ekran modundadir: POWER (Giig) LED’i yanar ve
ekranda 0.0 HzO® goriiniir.

» PRG tusuna basiniz.

Ekran d001°e degisir.
» Ekranda F002 goriiniinceye dek ASAGI ok tusuna yedi kez basiniz.

» PRG tusuna basiniz.

PRG LED’i yanar.

1 sn segilen hizlandirma zamam gostergede goriiniir (varsayilan deger:
10.00).
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>

Bir parametre segilir (PNU)

Parametreler (PNU) ve deger araligr arasinda se¢im yapilir

(0°dan 9’a kadar rakamlar, fonksiyonlar) Deger aralig1
dahilinde se¢im yapilir

Degerler kaydedilir ve parametrelere geri doniiliir (PNU)

Ana meniiye geri doniiliir

YUKARI ve ASAGI ok tuslaryla segilen degerleri degistirin, 6rnegin
5.00’e getirin.

Logaritmik artis adimlar1 genisliginde ekran degerini degistirmek igin
ASAGI ok tusunu basmi tutunuz.

Simdi iki olasilik vardir:

>

Ekranda gériintiilenen degeri kaydetmek i¢in ENTER basiniz.

Goriintiilenen degerin kalic1 olmayan bellege kaydedilmesi i¢in PRG tusuna
basiniz. Gii¢ kaynag kapatildiginda (GUC LED’i séniik) deger kaybolur.

Ekranda F002, goriiniir ve PRG LED’i soner.

>
>

d0001 goriniinceye dek YUKARI tusuna yedi kez basiniz.

PRG tusuna basiniz.
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Ekranda tekrar 0.0 degeri goriiniir ve Hz LED’i 151kl1 hale gelir. Boylece

hizlandirma zamanim 10 sn’den 5 sn’ye azaltmis oldunuz.

—ago

""5
—{ 500
<~ (7RG -

Sekil 22: Hizlanma zamani 1’in degistirilmesi

@  Ekran degeri (fabrika ayari = 0.0 Hz)
@  Goriintiilenen degeri tutan parametre ©

Ayn1 zamanda &rnekte agiklandig: sekilde B ve C ve H gruplarinin parametre

degerlerini de degistirebilirsiniz.

Temel frekansin degistirilmesine 6rnek: PNU A004

» PRG- basma diigmesine basiniz.
»  Ana menii A- ckranda goriiniinceye dek ASAGI ok tusuna basimz.

» PRG tusuna basiniz.
Ekranda A001 goriniir.
» Ekranda A004 goriiliinceye dek YUKARI ok tusuna basiniz.
» PRG tusuna basiniz.
PRG LED’i yanar. PNU A004 altindaki segilen PNU degeri, ekranda
goriiniir (varsayilan deger: 50)
YUKARI ve ASAGI ok tuslariyla segilen degerleri rnegin 60 Hz’e
degistiriniz,
Bu, sinirlandirilmis bir ¢aligma parametresi oldugu i¢in, bunu kabul etmek
icin ENTER tusuna basmalisiniz. Eger PRG tusuna basarsaniz, yeni deger
silinir.
Ekranda A004 goriniir.
» Ekranda A - goriiliinceye dek PRG tusuna basiniz.
» Ekranda d001 goriiliinceye dek YUKARI ok tusuna basimiz.
» PRG tusuna basiniz.
Frekans donistiiriicti 0.0 Hz’e degisir. Nihai frekanst 60 Hz’e degistirmis

oldunuz, yani, daha 6nceki 0 ila 50 Hz arasindaki ayar noktasi degeri 0 ila 60

Hz’e karsilik gelir.

| | LCD tus takim

50 Hz’de (PNU A003) maksimum ¢ikis gerilimine erisilir. Cikis
frekansi sadece 50 Hz ve 60 Hz arasindadir ve bu nedenle motor hizi

degisir.

AD03

ot

Sekiddi S9mER R0 e
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Sekil 24: Nihai frekansin degistirilmesi (fabrika ayarlariyla 6rnek)

@  Ekran degeri 0.0 Hz

@  Goriintiilenen degeri tutan parametre ©

29
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Asagidaki grafik, potansiyometreyi ve tus takimi iizerinde baslatma tusunu —>  TM/PRG mikrosvi¢i, PRG konumunda olmalidir.
etkinlestirmek i¢in gerekli programlama adimlarmi gostermektedir.

Tahsis edilmis yesil LED yanarak, etkinlestirmenin gerceklestigini Bu parametrelerle, DF51 frekans doniistiiriiciisii, komutlar olmaksizin

kumanda sinyal klemensleri vasitasiyla ¢alistirilabilir.

gosterir.

SH 485 TM

Sekil 25: Tus takimi vasitasiyla referans degerleri ve kumanda sinyalleri
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Bu béliimde, DF51 frekans doniistiiriiciisiiniin ilettigi mesajlar

listelenmekte ve bunlarin anlamlari agiklanmaktadir.

Hata mesajlar1

Mesajlar

Bagli durumdaki motor daha sonra durma noktasina gelir ve kirmizi
ALARM LED’i ile hata sinyali goriintiilenir. Hata sinyali teyit
edilinceye dek DF51 kilitli halde kalir. Hata sinyalini bildirmek i¢in:

¢ STOP (Dur) tusuna basin.
* RST olarak secilen dijital girisi etkinlestirin.

DF51 frekans doéniistiiriiciisii, baz1 kendinden izleme fonksiyon

ozelliklerine sahiptir. Hasarlara karst korumak i¢in doniistiiriicii, bir hata

*  Gii¢ kaynagmi kapatin.

sinyali algilandiginda otomatik olarak kendini korumaya alir.

Gosterge Sebep Aciklama
EO01 Statik isletimde doniistiiriiciide agit ~ Asagidaki durumlarda, ¢ikis akimi gereginden fazla yiiksektir:
akim * frekans donistiiriictiniin ¢ikisi kisa devre yaptiginda,
* motor bloke oldugunda,
* ¢ikisa aniden agirt yiik tatbik edildiginde.
E02 Yavaslama rampas1 esnasinda
doniistiiriiciide asirt akim
E03 Hizlanma rampasi esnasinda
doniistiiriiciide asirt akim
E04 Durma aninda dontistiiriictide asir
akim
EO05 Asirt yiik Bir asint yiik yiiziinden motorun dahili elektronik korumasi ¢ikis gerilimini devre dist birakir.
E07 Asirt gerilim Rejeneartif durumunda asir1 gerilim
EO08 EEPROM hatast RF elektromanyetik girisimden dolay1 program bellegi giivenilir sekilde ¢alismryor, bir kumanda
gerilimi kisa-devresi (P24-L) ya da asir1 sicaklik var. Eger besleme gii¢ gerilimi, RST girisi aktif iken
kapatilirsa, besleme gii¢ gerilimi tekrar geldiginde bir EEPROM hatasi olusabilir.
E03 Diisiik gerilim Yetersiz DC gerilimi (elektronik fonksiyonlarin hatasiz ¢alismasi artik miimkiin degil; motorun asirt
1sinmasi veya yetersiz tork gibi potansiyel problemler ortaya ¢ikabilir).
Ell Islemci (CPU) hatasi Islemci dogru bir sekilde galismiyor, rnegin, RFI veya asir1 hararet yiiziinden
E12 Harici hata mesaj1 EXT girisi olarak tanimlanan bir dijital girise hatali bir harici sinyal tatbik edilmis
E13 Yervlidenvg_ahs.tmna kilidi Denetimsiz bir ¢aligma korumas: aktif iken (USP girisi) sebeke gerilimi devreye alinmis veya besleme
etkinlegtirilmis giic geriliminde anlik kesilmeler meydana gelmis.
El4 Topraklama hatasi U, V veya W klemensleriyle toprak arasinda topraklama hatas: tespit edildi. Koruma devresi, frekans
doniistiiriiciiniin hasar gdrmesini engeller, ancak bu koruma devresi cihazi kullanan personeli korumaz.
E15 Asirt yiiksek sebeke gerilimi Sebeke gerilimi miisade edilen degeri asiyor. Gii¢ kaynagmin aktif hale getirilmesinden yaklagik 100
sn sonra iptal edilir.
E21 Asirt sicakhik Gii¢ biriminde takili olan sicaklik sensorii, miisade edilen sinir degerinin tizerinde bir ¢aligma sicakligi
tespit ediyor.
E23 Gegit dizisi hatasi CPU ile gegit dizisi arasinda dahili iletisim hatasi
E35 Termistor hata sinyali PTC girisine (dijital giris, PTC girisi olarak yapilandirilmistir) baglh harici olarak takilt PTC’nin
direnci gereginden fazla yiiksektir.
E60 Tletisim hatast Frekans doniistiiriicii ile iletisimde zaman agim1 oldu =» PNU C076 ve C077.
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Hata mesaji kaydedicisi PNU d082 ise sonuncuyu gésterir. Bir hata meydana geldiginde, bu PNU

DF51 frekans doniistiiriiciisii, son ii¢ hata mesajmm kaydedilmis oldugu d081 igerisinde kaydedilir ve bdylece tiim eski hatalar da PNU’ da bir

bir hata kaydedicisine sahiptir. Bunlar1 PNU d081’den d083’e kadar geri ileriye kayar (PNU d081 = d082, PNU d082 % d083, vs.)
cagirabilirsiniz. PNU d081, en son gergeklesen hatay: gosterir.

PRG

2500

Sekil 26: Hata sinyali esnasinda hata kaydedicisindeki veriler

Meydana gelen hatalarin toplam sayisi Hata sinyalinin meydana gelmesine kadar CALISMA durumunda saat

cinsinden toplam caligma siiresi
O andaki hata sinyalinin kodu Hata sinyalinin meydana gelmesine kadar gii¢c kaynaginin Saat

cinsinden CALISIR durumda olma siiresi,

En son hata sinyali (6rnekte hi¢ hata isaret edilmemis)

©e QO ©

A cinsinden ¢ikis akimi

)

@)

® Hzolarak frekans
@ Son fakat tek hata sinyali
®

V cinsinden dahili DC baglanti gerilimi

3 PNU b084 (00 veya 02) altinda hata kaydedicisini silebilirsiniz.
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5 Hatalarin giderilmesi
Hata Durum Olasi sebep Coziim
Motor galismiyor U, VveW L, N ve/veya L1, L2 ve L3 klemenslerine gerilim L1, L2 ve L3 ve U, V, W klemenslerini kontrol
¢ikislarinda higbir var m1? Eger var ise, ON durum lambasi yantyor ediniz. Besleme devresini aginiz.
gerilim yok mu?
Tus takimu tizerindeki LED ekranda bir hata mesaji ~ Hata mesajinin nedenini arastiriniz. Sifirlama
goriintiyor mu (E ...) ? (reset) komutu ile hata mesajini teyit ediniz
(6rnegin, STOP tusuna basarak)
Start komutu verildi mi? START (Baslat) tusu ile veya FWD/REV
girisi vasitastyla bir start komutunu
yaymlayin.
PNU F001 iizerinden bir ayar noktas1 frekans PNU F001 altinda bir ayar noktasi frekans degeri
degeri verildi mi? (sadece operatdr paneli veriniz.
iizerinden kontrol ediliyorsa)
Ayar noktasi tanimlamalar1 potansiyometre Potansiyometrenin dogru bir sekilde
vasitastyla H, O ve L klemenslerine dogru bir baglanmis oldugunu kontrol ediniz.
sekilde bagland: m1?
O ve Ol girisleri harici ayar noktasi girisine Potansiyometrenin dogru bir sekilde
dogru bir sekilde baglandi mi1? baglanmis oldugunu kontrol ediniz.
RST veya FRS olarak yapilandirilmis Dijital RST ve/veya FRS’nin etkinligini kaldirimiz.
girisler hala aktif mi? Dijital giris 5 tizerindeki sinyali kontrol
ediniz. (fabrika ayari: RST).
Ayar noktasi frekansi i¢in (PNU A001) dogru PNU A001’yi uygun bir sekilde ayarlaymiz. PNU
kaynak se¢ilmis mi? Start komutu i¢in (PNU A002’yi uygun bir sekilde ayarlaymiz.
A002) dogru kaynak segilmis mi?
U, VveW Motor bloke durumda m1 yoksa motor yiikii Motor tizerindeki etkin yiikii azaltimz. Motoru
¢ikislarinda gerilim gereginden fazla m1 yiiksek? yiik olmaksizin test ediniz.
var.
Motor yanlis yonde U, V ve W ¢ikis klemensleri dogru olarak baglimi? U, V ve W klemenslerini motorun déniis yoniine
doniiyor. U, V ve W klemenslerinin baglantilart motorun uygun olarak, motora dogru baglaymiz (genel

dénme yoniine uygun mu?

olarak U, V, W siralamas s aat yoniinde doniisii
saglar.

Kumanda sinyal klemensleri dogru bir sekilde
bagl m1?

Saat yoniinde hareket i¢in FWD kumanda sinyal
klemensi, saat yoniiniin tersi hareket i¢in REV
kullanilir.

PNU F004 dogru olarak segildi mi?

PNU F004 altinda istenen doniis yoniinii
seciniz.

Motor ¢alismiyor —

0 veya Ol klemensine ayar noktas1 degeri mevcut
degil

Potansiyometre veya harici ayar noktasi deger
vericiyi kontrol ediniz ve eger gerekiyorsa
degistiriniz.

Sabit bir frekansa erisildi mi?

Oncelik sirasin1 gdzlemleyiniz: Sabit frekanslar
daima O ve Ol girisleri lizerinde oncelige
sahiptir.

Motor yiikii gereginden fazla m1?

Eger bir asir1 yiik varsa, asir1 yiikk motorun normal
hiza erigmesini engelleyeceginden, motorun
yiikiinii azaltin.

Motor diizgiin sekilde = —
¢alismiyor

Motor tizerindeki yiik degisiklikleri gereginden
fazla mi yiiksek?

Dabha yiiksek performansh bir frekans déniistiiriicii
ve motor seciniz. Yiik degisimlerinin diizeyini
azaltiniz.

Motor tizerinde rezonans frekanslari m1 olusuyor?

Bu frekanslari, frekans atlatmalar1 (PNU A063’ten
A068’¢ kadar) ile kapatin veya darbe (pals)
frekansin1 (PNU b083) degistiriniz.
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Hata

Durum

Olasi sebep

Coziim

Siiriicii hizt frekansa
uymuyor

Maksimum frekans dogru bir sekilde se¢ildi mi?

Ayar frekans araligini veya gerilim/frekans
o6zelliklerini kontrol ediniz.

Yazili motor hiz1 ve rediiktor disli kutusu hiz oran
dogru olarak segilmis mi?

Motoru yazili hizi ile disli rediiktér oraninin
kontrol ediniz.

Kayith parametreler,
girilen parametrelere
uymuyor.

Girilen degerler

Girilmis olan degerler ENTER tusuna basilarak

Etkilenmis olan parametreleri tekrar giriniz ve

kaydedilmemis kaydedilmeden once gerilim beslemesi kapatilmis girilenleri tekrar kaydediniz.
Gerilim beslemesinin kapatilmasindan sonra Verileri tekrar giriniz ve giicli en azindan alt1
girilen ve kaydedilen degerler dahili EEPROM’a saniye kadar kapali tutunuz.
aktarilir. Sebeke kapanma zaman aralig1 en azndan
alt1 saniye olmalidir.
Kopyalama Harici tug takimi DEX-KEY-10’in parametrelerini ~ Veriyi tekrar kopyalayiniz ve gii¢ gerilimini

biriminin degerleri
frekans doniistiiriicii
tarafindan kabul

kopyaladiktan sonra, gerilim beslemesi alt1
saniyeden daha az surede devrede birakilmis.

tamamlandiktan sonra en azindan alt1 saniye kadar
devrede birakiniz.

edilmedi.
Herhangi bir giris Motora yol PNU A001 ve A002 dogru ayarlanmig m1? PNU A001 ve A002 altindaki ayarlari kontrol
yapilamiyor verilemiyor veya ediniz.

durdurulamryor ya da
ayar noktas: degerleri
secilemiyor

Higbir parametre
se¢ilemiyor veya
degistirilemiyor.

Yazilim parametre emniyeti etkinlestirilmis mi?

Parametre degisikliklerine imkan vermek igin
PNU b031 ile parametre emniyetini devre dis1
birakin.

Donanim parametreemniyeti etkinlestirilmis
mi?

SFT olarak yapilandirilmis dijital girisi devre digt
birakin.

Elektronik motor
koruma aktif
(hata mesaj1 E0S).

Manuel Boost (kalkis aninda ilave verilen gerilim)
¢ok mu yiiksek ayarlandi? Elektronik motor
korumasi i¢in ayarlar dogru yapilmig mi?

Boost ayarlarini ve elektronik motor koruma
ayarlarini kontrol ediniz.

Degistirilen parametreler kaydedilirken dikkat edilmesi gereken noktalar:

Degistirilen parametreler ENTER tusuna basilarak kaydedildikten sonra, en az alt1 saniye boyunca

frekans doniistiiriictiniin tus takimindan higbir giris yapilmamalidir. Eger bu siire gegmeden

herhangi bir tusa basilirsa veya sifirlama (reset) komutu verilirse, ya da frekans donistiiriicti

kapatilirsa, veriler dogru bir sekilde kaydedilemeyebilir.
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Ekler

Teknik veriler

DF51 hakkinda genel teknik veriler

Asagidaki tabloda tiim DF51 frekans donistiiriiciilere ait teknik veriler bulunmaktadir.

DF51
EN 60529’a gore koruma sinifi IP 20
Asint gerilim sinift 111
Sekonder tarafi: Frekans araligi 0 ila 400 Hz

50/60 Hz tizerindeki nominal frekanslarda ¢alistirilan motorlarda miimkiin olan
maksimum motor devrine dikkat edilmelidir.

Frekans hata sinirlar1 (25 °C £10 °C’da)

+ Dijital ayar noktas1 degeri: maksimum frekansm +% 0.01°1

* Analog ayar noktasi degeri: maksimum frekansin +% 0.1°1

Frekans ¢oztintirligi

 Dijital ayar noktas1 degeri: 0.1 Hz
* Analog ayar noktasi degeri: Maksimum frekans/1000

Gerilim / Frekans karekteristigi

Sabit veya azaltilmis tork (moment)

Miisaade edilen asir1 akim

60 saniye i¢in % 150 (her 10 dakikada bir kez)

Hizlanma ve yavaslama siiresi

Dogrusal ve dogrusal olmayan karakteristik egride 0.1 ile 3000 sn arasinda (ayni
zamanda ikinci Hizlanma /yavaslama siireleri i¢in de gegerlidir)

Girisler

Frekans ayari

LCD tus talkimi

Tuslar veya potansiyometreyardimiyla ayarlanabilir

Harici

* 0Oila 10 V arasinda - , giris empedans1 10 kQ
* 4ila 20 mA arasinda, yiik empedans1 250 Q.
» Potansiyometre 1k Q, onerilen 4.7 kQ

Saat yoniinde/saat yoniiniin tersi
yonde (Bagla/Dur)

LCD tus takimi

START tusu (Baslatmak i¢in) ve OFF tusu (Durdurmak i¢in); fabrika ayar1 = saat
yoniinde ¢alisma

Harici
sinyalle

FWD ve REV olarak programlanabilir dijital kumanda girisleri

Programlanabilir dijital kumanda girisleri

* FWD: Baslat / Durdur (Start/Stop) saat yoniinde

* REV: Bagslat / Durdur (Start/Stop) saat yoniiniin tersinde
» FF1 ila FF4: Sabit frekans se¢imi

* JOG: Adimlama modu

* AT: 4 ila 20 mA arasinda bir ayar noktasi degeri kullaniniz.
* 2CH: ikinci zaman rampasi

* FRS: Serbest durus

» EXT: Harici hata mesaji

» USP: kendiliginden ¢alisma kilidi

* RST: Sifirlama (reset)

* SFT: Yazilim korumasi

* PTC: PTC termistor girisi

+ DB: DC frenleme etkin

+ SET: ikinci parametre se¢imi etkin

e UP: Uzaktan kumanda, hizlandirma

* OWN: Uzaktan kumanda, yavaglatma
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DF51

Cikiglar

Programlanabilir dijital sinyal ¢ikislar

FA1/FA2: Frekansa ulasildi / asildi
OL: Asirt yiik
AL: Hata/ariza

RUN: Motor kullanimda
OD: PID sapma degeri asildi

Frekans ve akim izleme

Analog gosterge cihaz baglantisi: 0 -10V arasinda frekans ve akim i¢in maksimum 1 mA

Bir dijital frekans metre baglantisi

Sinyal rolesi

Tki-y®nlii bir anahtar olarak role kontaklart

Diger 6zellikler (kismen)

Otomatik gerilim diizenlemesi

Kendiliginden galigsma kilidi

Degisken amplifikasyon ve ¢ikis gerilimi indirimi
Frekans atlamalari

Minimum / maksimum frekans sinirlamasi
Cikis frekansinin gostergesi

Mevcut hata mesaj kayd:

Secilebilir darbe frekansi: 2 ila 14 kHz arasinda
PID kontrolii

Otomatik tork artis1 (boost)

Fan acik/kapali denetimi

Secilebilir ikinci parametre ayar1

Emniyet tertibatlari

Asir1 akim

Asirt gerilim

Diisiik gerilim

Asirt sicaklik

Topraklama hatas1 (Calistirmada)

Asir yiik

Elektronik motor koruma

Akim trafosu hatasi

Dinamik frenleme fonksiyonu (rejeneratif)

Cevre kosullar

Cevre sicakligi

-10 ila+50°C’den +40 ila +50 °C’ye kadar darbe frekans1 1 kHz’e diisiiriilmelidir. Cikis akimu,
bu durumda plaka akim degerinin %80’inden daha az olmalidir.

Depolama esnasinda Sicaklik/Nem

-25 ila 70 °C arasinda (sadece kisa siireler i¢in, drnegin tagima esnasinda)

%20 ila 90 bagil nem (yogunlasmasiz)

Miisaade edilen titregim

Maksimum 5.9 m/sn? (= 0.6 g) 10 ila 55 Hz’de

Kurulum yiiksekligi ve yeri

Muhafazasi veya kumanda paneli igerisinde (IP 54 veya benzeri) deniz seviyesinden maksimum
1000 mt yiikseklikte.

Opsiyona bagli aksesuarlar

Uzaktan kumanda birimleri DEX-KEY-10, DEX-KEY-6, DEX-KEY-61
Giig¢ faktoriinii artirmak igin hat reaktorii

RFT filtreleri

Motor reaktorii

Siniis dalga filtreleri
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DF51-322 hakkinda 6zel teknik veriler

Asagidaki tablo, tek- ve tig-fazli 230 V serisi i¢in 6zel teknik verileri icermektedir (akim, gerilim, tork degerleri, vs.)

DF51-322-... 025 037 055 075 1K1 1KS 2K2

kW cinsinden miisaade edilen maksimum motor aktif giicii; 0,25 0,37 0,55 0,75 L1 1,5 2,2
dort-kutuplu, tig-fazli asenkron motorlar igin veriler

kVA cinsinden miisaade edilen 230V 0,5 1,0 L1 1,5 1,9 2,8 3.9
maksimum efektif motor giicii 240V 0,5 1,0 1,2 1,6 2.0 29 41
Primer tarafi: Faz sayisi Tek fazli / Ug-fazli

Primer tarafi: Plaka gerilimi 180V ~-%0ila264 V ~+ %0 arasinda, 47 ila 63 Hz arasinda

Sekonder tarafi: Plaka gerilimi Ug-fazl1 200 ila 240 V arasinda~

Primer tarafa karsilik gelen plaka gerilimi
Eger primer tarafta gerilim diisiisii olursa, sekonder tarafta da diisme olur.

Primer tarafi: A cinsinden plaka akimi Tek-fazli 3,1 5,8 6,7 9,0 11,2 16,0 22,5
1,8 34 3,9 52 6,5 9,3 13,0
Ug-fazh
Sekonder tarafi: A cinsinden plaka akimi 1,6 2,6 3,0 4.0 5,0 7,1 10,0
Baslama esnasindaki tork 6 Hz’den biiyiik frekanslar igin %100

Frenleme torku

Kapasitorlere geri besleme ile <50 Hz i¢in %100 < 60Hz < 60Hz
<60 Hz igin %50 icin %50 icin %20
DC frenleme ile Minimum frekansin altindaki frekanslarda frenleme meydana gelir (minimum frekans,

frenleme siiresi ve frenleme torku kullanici tarafindan tanimlanabilir)

Harici FWD ve REV olarak programlanabilir dijital kumanda girisleri

sinyaller

Fan - - - - - - v
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Ekler

DF51-320 hakkinda 6zel teknik veriler

07/05 AWB8230-1579GB

Asagidaki tablo, tek- ve lig-fazli 230 V serisi igin 6zel teknik verileri igermektedir (akim, gerilim, tork degerleri, vs.)

DF51-320-... 4K0 5K5 7K5
kW cinsinden miisaade edilen maksimum motor aktif giicii; 4,0 5.5 7,5
dort-kutuplu, tig-fazli asenkron motorlar igin veriler

kVA cinsinden miisaade edilen 230V 6,3 9,5 12,7
maksimum efektif motor giicti 240V 72 9.9 133
Primer tarafi: Faz sayisi Ug-fazh

Primer tarafi: Plaka gerilimi

180 V ~ -%0 ila 264 V ~ + %0 arasinda, 47 ila 63 Hz arasinda

Sekonder tarafi: Plaka gerilimi

Ug-fazl1 200 ila 240 V arasinda~
Primer tarafa karsilik gelen plaka gerilimi
Eger primer tarafta gerilim diisiisii olursa, sekonder tarafta da diigme olur.

Primer taraf: A cinsinden plaka akimi Ug-fazh

20,0 30,0 40,0

Sekonder tarafi: A cinsinden plaka akimi

15,9 24,0 32,0

Baslama esnasindaki tork

6 Hz’den biiyiik frekanslar igin % 100

Frenleme torku

Kapasitorlere geri besleme ile

f< 60 Hz i¢in % 20

DC frenleme ile

Minimum frekansin altindaki frekanslarda frenleme meydana gelir
(minimum frekans, frenleme siiresi ve frenleme torku kullanici tarafindan
tanimlanabilir)

Fan

7 7 7

DF51-340 hakkinda 6zel teknik veriler

Asagidaki tablo, tek- ve lig-fazl1 400 V serisi i¢in 6zel teknik verileri igermektedir (akim, gerilim, tork degerleri, vs.)

DF51-340-... 037 075 1K5 2K2 3K0 4K0 5K5 7K5
kW cinsinden miisaade edilen maksimum motor aktif giicii; 0,37 0,75 15 22 3.0 4,0 5,5 7,5
dort-kutuplu, tig-fazli asenkron motorlar igin veriler
400 V i¢in kVA cinsinden maksimum miisaade edilen 1,1 1,9 2,9 42 6,2 6,6 10,3 12,7
efektif motor giicii
Primer tarafi: Faz sayisi Ug-fazh
Primer tarafi: Plaka gerilimi 342V ~ - %0 ila 528 V ~ + %0 arasinda, 47 ila 63 Hz arasinda
Sekonder tarafi: Plaka gerilimi Ug-fazli 360 ila 460 V arasinda~

Primer tarafa karsilik gelen plaka gerilimi

Eger primer tarafta gerilim diisiisii olursa, sekonder tarafta da diisme olur.
Primer taraf: A cinsinden plaka akimi 2,0 3,3 5,0 7,0 10,0 11,0 16,5 20,0
Sekonder tarafi: A cinsinden plaka akimi 1,5 2,5 3,8 5,5 7,8 8,6 13,0 16,0

Baslama esnasindaki tork

6 Hz’den biiyiik frekanslar igin % 100

Frenleme torku

Kapasitorlere geri besleme ile

f< 60 Hz igin %50 < 60
Hz i¢in
% 20

f< 60 Hz igin % 20

DC frenleme ile

Minimum frekansimn altindaki frekanslarda frenleme meydana gelir (minimum frekans,

frenleme siiresi ve frenleme torku kullanici tarafindan tanimlanabilir)

Fan

: : v 7 7 y y
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Kullanicl tarafindan tanimh parametre ayarlari kayit tablosu

DF51 frekans doniistiiriiciileri igin parametre listesi

Parametrelerin ayrintili bir agiklamast igin, el kitabinda (AWB8230-
1540G) belirtilen sayfaya bakiniz.

DF51-322-...Frekans doniistiirticiileri (tek- ve lig-fazli sebeke baglantili,
230V, 50/60 Hz plaka gerilimli) ve DF51-340-... (ii¢-fazl1 sebeke
baglantili, 400 V, 50/60 Hz plaka gerilimli) Avrupa Isletim Sistemi ile
caligir. Fabrika ayarlar1 FA siitununda listelenmistir. DF51-320-...
cihazlan sadece {ig-fazli AC sebeke giicii tizerinde (200/215/220/230/240
V, 50/ 60 Hz) kullamlabilirler ve ABD versiyonu isletim sistemi i¢in de
tedarik edilmislerdir. Tatbik edilecek fabrika ayarlari, burada yayh

parantez icerisinde {xx}gosterilmistir.

PNU = LCD tus takiminda goriintiilenen parametre numarasi

Kullanici tarafindan tanimlh

parametre ayarlari kayit tablosu

RUN = RUN (Caligma) modunda parametrelere erisim haklar1 (RUN
LED’i yanar):

b031 =10 = RUN (Calisma) modunda parametrelere genisletilmis erisim
haklart (RUN LED’i yanar):

o =etkin.

e - =etkin degil.

Asagidaki tablodaki Kullanici ayarlar siitununda kendi
uygulamaniza 6zgii ayarlarinizi giriniz.

9 Ikinci parametre grubunun parametreleri (PNU 2 ...) daima
tablodaki gri tonlamali kisimdadir ve “2” rakamu ile baslar.
DEX-KEY-... tus takimi lizerinde, ancak bu fonksiyon

etkinlestirildiginde goriintiilenirler (=% PNU C001 = 08: SET)

PNU RUN b031=10 Anlam Deger Aralhig: FA Sayfa  Kullanic
(Cahistir) ayari
A001 - - Frekans ayar noktast degeri kaynak ~ 00: potansiyometre (tus takim) 01
se¢cimi
01: Analog giris O/Ol
02:  Dijital giris (PNU FO01 veya A020
fonksiyonu) ve DEX-KEY-... LCD tus
takimi
03: Seri arabirim (Modbus)
10: Hesaplanan deger
A201 Frekans ayar noktasi degeri kaynak ~ defer =% PNU A001 01
secimi (ikinci parametre seti)
A002 - - Start komutu kaynak se¢imi 01: Dijital giris (FWD/REV) 01
A202 Start komutu kaynak segimi 02: START (Baslatma) diigmesi (tus takimi) 01
03: Seri arabirim (Modbus)
Deger 9 PNUA002
A003 - - Temel frekans 30 - 400 Hz, PNU A004 [Hz] degerine kadar 50 {60}
A203 - - Temel frekans (ikinci 30 - 400 Hz, PNU A004 [Hz] degerine kadar 50 {60}
parametre seti)
A004 - - Son frekans (finax) 30 -400 Hz 50 {60}
A204 - - Son frekans (f,) (ikinci Degerler % PNU A004 50 {60}
parametre seti)
A005 - - Analog giris se¢imi (AT) AKtif AT sinyali iizerinde (% PNU C001 =16) 00
asagidakiler arasinda bir yer degistirme olur:
00: Analog girisgler O ve Ol
01:  Kilitlenmis arahk (PNU A011 ila A015
veya A101 ila A105 arasinda) ve analog
girisler O ve O1
02: analog giris O ve potansiyometre
(opsiyonel tug takimi DEX-KEY-6)
03: analog giris Ol ve potansiyometre
(opsiyonel tus takimi DEX-KEY-6)
A011 - N 0 ile 400 Hz arasinda 0.0

Analog giris (0-L) — minimum ayar
noktasi degerindeki frekans
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RUN < - Kullanmier

PNU (Cahstir) b031=10 Anlamm Deger Arahg FA Sayfa ayari
A0I2 - N Analog girls (0-L) —maksimum ayar 4 4. 400 Hy arasinda 0.0

noktasi degerindeki frekans
A013 - N Analog girig (0-L) - minimumayar o 4 51004100 arasinda 0.0

noktas1 degeri (offset)
AOl4 - N Analog giris (0-L) -maksimumayar o, o 40 0/ 100 arasinda 100.

noktas1 degeri (offset)

Analog giris (0-L) — minimum ayar
AO015 - J noktasi degerinde motora tatbik edilen ~ 00: PNU AO11 degeri 01

baslatma frekansinin se¢imi

01: OHz

A0l6 - v Analog giris — filtre zaman sabiti 1 ile 8 arasinda 8

Frekans ayar noktas: girisi — tus takimi
A020 v vasitastyla ayar noktasi degeri, PNU 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
A001, 02’ye esit olmalidir.

Frekans ayar noktasi girisi — tus takimi
N vasitasiyla ayar noktast degeri, PNU

A220 . . 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
A001, 02’ye esit olmalidir. (ikinci
parametre seti)

A021 o N Frekans ayar noktasi girisi —sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00
frekans(1)

A022 o N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00
frekans(2)

A023 o N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00
frekans(3)

A4 Y N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekans(4)

A025 Y N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekans (5)

A026 A N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00
frekans (6)

A02T N N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekans (7)

A028 o N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00
frekans (8)

A029 N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00
frekans (9)

A030 N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekans (10)

A3l Y N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekans (11)

AO32 o N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00
frekans (12)

A033 o N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00
frekans (13)

A034 Y N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekans(14)

A0S o N Frekans ayar noktasi girisi -sabit 0 ile 400 Hz arasinda 00

frekans (1 5)
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Kullamic tarafindan taniml

parametre ayarlari kayit tablosu

RUN - - Kullanici
PNU (Calistir) b031=10 Anlanmm Deger Aralig: FA Sayfa ayan
A038 N Adimlama (Jog) modu —badlmlama 0-9.99 Hz 1.00
modu ayar noktasi degeri
A039 - S A"dlmla.ma (Jog) modu - motor durus 00:  “Free coasting “ (serbest durus) 00
yontemi
01: Yavaslama rampasi
02:  DC frenleme
AO4L - ) Kal_kvls aninda motora uygulanan 00:  Manuel 00
gerilim (boost) fonksiyonu
01: Otomatik
A241 - - Boost Fonksiyonu (ikinci degerler % PNU A041 00
parametre seti)
A042 N Manuel boost gerilim % 0 ile % 20 arasinda 5.0
yiizdesi
A4 N Manuel boost. gerilim yiizdesi (ikinci % 0 ile % 20 arasinda 0.0
parametre seti)
A043 N Boost, maksimum boost % 0 ile % 50 arasinda 3.0
gerilimi igin gegcis frekansi
Boost, maksimum boost gerilimi igin
A243 J gegis frekansi (ikinci parametre % 0 ile % 50 arasinda 0.0
seti)!
AO44 - B E;ft: taretter%“f%f ikinci 00:  Sabit tork egrisi 02
A4 - _ f arekteristigi (ikinci parametre : g 02
seti)
01:  Azaltilms tork egrisi
Degerler =»PNU A044
A045 - - U/f karekteristigi — gikis gerilimi %20 ile %100 arasinda 100
A245 - ) U/f ka.rekterlstlgl - (;.lkls gerilimi Deger & PNU A045 100
(ikinci parametre seti)
A051 - J DC frenleme 00:  OFF: Aktif degil 00
01:  ON: Aktif
A052 - S DC frenleme — baglatma frekansi 0 ile 60 Hz arasinda 0.5
A053 - N DC frenleme — bekleme siiresi 0 ile 5 arasinda 0.0
A054 - N DC frenleme — frenleme torku %0 ile %100 arasinda 0.
A055 - \ DC frenleme — frenleme siiresi 0 ile 60s arasinda 0.0
AOS6 - N DC frenleme — dijital girisin 00:  PNUAO0S552in degerine uygun zamanlanmig 01
etkinlestirilmesi sonucu hareketi(DB) frenleme
01: siirekli ¢alisma
A061 - N Maksimum ¢alisma frekansi 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
A261 - N Maksimum galsma frekanst (ikinci 4 400 1, arasinda 0.0
parametre seti)
A062 - N Minimum g¢aligma frekansi 0.5 ile 400 Hz arasinda 0.0
A262 - N Minimum gahsma frekanst (ikinci 4. 400 117 arasinda 0.0
parametre seti)
A063 - J Atlama frekansi (1) 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
AOG4 - N Atlama frekansi (1) —atlama 0-10Hz 05

genisligi
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Ekler
RUN - - Kullanici
PNU (Calistir) b031 =10 Anlam Deger Arahg: FA Sayfa ayan
A065 - v Atlama frekansi (2) 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
A066 - v Atlama frekanst (2) - atlama 0 ile 10Hz arasinda 0.5
genisligi
A067 - Atlama frekansi (3) 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
J
A068 - Atlama frekanst (3) -atlama 0 ile 10Hz arasinda 0.5
genisligi
A071 - v PID denetimi 00:  OFF: Aktif degil 00
01:  ON: Aktif
A072 v PID regiilatorii - P-bileseni 0.2 ile 5.0 arasinda 0.1
A073 v PID regiilatorii - 1-bileseni 0.0 ile 150s arasinda 0.1
A074 v v PID regiilatorii - D-bileseni 0.00 ile 100s arasinda 0.01
v T . -
A075 - PID regiilatdri, nominal deger 0.01 ile 99.99 arasinda 1.00
faktorii PV
7 PP
A076 - PID regiilatorii — nominal deger 00:  Analog giris Ol 00
sinyali PV girisi
01: Analog giris 0
02:  Seri arabirim (Modbus)
10:  Hesaplanan deger (PNUALI 43)
A077 - \ PID regiilatorii — giris sinyallerini 00: OFF: Aktif degil 00
dnilstiir 01:  ON: Aktif
A078 - J PID regiilatorii — gikis sinyali sinirt % 0 ile %100 arasinda 0.0
A081 - - Cikis gerilimi (AVR fonksiyonu ) 00: ON: Aktif 00
01:  OFF: Aktif degil
02: DOFF: Yavaslama esnasinda Aktif
desil
A082 - - Cikis Gerilimi (AVR motor gerilim DF51-32...-...: 200, 215, 220, 230, 240 230/400
degeri)
DF51-340-...: 380, 400, 415, 440, 460, 480
Fabrika ayarlar1 seriye baglidir
A092 Hizlanma zamani 2 0.01 ile 3000s arasinda 15.00
7 .
A292 Hhzlanma zamant 2 (iKinci parametre ) o, 410 30005 arasinda 15.00
seti)
A093 v v Yavaglama zamani 2 0.01 ile 3000s arasinda 15.00
N N o
A293 Yavaslama zamant 2 (ikinci 0.01 ile 3000s arasinda 15.00
parametre seti )
Hizlanma zamani, hizlanma zamani
A094 - - 1’den hizlanma zamani 2’ye gegis igin ~ 00:  Dijital giris (2CH) 00
sinyali belirleyiniz.
01: Frekans (PNU A095 veya A096)
Hizlanma zamani, hizlanma zamani
A294 - - I"den hizlanma zamant 2°ye geeis iein . pyiia) oirig (2CH) 00
sinyali belirleyiniz. (ikinci parametre
seti)
01: Frekans (PNU A295 veya A296)
A095 - ) Hizlandirma zamani, rampa zamani 0 ile 400 Hz arasinda 00

1’den rampa zaman1 2’ye gecis frekansi
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07/05 AWB8230-1579GB Kullanicr tarafindan tanimh

parametre ayarlari kayit tablosu

RUN - - Kullanici
PN = Anl D Aral FA f:
U (Calistir) b031 =10 nlam eger Arahgi Sayfa avar
Hizlanma zamani, rampa zamani
A295 - - 1’den rampa zamani 2’ye gegis 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekans (ikinci parametre seti)
Yavaglama zamani, rampa zamani
A096 - - 1’den rampa zamant 2’ye gegis 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekansi
Yavaglama zamani, rampa zamant
A296 - - 1’den rampa zamani 2’ye gegis 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
frekansi (ikinci parametre seti)
A097 - - Hizlanma zamani karakteristigi 00:  dogrusal 00
01: Segrisi
A098 - - Yavaslama zamam karakteristigi 00:  dogrusal 00
01: Segrisi
ALO] - v Analog giris (OI-L), minimum ayar 0 ile 400 Hz arasinda 00
noktas1 degerindeki frekans ’
N 0 ile 400 Hz arasinda

AlO2 - Analog giris (OI-L), maksimum ayar 0.0

noktas1 degerindeki frekans

N| .. ..
A103 - Analog girig (OI-L), minimum ayar o, 40 04100 arasinda 0.
noktast degeri (offset)
N . .
Al04 - Analog giri (OI-L), maksimum %0 ile %100 arasinda 100.
ayar noktasi degeri (offset)
v Analog giris (OI-L), Minimum ayar
Al105 - noktasi degerinde motora tatbik 00:  PNU A101’den deger 01
edilen baglatma frekansinin segimi
01: OHz
Al4l v \ Hesaplayici - Giris A’yi se¢ 00:  Tus takimi degeri 02
01: Tus takimi potansiyometresi
02:  Analog giris (O)
03:  Analog giris (Ol)
04:  Seri arabirim (Modbus)
Al42 - v Hesaplayic -Giris B “yi se¢ Degerler = PNU Al 41 03
Al43 - v Hesaplayict - islem 00: Toplama (A + B) 00
01: Cikartma (A - B)
02: Carpma (A x B)
Al45 v v Hesaplayict - offset frekansi 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
N _
Al46 - {Iesap.laylcl offset frekansi, PNU A145 “ten deger 00
on-eki
00: art1
01: eksi
Al51 - v Potansiyometre, baglatma frekans1 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
Al52 - v Potansiyometre, son frekansi 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
Al153 - v Potansiyometre, baglatma noktasi %0 ile %100 arasinda 0
Al54 - v Potansiyometre, son noktasi %0 ile %100 arasinda 100
N .
AlSS ) Potansﬂlyometre, baglatma frekansi 00: PNU AISI ‘den deger 01
kaynag1
01: OHz
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Ekler |
RUN . o Kullanici
PNU (Cahstir) b031 =10 Anlamm Deger Arahg FA Sayfa ayan
GUC (POWER) gii¢ kaynag1
b001 - kesintisi sonrast tekrar baglatma 00: 0 Hz Baslat 00
modu
01: PNU b003 ile segilen siirenin bitiminden sonra
ayarlanan baslatma frekansi ile otomatik tekrar baslatma
02: PNU b003 ile seg¢ilmis olan siirenin bitimi sonrasi,
frekans doniistiirticii o andaki motor doniis hizina
senkronize olur ve motor segilen rampa siirelerinde akim
ayar noktasi degerine hizlanir.
03:  PNU b003 altinda segilen siiresin bitimi sonrasinda,
o andaki motor doniis hizina senkronize olur ve se¢ilmis
olan yavaslama zamaninda durus i¢in motor frenleme
yapar. Sonra bir hata mesaji ekrana gelir.
5002 - GUC, miisaade edilen disiik 0.3 ile 25s arasinda 1.0
gerilim sebeke hatas siiresi
GUG, gii¢ kaynagi arizast
b003 - sonrasinda otomatik tekrar 0.3 ile 100s arasinda 1.0
baslatma oncesi bekleme siiresi
GUC, diisiik gerilim hata sinyali 00:  OFF: Aktif degil
b004 - tiretimi, gii¢ kaynagi arizasi tizerine 00
dogrudan enerjiyi keser
01:  ON: Aktif
. 00: 16 tekrar baglatma
GUC, diistik gerilim hata sinyali
b005 - sonrasinda otomatik tekrar baglatma 00
tesebbiislerinin sayis1
01: smirsiz
bo12 - Termal asir1 yiik, tetikleme 02-1.2xI[A] XX
akimi Frekans doniistiiriiciiniin plaka akimi (I¢)’ye bagl
- . 02-1.2xL[A]
T 1 k, tetikl k .
b212 - crmatasirl yuk, tetideme akimi Fabrika ayar1, frekans doniistiiriiciiniin plaka akim (I.) ‘ye = Xx (g
(ikinci parametre seti) .
bagl
b013 Termal asin1 yiik karakteristigi 00:  Azaltilmus tork 1 01
. (tork egrisi)
01: Sabit tork
02:  Azaltilmis tork 2
b213 - Termal asin yiik karakteristigi — — pyo5 o0 3 pNU bO13 01
(tork egrisi) (ikinci parametre seti)
b2l - Motor akim sinirlamasi fonksiyonu ~ 00:  OFF: Aktif degil 01
01 : ON, hizlanma fazinda ve sabit hizda aktif
02:  Sadece sabit hizda aktif
b221 - I\./I(')tor. akim 51n1rlam?51 fonksiyonu Degerler® PNU b021 01
(ikinci parametre seti)
. 0.1-1.5x L[A]
Motor ak 1 , tetikl .
b022 - otor akiin stiriamast, fetiieme Fabrika ayari, frekans doniistiiriiciiniin plaka akimi (I,) ‘ye  Jex 1.5

akimi

bagli.
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Kullanici tarafindan tammh
parametre ayarlari kayit tablosu

RUN = - Kullanier
PNU (Cahstir b031 =10 Anlamm Deger Arahg: FA Sayfa ayari
b222 ) N Motor z?k}m b51n1rlama51, tetblkleme Degerler 3 PNU b022 Jx 15
akimi (ikinci parametre seti)
b023 - N Motor akim sinirlamasi, yavaslama o | 410 3000¢ araginda 1.0
zaman sabiti
b223 - N Motor akim sinirlamasi, yavaslama o | 410 30006 araginda 1.0
zaman sabiti (ikinci parametre seti)
00: PNU b022 degeri
b028 ) N Motor akl.m b51n1rlama51, sinir 00
akimi se¢imi
01: Analog giris 0-L
Motor akim simirlamast, sinir 00:  PNUb222 degeri
b228 - v akimi se¢imi (ikinci parametre 00
seti)
01: Analog giris O-
Parametreve erisim Kilidi 00: Dijital SFT girisi atiflestirildiginde, PNU
b031 - N (ersim haZ1an)$ 031 harig, bloke durumdaki tiim 01
$ parametrelere erisim, (-» PNU C001 : 1 5)
01: Dijital SFT girisi atiflestirildiginde,
PNU b031 ve F0O01 harig, bloke durumdaki
tiim parametrelere erigim (<=»PNUCO001: 15)
02: PNUbO31 harig, bloke durumdaki
tlim parametrelere erisinm
03:  PNUDbO031 ve FOO1 harig, bloke
durumdaki tiim parametrelere erisim
10: RUN (Calisma) modundaki
parametrelere genigletilmis erisim haklari
b080 N Analog ¢ikis AM, kazang faktorii 0 ile 255 arasinda 100
b032 Arttirllmis ¢alistirma frekansi 0.5 ile 9.9 Hz arasinda
- v (yani, daha yiiksek statik 0.5
siirtiinme)
b083 - v Tastyici frekansi 2 ile 14 kHz arasinda 5.0
b084 - N Fabrika ayarlarina geri donds 00:  data kaydedicisini sil 00
fonksiyonu
01: hata ayarlarinin yiikle (FA)
02: Hata kaydedicisini sil ve fabrika
ayarlaria geri don (FA)
; : dénii 00: Japonya
085 ) N Fabrika ayarlarlnba geri doniis, 01 {02}
iilkeye 6zgii fabrika ayarlar
01: Avrupa
02: ABD
b086 0.1 ile 99.9 arasinda
N N PNU d007 tizerinden frekans 1.0
gosterge faktorii
b087 - V STOP (Durdur) tusu 00:  Aktiflestirildi 00
01: Aktif degil
FRS sinyalinin kaldirilmasindan 00: 0 Hz ‘le yeniden baslat
b088 - y sonra motorun yeniden 00

caligtirilmasi

01: Belirlenmis olan ¢ikis frekansi ile
yeniden baslat (o andaki motor hiz1)
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Ekler
RUN o o Kullamcr
PNU (Cahsur) P031=10 Anlami Deger Arahg FA Sayfa ayari
Gosterge, sebeke geriliminin 01: Cikis frekansi
b089 v v degeri (RS 485) 01
02:  Cikis akimi
03:  Doniis yonil
04:  Giincel PV degeri
05:  Dijital girislerin durumu
06: Dijital ¢ikiglarin durumu
07:  Olgeklenmis Cikis Frekanst
b130 Dahili DC baglantist, dahiliDC ~ 00:  OFF: Aktif degil
) N baglantisindaki agir1 gerilim 00
iizerindeki yavaslama rampasimi
durdurur.
01:  ON: Aktiflestirildi
Dahili DC baglanti, 330 - 395 V arasinda (U, =230 V)
b131 N N (PNUb130=01) yavz.le.ama 380/760
rampasini durdurmak i¢in
anahtarlama esigi
660 - 790 V (U, =400 V)
Varsayilan deger, kayith DF51 (U.) gerilim
degerine baglhidir
Saat frekansi, agirt hararet
b150 - N durumunda, otomatik olarak 00:  OFF: Aktif degil 00
saat frekansi diistisii
01:  ON: Aktiflestirilmis
Doniistiiriiciiniin bir kumanda
b160 v N sinyaline tepki verme siiresini 00: KAPALI (OFF) 00

(RDY) azaltir.

01: ACIK (ON)
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| Kullanici tarafindan tanimlh

parametre ayarlari kayit tablosu

PNU RUN b031 =10 Anlam Deger Arahg FA Sayfa Kullanici
(Cahisti ayari
coor - - Dijital giris 1’in fonksiyonu 00:  FWD: saat yoniinde hareket 00
01: REV: Saat yoniiniin tersine hareket
02: CF1 : Sabit frekans se¢imi, bit 0 (LSB)
03:  CF2: Sabit frekans se¢imi, bit 1
04: CF3: Sabit frekans se¢imi, bit 2
05:  CF4: Sabit frekans se¢imi, bit 3 (MSB)
06: JOG: Jog (adimlama) mod
07: DB: DC frenleme
08:  SET: Ikinci parametre setinin segimi
09: 2CH: ikinci sure rampasi
11: FRS: serbest durus kilidi (serbest durug =
regiilator kilidi )
12: EXT: Harici hata mesajt
13:  USP: Tekrar galisma korumasi
15:  SFT: Parametreye erisim korumasi
1 6: AT: Analog giris Ol’e gegis yap
18:  RST: Hata sinyalini sifirla
19: PTC: PTC termistor giris (sadece dijital giris 5)
20: STA: Ug-telli kumanda start komutu
21: STP: Ug-telli kumanda durdurma komutu
22:  F/R: Ug-telli kumanda, hareket yénii
23: PID: PID denetimini aktiflestir
24: PIDC: PID kumandasinin integral bilesenini
sifirla
27:  UP: Hizlanma (motor potansiyometresi)
28:  DWMN: Yavaslama (motor potansiyometresi)
29:  UDC: Motor potansiyometresi, motor
potansiyometresinin 0 Hz’de kaydedilmis degerini
sifirla
31:  OPE: Operator tus takimi
50:  ADD: PNUAI 45°teki degeri frekans ayar
noktas1 degerine ekle
51: F-TM: Dijital ¢ikis, onceligi arttir (en kisa
tepki verme siiresi)
52: RDY: Donistiiriicii, kumanda sinyalleri igin
tepki verme siiresini azalt
53:  SP-SET: Ozel fonksiyonlarla ikinci
parametre seti
255: - (fonksiyon yok )
C201 - - Dijital giris 1 — fonksiyon Degerler =» PNU C001 00
(ikinci parametre seti)
co02 - - Dijital giris 2 — fonksiyon Degerler =» PNU C001 01
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Ekler
RUN o o Kullamcr
PNU (Cahstir) b031 =10 Anlamm Deger Arahg FA Sayfa ayan
202 - - Dijital giris 2"nin fonksiyonu Degerler & PNU C001 01
(ikinci parametre seti)
co03 - - Dijital giris 3’nin fonksiyonu Degerler = PNU C001 02 {16}
203 - - Dijital giris 3 "nin fonksiyonu Degerler & PNU C001 02
(ikinci parametre seti)
coo4 - - Dijital giris 4’nin fonksiyonu Degerler = PNU C001 03 {13}
204 - - Dijital giris 4 "nin fonksiyonu Degerler = PNU C001 03
(ikinci parametre seti)
coos - - Dijital giris 5’nin fonksiyonu Degerler =» PNU C001 18 {09}
205 - - Dijital girig 5"nin fonksiyonu Degerler = PNU C001 18
(ikinci parametre seti)
corr - - Dijital giris 1 - mantik 00:  Yiiksek sinyal anahtarlamayn tetikler 00
01: Algak sinyal anahtarlamay tetikler
co12 - - Dijital giris 2 - mantik Degerler = PNU CO011 00
co3 - - Dijital giris 3 - mantik Degerler = PNU CO011 00
col4 - - Dijital giris 4 - mantik Degerler = PNU CO011 00
cots - - Dijital giris 5 - mantik Degerler = PNU CO011 00
co21 - - Dijital ¢ikis 11 — sinyal 00: RUN: ¢alisma durumunda 01
01: FAl : Ayar noktas: frekansina erisildi
02: FA2: Frekans sinyali — ¢ikis frekanst PNU
C042 (Hizlanma rampasi esnasinda) veya PNU
C043 (yavaslama rampasinda) degerini astyor.
03:  OL: asir yiik ikaz1 - motor akimi PNU
C041°deki degeri astyor
04: OD: PID regiilatérii sapmas1 — ayar noktasi
/ gergek deger farki PNU C044°deki sinyal
esigini asiyor.
05:  AL: Hata — hata / alarm mesaj1
06:  dc: Uyar - Giris 0’°daki (0 ila +10V) ayar
noktas1 degeri, PNU b082 veya giris OI’deki
4mA altindaki akim sinyalinden daha diisiik.
07:  FBV: Uyar - PID regiilatoriisinin ayar
noktasi / gergek degeri farki PNU C052 / C053
tolerans araligini asiyor.
08: NDc: Hata / uyar1 PNU C077’ye bagh —
iletisim izleme zamanlayicisi siiresi bitti:
iletisimler kesildi.
09: LOG: PNU C143 vasitasiyla
gergeklestirilen mantiksal baglantinin sonucunu
gosterir.
10:  ODc: Uyar — giris 0’daki ayar noktasi
degeri (0 ila + 10 V) , maksimum degerden
daha yiiksektir veya giris OI’daki akim
sinyali 20 mA’nin tizerindedir.
co22 - - Dijital gikis 12 - sinyal Degerler = PNU C021 00
c026 - - Role K1 sinyali Degerler =» PNU C021 05
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| Kullamic tarafindan taniml

parametre ayarlari kayit tablosu

PNU RUN b031=10 Anlam Deger Arahg FA Sayfa Kullanici
(Cahistir) ayari
co28 - Analog AM cikisi, dlgiilen deger ~ 00:  f-Out: meveut gikis frekans 00
gosterim se¢imi
01: 1-Out: mevcut ¢ikis akimi
Cco31 - Dijital ¢ikis 11 - mantik 00: Normalde Agik Kontak (NO) 01,00
01: Normalde Kapali Kontak (NC)
co32 - Dijital ¢ikis 12 - mantik Degerler = PNU C031 01,00
co36 - Réle K1 (K11-K12) —mantik Degerler =» PNU C031 01
co41 - Cikis fonksiyonu — asir1 yiik 0-2xL[A] le
(OL) sinyali i¢in uyar1 esigi Fabrika ayarlari, frekans donistiiriiciiniin kayitl
(Ie) akim degerine bagli
c241 - Cikis fonksiyonu — asir1 yiik 0-2xJ.[A] le
(OL) sinyali i¢in uyar1 esigi Fabrika ayarlari, frekans donistiiriiciiniin kayitl
(ikinci parametre seti) (I) akim degerine bagh
co42 - Cikas fonksiyonu — hizlanma 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
esnasinda FA2 frekans sinyali
icin sinyal esigi
co43 - Cikis fonksiyonu — yavaslama 0 ile 400 Hz arasinda 0.0
esnasinda FA2 frekans sinyali
icin sinyal esigi
co44 - Cikis fonksiyonu - miisaade % 0 ile %100 arasinda 3.0
edilen maksimum PID
regiilatoriinin ayar noktasi
degerinden gergek degere olan
sapmast i¢in sinyal esigi
cos52 - PID regiilatérii — PID % 0 ile %100 arasinda 100
regiilatoriinin ikinci kademesi
icin kapanma esigi
co0s3 - PID regiilatérii — PID % 0 ile %100 arasinda 0.0
regiilatoriinin ikinci kademesi
icin agilma esigi
co71 - Iletisim —baud hiz1 04 4000 bit/s 06
05: 9600 bit/s
06: 19200 bit/s
Cc072 - Iletisim - adres 1 ile 32 arasinda 1
co74 - Iletisim — denklik 00: yok 00
01: Cift
02: Tek
co7s - Iletisim — stop bitleri 1: 1bit 1
2:  2bit
Iletisim — iletisim hatalar iizerine 00: E60 hata sinyali tizerine kapanma
frekans doniistiiriictiniin
co76 - davranist 02

01: yavaslama rampas: lizerinde duruncaya dek
yavaslar ve sonra hata E60 mesaji ile kapani.

02: hata sinyali yok

03: FRS: Serbest Durus
(serbest durus = regiilator kilidi )

04: DEC: yavaslama rampas1 ayarinda 0 Hz’de

frenleme
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Ekler
RUN o o Kullamcr
PNU (Cahstir) b031=10 Anlam Deger Arahgi FA Sayfa ayan
co77 - J Iletisim — izleme siiresi ayar1 (gozetleme) 0 ile 99.99s arasinda 0.00
co78 - N Iletisim, Peklcﬁme stiresi (talep ile yant siiresi 0 ile 1000 ms arasinda 0
arasindaki gecikme)
cosl - \ An]illog ﬁirjs Q— sinyal dengelemesi i¢in ayar % 0 ile % 200 arasinda 100
noktasi degeri
cosy \ Analog girig OI — sinyal dengelemesi i¢in ayar noktast % 0 ile % 200 arasinda 100
degeri
cogs N z:ff‘t“ft‘fr ,de;‘)gelem“‘ (kompanzasyonu) % 0 ile % 200 arasinda 100
ijital giris
Cco86 J Analog ¢ikis AM - offset dengelemesi 0 ile 10V arasinda 0.0
Ccoor v Hata bulma modu, ilave parametreleri izle 00:  parametreyi gdsterme 00
01: parametreyi goster
Mot tansi tresi — giic k &1 kesilmesi
OTOT POTANSIYOMETes] . £us ay.nfig} esrmest 00: Son degeri sil ve PNU F001
cior - J sonrasinda motor potansiyometresi i¢in ayar noktasi . 00
degeri icin varsayilani kullan
01: YUKARVASAGI ok
tuslariyla, kaydedilen motor
potansiyometre degerini kullan
00: Yiikselen kenar lizerinde,
cl2 - N Sifirlama fonksiyonu (RST) — bir Sifirlama sinyaline hatay1 sifirla veya eger RUN 00

tepki

(CALISIR) durumda ise motoru
durdur.

01: Inen kenar iizerinde, hatay1
sifirla ve eger motor RUN
(CALISIR) durumda ise motoru
durdur

02:  Yiikselen kenar iizerinde
sadece hatayi sifirla
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Kullamic tarafindan tanimlh

parametre ayarlar1 kayit tablosu

RUN < - Kullanmier
PNU (Cahstir) b031=10 Anlam Deger Arahig: FA Sayfa ayari
Cl41 - - qu.tllfsal fonksiyon — A 00: RUN: Caligma durumunda 00
girigini seg
01: FAl : Ayar noktas: frekansina ulasildi
02: FA2: Frekans sinyali — ¢ikis frekansi PNU C042
(hizlandirma rampas1 esnasinda) veya PNU C043
(yavaslama rampasi esnasinda)‘daki degerini astyor.
03: OL: Asin1 Yiik uyarisi - motor akimi PNU
C041°deki degeri astyor.
04: OD: PID regiilatoriisi sapmasi — ayar noktasi /
gercek deger farki, PNU C044°deki sinyal esigini
aglyor.
05: AL: Hata — Hata / alarm mesaj1
06: Uyart: giris 0°daki (0 ila 10 V) Ayar noktas1
degeri, PNU b082’deki degerden daha diisiiktiir veya
giris OI’deki akim sinyali 4 mA’den diisiiktir.
07:  FBV: Uyar1 — PID regiilatériinin ayar noktas1 /
gercek deger farki PNU C044°deki tolerans araligini
aglyor.
08: NDc: Hata / Uyar1 (PNU C076’ya baghdir) —
iletisim gozetleme zamanlayicisi siiresi doldu: iletisim
kesildi.
10: ODc: Uyari- giris 0 (0 ila 10 V)’daki ayar noktasi
degeri maksimum degerden daha yiiksektir veya giris
OI’deki akim sinyali 20 mA’nin {izerindedir.
Cla2 - ) lsggntlksal fonksiyon — B girisini Degerler FPNU C1 41 01
Mantiksal fonksiyon — link
CMS - - se¢ [LOG] 00: [LOG]=AVEB 00
01: [LOG]=AVEYAB
02: [LOG]=A X VEYAB
cla4 - N Dijital tkaig 11 —yavaslama 0 ile 100s arasinda 0.0
stiresi (On)
CMS - N Dljltél gikis 11 ~yavaslama 0 ile 100s arasinda 0.0
stiresi (Off)
Cl46 - \ Dijital ¢ikis 12-yavaslama 0 ile 100s arasinda 0.0
stiresi (On)
cl47 - N Dijital ¢ikig 12 —yavaslama 0 ile 100s arasinda 0.0
stiresi (Off)
CMS - v Role KI = yavaglama stiresi ¢ 510 1005 arasinda 0.0
(Onm)
Cl49 - v Role K1 = yavaslama stiresi . 1005 arasinda 0.0

(Off)
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Ekler
RUN < <
PNU (Cahstirma) b031=10 Anlam Deger arahg: FA Sayfa
door N Cikis frekansi gostergesi 0.0 ile 400.0 Hz arasinda (0.1 Hz) -
doo2 y Cikis akimi gostergesi 0.0 ile 999.9 A arasinda (0.1 A) -
doo3 Doniis yonii gostergesi « F: Saat yoniinde (ileri) hareket -
N N * 0: STOP (DUR)
 R: Saat yoniiniin tersine (ters) hareket
doo4 N N PI D geribildirim gostergesi ¢ 0.00 ile 99.99 arasinda (0.01 %) -
\/ \/ *100.0 ile 999.9 arasinda (0.1 %)
v v 1000 ile 9999 arasinda (1 %)
4005 N (}'fi.stergfif 1 Flen 6’ya ) )
dijital giriglerin durumu
4006 N q?sterge - 11,12 ve Kl ) )
dijital ¢ikiglarinin durumu
Gosterge - dlgeklenmis .
doo7 y 0.00 ile 9999 arasinda (0.01/0.1/1/10 Hz) -
¢ikis frekansi
doiz V Gosterge — ¢ikis gerilimi 0 ile 600 V arasmnda (1 V) -
do16 Gésterae calisma siiresi * 0 ile 9999 arasinda (1 saat) )
N N a"zel £C galiyma sures + 10000 ile 99990 arasinda (10 saat)
sayac + 100000 ile 999000 arasmda (1000 saat)
do17 Gosterge — Sebeke Agik « 0 ile 9999 arasinda (1 saat) -
N N zamant + 10000 ile 99990 arasinda (10 saat)
+ 100000 ile 999000 arasinda (1000 saat)
4080 N Gosterge — olusan toplam 0-65530 )
hata sayis1
Gosterge -hata 1 (son hata Giig¢ kapali oldugunda (OFF) gecen siirenin
dost v o degeri : -
sinyali) ger
* Hata sinyali E...
* Frekans (Hz)
*« Akim (A)
* Dahili DC baglant: (link) gerilimi (VDc)
* RUN (CALISMA) modunda gegen toplam
¢alisma saati
* Gii¢ kaynag1 bagli durumda, Giig Agtk
(ON) iken toplam gecen siire
dog2 V Gosterge -hata 2 Degerler = PNU d081 -
dogs V Gosterge -hata 3 Degerler = PNU d081 -
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parametre ayarlar1 kayit tablosu

54

RUN _ . . Ayar noktasi
PNU (Cahstirma) b031=10 Anlam Deger aralig: FA Sayfa degeri
FO001 N N Frekans ayar noktasi, tus 0.0 ile 400 Hz arasinda (0.1 Hz) 0.0
takimi vasitastyla giris '
F002 N Hizlanma zamani 1 +0.01 ile 99.99 arasinda (0.01 s) 10.00
+100.0 ile 999.9 arasinda (0.1 s)
* 1000 ile 3000 arasinda (1 s)
F202 N Hizlanma zamant 1 Degerler =»PNU F002 10.00
(ikinci parametre seti )
F003 N Yavaglama zamani 1 *0.01 ile 99.99 arasinda (0.01 s) 10.00
*100.0 ile 999.9 arasinda (0.1 s)
* 1000 ile 3000 arasinda (1 s)
F203 N Yavaslama zamant | Degerler = PNU F003 10.00
(ikinci parametre seti )
Déniis yonii — START * 00: Saat yoniinde harcket ( FWD) (ILERI
F004 N (BASLAT) tusunun (tus YON) 00
takimi) fonksiyonu
01 : Saat yoniiniin tersine hareket (REV
N N 01:S ine harek
(TERS YONDE)
RUN ~ o .
PNU (Calistirma) b031=10  Anlam Deger arahig FA Sayfa
Motor — (Ugplaka geriliminde 0.2;0.4;0.55;0.75; 1.1; 1.5; 2.2; 3.0; 4.0, 5..5; 7.5;11.0 {0.2;
HO003 - - ‘ degerler [KW)/ {HP 0.4;0.75; 1.5; 2.2, 3.7; 5.5; 7.5; 11.0} Fabrika ayarlar1, plaka
atafian degerer ; gerilimine ve DF51’in tip plakasina dayalidir.
Motor — (U¢)plaka geriliminde
H203 - - atanan degerler [kW]/ {HP} Degerler =» PNU H003
(ikinci parametre seti)
H004 - - Motor — kutup sayis1 2,4,6,8 4
H204 - ) Motor — kutuP sayst (ikinci Degerler PNU H004 4
parametre seti)
H006 v Motor — kararlilik sabiti 0 ile 255 arasinda 100
H206 N Motor — kararlilik sabiti (ikinci Degerler 3 PNU F006 100

parametre seti)




efesotomasyon.com - Klockner Moeller - inverter

07/05 AWB8230-1579GB

Indeks
B BIOK diyagram .........cccooererinirieieieiese et 18
C Kumanda sinyal klemensleri
FONKSIYON ..ottt 10
F Hata
Mesaj Kaydl ....ooveveviiiiiieieeee e 30
MESAJIATT ..ottt 29
Hata SINYAL c.ooveveiiieiieieiccee e 29
1 IMONEAJ ittt st s 7
L LCD tus§ takiml ...c.oocvieeiieiieiieeiieeieeeee e 23
M Mentiye genel baki§ .......cccooevirieiiiieniereeeceeee s 24
N ISIM @HKEL ©.veovecveeeceeeeeceeeeeeee e eenees 4
0 TSIEHIM oo 17
Ci1K1$ KIEMENSIETT ..ovvevvivievieiieieie ettt 22
P Parametre lIStEST ......evevereeriiririeiieieee e 37
Giig¢ klemensleri
DUZENICIME ..o 8
BAGIantl ...oveiiiiiiieiieee e e 7
R DIEBETICT .. 4
ROLE (SINYAL) oot 9
RUN (CALISMA) MOdU ...t 23
N KUTUIUM o 5
Sinyal rolesi
BaZIantn ..c..ceoeiieiiieie e 9
KIEMENSIET ..o 9
TIK QAlISHIIMA ..vocvoveeceeeee e 19
Sisteme genel Dakis .......coeeevieerienirineinceeeeeee 3
T Teknik VEIILer ......ccoveieiiiiiiieiieeeieeee e 33

Hatalarin giderilmesi .........ccceeevieierienieneneeceeeeese e 31



